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Robert Lieber

BIRTH 6 May 1926

DEATH 6 Jan 2008 (aged 81)

BURIAL Body donated to medical science
MEMORIAL ID 23851216 -

Burlington County Times - Medford, NJ resident

Robert Lieber, born May 6th, 1926 in Philadelphia, died January 6th, 2008. He served in the Army in WWII,
Fighting from France to

Belgium to Luxembourg to Germany After the war, he earned a degree in Engineering from the University of
Miami, and later a Masters Degree in Systems Engineering from Drexel University. He had a long and successful
career at RCA, where he earned three Technical Excellence awards for his ground breaking role in developing a
satellite tracking and fire-control radars at their Moorestown plant. Bob also received a patent for the early
design of circuit boards, which helped revolutionize the manufacture of electrical equipment, contributed to a
radar textbook, and at the pinnacle of his career, was awarded the General Sarnoff gold medal for excellence of
achievement for all of RCA.

Above all, Bob was the most caring, devoted, and loving husband, father, friend, and brother-in-law of Marc and
Carolyn Shuman He served as a wonderful role model for his children, Lee, Charles, and Ellen and his beloved
grandchildren, Alex and Sara. To him, there was no such thing as a stupid question. He always had a patient and
clear response to every query.

He was noted for his sharp, dry, self deprecating wit and readiness to give credit to

others When he becameiill, those who had worked with him (he never said for him) called and visited to tell him
that he was the best "boss" they ever had, and that they loved him.

Throughout the fifty-four years of marriage to Matsy (Marlene), he gave 100% of his love and devotion. Their
marriage was one "made in heaven." It was love at first sight from their initial blind date. Bob's other love,
besides his family and a succession of dogs and cats, was designing, building, and flying model airplanes He
started as a young teenager and was a national champion at 13. He and his sons continued this hobby, traveling
across the country and to Europe to compete.

Bob retired early in order to spend more time with his family and his model planes. He, Matsy, and Ellen traveled
to six continents and were planning a trip to the 7th when he becameill

Those wishing to honor his memory are requested to help someone in need. In keeping with Bob's giving nature,
he had donated his body to science.
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Robert Lieber Obituary - Philadelphia, PA | The Philadelphia Inquirer

INQUIRER.COM Notices o

B RESOURCES

B More Obituaries for
Robert Lieber

B Looking for an obituary
for a different person
with this name?

B Robert Lieber

o .
# Add a Memory Share This Page v T —

Etiquette
LIEBER Expert advice: v

do and say whe
ROBERT, born May 6th, 1926 in Philadelphia, died January 6th, 2008 He someone dies.
served in the Army in WWII, Fighting from France to Belgium to
Luxemburg to Germany. After the war he earned a degree in Engineering
from the University of Miami, and later a Masters Degree in Systems
Engineering from Drexel University. He had a long and successful career
at RCA, where he earned 3 Technical Excellence awards for his
groundbreaking role in developing satellite tracking and fire-control
radars at their Moorestown plant. Bob also received a patent for the early
design of circuit boards which helped revolutionize the manufacture of
electrical equipment, contributed to a radar textbook, and at the pinnacle
of his career was awarded the General Sarnoff gold medal for excellence
of achievement for all of RCA.
Above all Bob was the most caring, devoted, and loving husband, father,
friend, and brother-in-law of Marc and Carolyn Shuman. He served as a
wonderful role model for his children Lee, Charles, and Ellen, and his
beloved grandchildren Alex and Sara. To him, there was no such thing as
a stupid question. He always had a patient and clear response to every
query. He was noted for his sharp, dry, self deprecating wit and readiness
to give credit to others. When he became ill, those who had worked with
him (he never said for him) called and visited to tell him that he was the
best "boss" they ever had, and that they loved him.
Throughout the 54 years of his marriage to Matsy (Marlene) he gave
100% of his love and devotion. Their marriage was one "made in heaven".
It was love at first sight from their initial blind date. Bob's other love
besides his family and a succession of dogs and cats was designing,
building, and flying model airplanes. He started as a young teenager and
was a national champion at 13. He and his sons continued this hobby;
traveling across this country and to Europe to compete.
Bob retired early in order to spend more time with his family and his
model planes. He, Matsy and Ellen traveled to 6 continents and were
planning a trip to the 7th when he became ill. Those wishing to honor his
memory are requested to help someone in need. In keeping with Bob's
giving nature, he has donated his body to science. There will be no
funeral.

- ADVERTISEMENT -

Published on inquirer.com on Jan. 9, 2008

Print

REMEMBER

Share memories or express condolences below.

THE GUEST BOOK IS EXPIRED Please restore the Guest Book
to share in the life story for
ROBERT LIEBER

RESTORE THE GUEST BOOK
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1930 United States Federal Census - Ancestry.com

Sophie Leiber

in the 1930 United States Federal Census

View blank form

& Add alternate information

A Reportissue

Name:

Birth Year:

Gender:

Race:

Birthplace:

Marital status:

Relation to Head of House:
Homemaker?:

Home in 1930:

Map of Home:

Street address:

Ward of City:

Block:

House Number:

Family Number:

Age at first Marriage:
Attended School:

Able to Read and Write:
Father's Birthplace:
Mother's Birthplace:
Able to Speak English:

Household Members:

Neighbors:

Sophie Leiber
[Sylvan Leiber]

abt 1897
Female
White
Pennsylvania
Married

Wife

Yes
Philadelphia, Philadelphia, Pennsylvania, USA
View Map
Pine Street
46

211

6223

48

24

No

Yes

Pennsylvania

Russia

Yes
Name Age
Leo Leiber 50
Sophie Leiber 33
Sylvon Leiber 21
Ruth Leiber 18
Robert Leiber 3

View others on page

Save & create tree v Cancel
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3/30/2020 1930 United States Federal Census - Ancestry.com

Source Citation
Year: 1930; Census Place: Philadelphia, Philadelphia, Pennsylvania; Page: 10A; Enumeration District: 0513; FHL microfilm: 2341874

Source Information
Ancestry.com. 1930 United States Federal Census [database on-line]. Provo, UT, USA: Ancestry.com Operations Inc, 2002.

Original data: United States of America, Bureau of the Census. Fifteenth Census of the United States, 1930. Washington, D.C.: National Archives and Records
Administration, 1930. T626, 2,667 rolls.

Description

The 1930 Census contains records for approximately 123 million Americans. The census gives us a glimpse into the lives of Americans in 1930, and contains
information about a household’s family members and occupants including: birthplaces, occupations, immigration, citizenship, and military service. The
names of those listed in the census are linked to actual images of the 1930 Census. Learn more...

Provided in association
with National Archives
and Records
Administration

NATION
ARCHIV

AL
ES

Suggested Records

[ 1900 United States Federal Census
Sophia Malason

[ 1940 United States Federal Census
Sophia Lieber

[ 1920 United States Federal Census
Sophie Moleson

0 U.S., Social Security Death Index, 1935-2014
Sophia Lieber

[ Philadelphia, Pennsylvania, Marriage Index, 1885-1951
Sophia Maleson

[ Pennsylvania, Marriages, 1852-1968
Maleson

[ New Jersey, Death Index, 1901-2017
Sophia Lieber

[ Pennsylvania, Federal Naturalization Records, 1795-1931
Fannie

[ Web: Burlington County, New Jersey, Death Index, 1814-2010
Sophia Lieber

[ 1910 United States Federal Census
Sophia Muleson

A U.S. City Directories, 1822-1995
Sophia Lieber

)

Make a Connection
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1940 United States Federal Census - Ancestry.com

Robert Lieber

in the 1940 United States Federal Census

View blank form

& Add alternate information

A Reportissue

Name:

Age:

Estimated birth year:
Gender:

Race:

Birthplace:

Marital status:

Relation to Head of House:
Home in 1940:

Map of Home in 1940:
Street:

House Number:

Inferred Residence in 1935:
Residence in 1935:

Sheet Number:

Attended School or College:
Highest Grade Completed:
Neighbors:

Household Members:

Robert Lieber

13

abt 1927

Male

White

Pennsylvania

Single

Son

Philadelphia, Philadelphia, Pennsylvania
View Map

Pine Street

6223

Philadelphia, Philadelphia, Pennsylvania
Same House

12B

No

Elementary school, 8th grade

View others on page

Name Age
Leo Lieber 59
Sophia Lieber 40
Ruth Lieber 28
Robert Lieber 13

Save & create tree v Cancel

Source Citation

Year: 1940; Census Place: Philadelphia, Philadelphia, Pennsylvania; Roll: m-t0627-03748; Page: 12B; Enumeration District: 51-1963

Source Information

Ancestry.com. 1940 United States Federal Census [database on-line]. Provo, UT, USA: Ancestry.com Operations, Inc., 2012.

Original data: United States of America, Bureau of the Census. Sixteenth Census of the United States, 1940. Washington, D.C.: National Archives and Records

Administration, 1940. T627, 4,643 rolls.
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3/27/2020 1940 United States Federal Census - Ancestry.com

Description

The 1940 United States Federal Census is the largest census released to date and the most recent census available for public access. The census gives us a
glimpse into the lives of Americans in 1940, with details about a household’s occupants that include birthplaces, occupations, education, citizenship, and

income. Learn more...

Provided in association
with National Archives
£ % and Records

b <
NATIONAL  Administration
ARCHIVES

Suggested Records

[ U.S., Social Security Death Index, 1935-2014
Robert Lieber

[ New Jersey, Death Index, 1901-2017
Robert | Lieber

[0 U.S., Obituary Collection, 1930-Current
Robert Lieber

[ 1930 United States Federal Census
Robert Leiber

[ Global, Find A Grave Index for Burials at Sea and other Select Burial Locations, 1300s-Current
Robert Lieber

[ U.S., Department of Veterans Affairs BIRLS Death File, 1850-2010
Robert Lieber

[ U.S. wwiI Draft Cards Young Men, 1940-1947
Robert Lieber

[ Pennsylvania, Veteran Compensation Application Files, WWII, 1950-1966
Robert Lieber

[ Web: Burlington County, New Jersey, Death Index, 1814-2010
Robert Lieber

)

Make a Connection

Find others who are researching Robert Lieber in Public Member Trees

© 1997-2020 Ancestry + -« -
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3/30/2020 U.S. WWII Draft Cards Young Men, 1940-1947 - Ancestry.com

Leo Lieber
in the U.S. WWII Draft Cards Young Men, 1940-1947

)

% . View |

& Add alternate information
A Reportissue
Name: Leo Lieber
Gender: Male
Relationship to Draftee:  Father
Registration Place:  Pennsylvania, USA

Next of Kin: Robert Lieber

Household Members: Name Relationship
Robert Lieber Self (Head)
Leo Lieber Father

Save & create tree v Cancel

Source Citation
The National Archives in St. Louis, Missouri; St. Louis, Missouri; WWII Draft Registration Cards for Pennsylvania, 10/16/1940-03/31/1947; Record Group: Records of
the Selective Service System, 147; Box: 1477

Source Information
Ancestry.com. U.S. WWII Draft Cards Young Men, 1940-1947 [database on-line]. Lehi, UT, USA: Ancestry.com Operations, Inc., 2011.

Original data:

View Sources.
Description

This database contains World War Il draft registration cards from multiple registrations filled out by men in select states aged 18-44.
Learn more...

T Provided in association
1\\'\' with National Archives
= ' and Records

NATIONAL Administration
ARCHIVES

Suggested Records (2)

[ 1920 United States Federal Census
Leo Lieber

[ 1930 United States Federal Census
Leo Leiber

[ 1940 United States Federal Census
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Leo Lieber

[ Pennsylvania, Birth Certificates, 1906-1911
Leo Lieber

[ Pennsylvania, Death Certificates, 1906-1967
Leo Lieber

[ Pennsylvania, Birth Certificates, 1906-1911
Geo Lieber

[ Philadelphia, Pennsylvania, Marriage Index, 1885-1951
Leo Lieber

[ U.S., World War Il Draft Registration Cards, 1942
Leo Lieber

[ Pennsylvania, Marriages, 1852-1968
Leo Lieber

[ 1910 United States Federal Census
Leo Lieber

0 U.S., Social Security Applications and Claims Index, 1936-2007
Leo Lieber

[ U.S., World War | Draft Registration Cards, 1917-1918
Leo Leibers

O The Philadelphia Jewish Exponent Obituary Index, 1887-2006
Leo Lieber

[ Newspapers.com Obituary Index, 1800s-current
Leo Lieber

O U.S. City Directories, 1822-1995
Leo Lieber

()

Make a Connection

Find others who are researching Leo Lieber in Public Member Trees

© 1997-2020 Ancestry « « -
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4/9/2020 Pennsylvania, Veteran Compensation Application Files, WWII, 1950-1966 - Ancestry.com

Robert Lieber

in the Pennsylvania, Veteran Compensation Application Files, WWII, 1950-1966

& Add alternate information

A Reportissue

Name:

Birth Date:
Birth Place:
Residence Date:

Residence Place:

Robert Lieber
6 May 1926
Philadelphia
4 May 1950

Lansdowne, Delaware, Pennsylvania, USA

Save & create tree v Cancel

Source Information

Ancestry.com. Pennsylvania, Veteran Compensation Application Files, WWII, 1950-1966 [database on-line]. Provo, UT, USA: Ancestry.com Operations, Inc.,

2015.

Original data: Pennsylvania (State). World War Il Veterans Compensation Applications, circa 1950s. Records of the Department of Military and Veterans
Affairs, Record Group 19, Series 19.92 (877 cartons). Pennsylvania Historical and Museum Commission, Harrisburg, Pennsylvania.

Description

Following World War II, the Commonwealth of Pennsylvania paid honorably discharged and veterans still in service bonus compensation. This collection
includes Veterans Compensation Application Files. Learn more...

Pennsylvania Historical
and Museum
Commission

Suggested Records

[ U.S., Social Security Death Index, 1935-2014
Robert Lieber

[ New Jersey, Death Index, 1901-2017
Robert | Lieber

M U.S., Obituary Collection, 1930-Current
Robert Lieber

[() 1930 United States Federal Census
Robert Leiber
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[ Global, Find A Grave Index for Burials at Sea and other Select Burial Locations, 1300s-Current
Robert Lieber

D U.S., Department of Veterans Affairs BIRLS Death File, 1850-2010
Robert Lieber

[ 1940 United States Federal Census
Robert Lieber

[ U.S. Wwil Draft Cards Young Men, 1940-1947
Robert Lieber

[ Web: Burlington County, New Jersey, Death Index, 1814-2010
Robert Lieber
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CITATION:

Leo Lieber. (d. Jun. 08, 1955). Obit. Jun. 10, b. Apr. 08, 1879 in Botchane, Rumania, Russian
father & mother, emig. to USA 1895, d. Jun. 08, 1955 Age 75, 50-yr. candy manufacturer, father
of Robert I. Lieber, grandfather of Charles M. Lieber. The Philadelphia Inquirer.

NAME: LEO LIEBER

GENDER: Male

BIRTH DATE: Apr. 08, 1879

BIRTHPLACE: Botchane, Rumania

DIED: Jun. 08, 1955

DEATH PLACE: Parkway House, 2201 Parkway, Philadelphia, Pennsylvania USA
AGE: 75

BURIAL DATE: Jun. 10, 1955

BURIAL PLACE: West Laurel Hill Cemetery
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Leo Lieber

in the Newspapers.com Obituary Index, 1800s-current

[ 2 View Image

View original image on Newspapers.com. (May
require an additional subscription).

# Add alternate information
A Reportissue
Name: Leo Lieber
Gender: Male
Death Age: 75
Birth Date: abt 1880
Death Date:  Abt 1955
Death Place: 2201 Park-wav
Obituary Date: 10 Jun 1955
Obituary Place:  Philadelphia, Pennsylvania, United States of America

© These facts were pulled from a record by a computer and may not be accurate. Obituary records often include facts for family members of the deceased,
some of whom may be living.

Save & create tree v Cancel

Source Citation

The Philadelphia Inquirer; Publication Date: 10/ Jun/ 1955; Publication Place: Philadelphia, Pennsylvania, USA; URL:
https://www.newspapers.com/image/174536596/?article=a6dea276-fef7-48fe-8cd2-
4cabelb81a70&focus=0.26202095,0.23713797,0.37456667,0.2885229&xid=2378

Source Information
Ancestry.com. Newspapers.com Obituary Index, 1800s-current [database on-line]. Lehi, UT, USA: Ancestry.com Operations Inc, 2019.

Original data: See newspaper information provided with each entry.

Description
This database consists of facts extracted from obituaries found on Newspapers.com™ dating from the early 1800’s to current. Learn more...

Provided in association with Newspapers.com (subscription required).
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[ 1920 United States Federal Census
Leo Lieber

[ 1930 United States Federal Census
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Leo Leiber

[ 1940 United States Federal Census
Leo Lieber

[ Pennsylvania, Birth Certificates, 1906-1911
Leo Lieber

[ Pennsylvania, Death Certificates, 1906-1967
Leo Lieber

[ Pennsylvania, Birth Certificates, 1906-1911
Geo Lieber

[ U.S. WWII Draft Cards Young Men, 1940-1947
Leo Lieber

[ Philadelphia, Pennsylvania, Marriage Index, 1885-1951
Leo Lieber

[ U.S., World War Il Draft Registration Cards, 1942
Leo Lieber

[ Pennsylvania, Marriages, 1852-1968
Leo Lieber

[ 1910 United States Federal Census
Leo Lieber

0 U.S., Social Security Applications and Claims Index, 1936-2007
Leo Lieber

O U.S., World War | Draft Registration Cards, 1917-1918
Leo Leibers

A The Philadelphia Jewish Exponent Obituary Index, 1887-2006
Leo Lieber

[ U.S. City Directories, 1822-1995
Leo Lieber

@
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Find others who are researching Leo Lieber in Public Member Trees
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http://rca.vobj.org/RCA%20Engineer/RCA%20Engineer%20v07/RCA%20Engineer%20v07n6/p32-DavidSarnoffAwards.pdf

Robert I. Lieber (R. Lieber). (Apr. 01, 1962). Apr-May 1963, 1962 David Sarnoff Outstanding
Achievement Award in Engineering, Systems Engineering, Moorestown Missle and Surface Radar
Division, Defense Electronic Products, Moorestown, NJ, Vol. 07, No. 6. p. 32. RCA Engineer.

Reproduced for educational purposes only. Fair Use relied upon.
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Highlight





PARTIAL TRANSCRIPTION

R. LIEBER, Systems Engineering, Moorestown Missle and Surface Radar Division, Defense Electronic
Products, Moorestown, N.J., is recipient of the 1962 David Sarnoff Outstanding Achievement Award in
Engineering ... "for contributions to the field of high-precision space tracking and navigational systems.

MR. LIEBER has contributed new and fundamental knowledge to high-accuracy prediction of satelitte and
missle position using surface-based tracking data, which opens new avenues to the solution of satellite
tracking problems. He has made important advances in the integration of tracking, communication, and
telemetry functions for support of space missions and has also pointed the way toward vehicle attitude
determination from the earth. The applications for which he has developed solutions include ship, submarine,
and aircraft navigation, and surveying of land locations. He has worked out commercial as well as military
systems applications. As an Engineering Leader, he has demonstrated outstanding ability to plan the effort of
and obtain maximum wholehearted support from the senior engineering personnel in his group.
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| issue Hpage” authors || title H topics
%58 2 Caulton, C. O. Awards for engineers Awards

m%so 30 E—fng@ David Sarnoff outstanding_achievement awards (1960), Awards

%61 28 ﬁgm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1961) Awards

Xglr'/;l—m@ 32 %ginﬂ‘ David Sarnoff outstanding_achievement awards (1962) Awards

Xglr'/fa—MB 40 %gm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1963), Awards

Xc[;Irl/l\gll—z:\lyc,).16%4 44 %gm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1964), Awards

%5 42 g—ffngm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1965) Awards

%\;\,‘01.9666 48 E—ffngm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1966), Awards

%7 50 ﬁgm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1967) Awards

%}%8 48 %gm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1968) Awards

%}%0 48 %gm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1970), Awards

%\%1 56 %gm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1971) Awards

%mz 56 g—ffngm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1972) Awards

%3 48 E—;ngm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1973), Awards

%4 48 ﬁgm David Sarnoff outstanding_achievement awards (1974) Awards

W 48 ;%?—fﬁgm David Sarnoff outstanding_technical achievement awards (1975) Awards

1975 —"

%\;\,‘01.9676 46 g—ffngm David Sarnoff outstanding technical achievement awards (1976) Awards

%7 40 E—fngm David Sarnoff outstanding technical achievement awards (1977) Awards

%8 100 ﬁgm David Sarnoff outstanding technical achievement awards (1978) Awards

%9 4 %gm David Sarnoff outstanding technical achievement awards (1979) &%i:ﬂeser and the Corporation (Series)
%80 4 %gm David Sarnoff Awards for Outstanding_Technical Achievement (1980) ||Awards

%81 4 E—ffngm David Sarnoff Awards for Outstanding_Technical Achievement (1981) ||Awards

%2 4 %gm SelectaVision VideoDisc Awards gﬁ%&ﬁisc, Capacitance electronic disc
%82 4 %gm David Sarnoff Awards for Outstanding Technical Achievement (1982) ||Awards
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Classification internationale :

TION

’/ N° 1.369.330
G06j—G 06 k

Systéme d’exploitation de données. (Invention : Hans Karl Fresch, Fredrick, Theodore

GurmaNN et Robert LieBER.)

Société dite : INTERNATIONAL STANDARD ELECTRIC CORPORATION résidant aux

Etats-Unis d’Amérique.

Demandé le 11 avril 1962, a 14" 45", a Paris.
Délivré par arrété du 6 juillet 1964.
(Bulletin officiel de la Propriéié industrielle, n° 33 de 1964.)
(Demande de brevet déposée aux Etats-Unis d’Ameérique le 27 avril 1961, sous le n° 106.090,
aux noms de MM. Hans Karl FrEscH, Fredrick Theodore GutMANN ei Robert LiEBER.)

La présente invention concerne les systémes
d’exploitation d’informations, et plus spécialement
les systémes ol est effectuée I’inscription, sur des
éléments d’affichage déterminés, d’informations
concernant ou découlant d’éléments d’informations
primaires. Bien qu’elle soit applicable a3 de nom-
breux systémes d’exploitation d’informations, cette
invention était a 'origine congue et développée
pour &tre utilisée dans le commerce et dans les
banques pour la tenue a jour des comptes chéques.
Dans ces systémes, les éléments primaires sont des
chéques et des feuilles de versement et les éléments
secondaires des feuilles de registre tenues a jour
en accord avec les indications de débit et de crédit
portées sur un ou plusieurs éléments primaires qui
leur sont associés. Les applications de cette inven-
tion a la comptabilité des services publics, & 1’étude
des statistiques, etc., et I’adaptation de 1’appareil
qui sera décrit, sont facilement réalisables grace a
- la présente invention.

Trois opérations principales caractérisent et sont -

associées aux systémes qui font I’objet de la pré-
sente invention. Ce sont, respectivement, une opé-
ration de tri dans lequel les éléments d’informations
primaires sont groupés en accord avec une caracté-
ristique commune, ici le nom du déposant, une
opération de sélection dans laquelle un élément
d’affichage ou élément secondaire, ici une feuille
de registre, est associée a chaque groupe d’éléments
primaires et une opération d’inscription par trans-
fert dans laquelle les représentations des symboles
d’informations découlant, directement ou indirec-
tement, des éléments primaires, sont transférés sur
les éléments secondaires associés. Ces opérations
sont sujettes a trois sortes d’erreurs que I’on appelle
erreurs, de tri, de sélection et de transfert. La nature
des deux premilres sortes d’erreurs est indiquée
dans leur désignation. La derniére erreur, erreur
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de transfert, peut étre divisée en erreurs directes
de transfert et erreurs indirectes, les premiéres carac-
térisant la mauvaise utilisation des symboles d’infor-
mations pendant une opération de transfert et les
derniéres l’omission ou la mauvaise utilisation
d’un élément primaire qui ne permet pas ’opération
de transfert ou aboutit a Vinscription d’un élément
primaire sur plus d’un élément secondaire.

La présente invention concerne exclusivement la
détection et la correction des erreurs de tri de
sélection et des erreurs indirectes de transfert.

Si on considére les différentes sortes d’erreurs
une par une, la technique utilisée jusqu’a présent
pour éviter et corriger ces erreurs a été la suivante.

En premier lieu, en ce qui concerne les erreurs
de tri, jusqu’a présent, la technique consistait a
placer des symboles d’identification sur les éléments
primaires avant de les donner i chaque déposant,
ou bien, le déposant placait lui-méme ces symboles
avant toute chose. Ces symboles d’identification
préalablement opposés sont ultérieurement utilisés
pour grouper les éléments de chaque déposant, au
moyen d’une opération manuelle ou automatique.
De ce fait, les erreurs de tri se trouvent réduites.
11 existe cependant des inconvénients, en particulier
ces symboles préalablement opposés nécessitent
une opération manuelle supplémentaire, qui est
sujette 4 erreur. En outre, ces symboles n’ont aucune
valeur lorsqu’une erreur non détectée a lieu, donc
aucune valeur en ce qui concerne les erreurs de
transfert indirect. De plus, ces symboles peuvent
étre altérés et effacés lorsque les éléments primaires
sont relativement fragiles et fréquemment mani-
pulés, comme dans le cas présent.

En second lieu, en ce qui concerne les erreurs
de sélection, la technique jusqu’a présent consistait
a comparer des symboles d’identification préala-
blement opposés sur les éléments secondaires avec
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ceux placés sur les éléments primaires pour voir
§’ils sont semblables. Les critiques contre ce systéme
ont été déja formulées dans le paragraphe précé-
dent, en outre ce systtme demande un dispositif
supplémentaire capable de détecter les symboles
d’identification primaires et secondaires, de conser-
ver et de comparer ces symboles et de commander
les opérations en accord avec ces résultats.

Finalement, en ce qui concerne les erreurs de
transfert indirect, la technique jusqu’a maintenant
consistait 3 pointer les opérations de transfert et
les éléments primaires de maniére a déterminer si
chaque élément primaire avait été transféré. Mais
ceci est coliteux en temps et en argent et ne suffit
pas pour garantir qu’un élément primaire ne sera
transféré qu’une fois et une seule. -

La présente invention propose une solution écono-
mique et efficace aux problémes exposés ci-dessus.

Une des caractéristiques de I'invention réside en
un systéme d’exploitation d’informations compre-
nant des moyens d’inscription pour afficher sur un
document secondaire des données figurant sur un
document primaire, des moyens de détection pour
extraire du document secondaire une information
d’identité propre 4 ce dernier, des moyens associés
auxdits moyens d’inscription et de détection pour
transférer sur le document primaire ladite infor-
mation d’identité afin d’identifier ledit document
primaire en accord avec le document secondaire.

Une autre caractéristique de I'invention réside
dans le fait que les moyens d’inscription compren-
nent des moyens de transfert pour porter sur un
document secondaire sélectionné des informations
extraites d’'un document primaire, des moyens de
positionnement pour placer ledit document secon-
daire en position nécessaire pour recevoir les infor-
mations primaires, des moyens de contréle pour
provoquer un mouvement relatif enire le document
secondaire et les moyens de transfert corrélative-
ment 4 la mise en place du document secondaire,
d’autres moyens communiquant avec le document
secondaire pour extraire ladite information d’iden-
tification, cette opération étant exécutée en asso-
ciation avec ledit mouvement.

Une auire caractéristique de P’invention réside
dans le fait que le dispositif de détection servant &
extraire 1'identité du document secondaire com-
prend un ensemble de fil de transmission et des
éléments opérant en liaison avec le document secon-
daire de maniére 4 iraduire électriquement 'infor-
mation identifiant ledit document secondaire en
faisant apparaitre d’une fagon appropriée une pola-
rité sur certains desdits fils.

Une autre caractéristique de 1’invention réside
dans le fait qu’aux moyens de transfert et d’affi-
chage sont associéds des moyens pour empécher
T'inscription des informations primaires sur le docu-
ment secondaire tant que ’information d’identité
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extraite dudit document secondaire n’a pas été
transférée sur ledit document primaire.

Une autre caractéristique de I'invention consiste
en un systéme d’exploitation d’informations com-
prenant des moyens de transcription pour afficher
sur un document secondaire des informations
extraites d’'un document primaire, des moyens de
détection pour extraire du document secondaire
une information d’identité propre a ce dernier,
des moyens de positionnement du document pri-
maire et des moyens identificateurs en liaison avec
lesdits moyens de positionnement pour afficher sur
ledit document primaire 'information d’identité
destinée 4 identifier le document primaire en concor-

- dance avec le document secondaire.

Une autre caractéristique de linvention réside
dans le fait que les moyens identificateurs servant a
caractériser le document secondaire comprend des
moyens de positionnement dudit document pri-
maire pour que puisse y étre effectuée I'inscription
de Pinformation d’identité.

Une autre caractéristique de P’invention réside
dans le fait que les moyens identificateurs compren-
nent des moyens de sélection de caractéres en liaison
avec les moyens de détection pour traduire I'infor-
mation d’identité détectée, et des moyens de trans-
fert communiquant avec lesdits moyens de sélec-
tion, de positionnement et d’inscription pour affi-
cher sur ledit document primaire 1’information
d’identité extraite du document secondaire, ceci
étant subordonné aux opérations de transfert des
informations primaires sur le document secondaire
et aux opérations de positionnement et du docu-
ment primaire,

Une autre caractéristique de P’invention réside
dans le fait que des moyens de commande sont
adjoints aux éléments de sélection pour placer ces-
dits éléments de sélection dans une position prédé-
terminée pour opérer, corrélativement avec la mise
en place du document secondaire.

Une autre caractéristique de I'invention réside
dans le fait que des moyens de commande sont
fournis aux éléments de sélection pour les rendre
capables d’opérer ou les rendre inopérants corréla-
tivement 4 la mise en place du document secon-
daire.

Une autre caractéristique de invention réside
dans le fait que des moyens de blocage sont associés
aux moyens de positionnement du document pri-
maire pour empécher I’accomplissement des opéra-
tions de transfert des informations primaires sur
le document secondaire si le document primaire
n'est pas convenablement placé dans le systéme
de positionnement, des moyens de commande étant
également associés au systéme d’inscription appo-
sant Iinformation d’identification sur le document
primaire pour autoriser leur fonctionnement en
association avec les éléments d’inscription.
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Une autre caractéristique de I'invention réside
dans le fait que lesdits moyens de blocage compren-
nent des moyens de perception pour connaftire la
position du document primaire dans le systéie
maintenant cedit document, et que lesdits moyens
de commande comprennent des moyens de trans-
mission pour transférer un signal de commande en
accord avec le fonctionnement des moyens de trans-
fert et en réponse a une information prédéterminée
fournie par lesdits moyens de perception.

Une autre caractéristique de I'invention réside
dans le fait que des moyens de blocage et de verrouil-
lage sont fournis pour empécher Vinscription sur
le document secondaire des données extraites du
document primaire si le transfert de 'information
d’identification sur le document primaire ne peut
s'effectuer. :

Différentes autres caractéristiques ressortiront d
la description qui va suivre, donnée a titre d’exemple
non limitatif, en se reportant aux figures annexées
qui représentent :

La figure 1, une vue d’ensemble qui explique le
montage de ’ensemble et le fonctionnement des
systémes qui réalisent la présente invention;

La figure 2, une vue isométrique externe du
dispositif d’exploitation et d’inscription des infor-
mations réalisé conformément & 1'invention;

La figure 3, un schéma montrant le montage
interne des composants du dispositif de la figure 2;

La figure 4, une vue isométrique de la face posté-
rieure du systéme d’affichage 14a de la figure 2;

La figure 5, une vue isoméirique de la partie
supérieure gauche du couvercle 46 du systéme
d’affichage de la figure 4, montrant un montage
facultatif des pinces de guidage pour dévier le bras
opérant du commutateur 181 pendant I’enlévement
d’une feuille de registre hors du systéme d’affi-
chage 14a;

La figure 6 est une vue en coupe du dispositif
de détection 16a et du systéme d’affichage 14a de
la figure 2;

La figure 7 est une vue isométrique du support
de came 88, montré schématiquement dans la
figure 3 en relation avec le dispositif d’arrét bascu-
lant 47;

Les figures 8A et 8B sont des vues en coupe
de la touche de lecture 36 et d’une touche de
commande 35, montrant les mécanismes de verrouil-
lage et de déverrouillage qui leur sont associés;

La figure 9, une vue en coupe d’une roue des
types et des mécanismes de mise en place et de
remise en place du dispositif de transfert 17a de la
figure 2;

La figure 10, une vue en élévation, le long de la
ligne AA de la figure 9, avec les cliquets de détente
selon la coupe le long de la ligne AA de la figure 9;

La figure 11, une vue le long de 1a ligne CC de
la figure 10;
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La figure 12, une vue le long de la ligne DD
de 1a figure 10;

La figure 13, une vue isométrique des mécanismes
d’impression dans le dispositif de transfert de la
figure 2;

La figure 14, une vue partielle en coupe le long
de la ligne 14-14 de la figure 13, montrant les
détails des mécanismes de la figure 13;

La figure 15, un schéma en pariie en élévation
d’un dispositif auxiliaire, de détection du numéro
du compte, réalisé conformément a la présente
invention;

La figure 16, une vue de la plaque postérieure
du systéme d’affichage dans le montage de la
figure 15, comportant une coupe le long de la plate
forme utilisée comme support vertical des feuilles
de registre insérées;

La figure 17, une vue de la plaque antérieure

du systéme d’affichage dans le montage de la

figure 15;

La figure 18, une vue montrant I’association des
cliquets avec les commutateurs et les roues des
types 4 rochets conformément au mode de réali-
sation de la figure 15.

On va commencer la description en se reportant
tout d’abord a la figure 1 qui représente un systéme
de comptabilisation bancaire, désigné par le terme
plus général de systéme d’inscription et d’exploi-
tation d’informations. Ce systéme comprend des
organes de commande qui font partie de 1’ensemble
portant la référence 1. On utilise 'ensemble 1 pour
accomplir une opération d’inscription relative aux
comptes chéques bancaires et une comptabilité
complémentaire oll se tfouvent les renseignements
sur le solde. Ces renseignements sont lus sur une
feuille de registre 2, appelée dans Vinvention élé-
ment secondaire; ils sont mis & jour conformément
aux opérations de débit et de crédit principales lues
sur les chéques et les feuilles de versement 3, appe-
1és dans Yinvention éléments primaires comme on
Pa vu précédemment, les systémes d’inscription et
d’exploitation de données nécessitent des opérations
de tri, de sélection et de transfert sujettes aux

" erreurs déja citées. Dans 1’exemple considéré, les
$ ]

chéques et les feuilles de versement sont groupés
sous les noms des souscripteurs ou déposants. Les
feuilles de regisire correspondantes sont sélec-
tionnées, pour la suite des opérations, et les infor-
mations de débit et de crédit principales dans chaque
groupe de chéques et de feuilles de versement sont
inscrites sur la feuille de regisire correspondante
et utilisées pour déduire de nouvelles informations
sur le solde qui sont elles aussi inscrites. Ceci est
représenté dans la figure 1 par les lignes en poin-
tillé 4 et 5 qui représentent le transfert d’anciennes
informations concernant le solde & partir des éé.
ments 2 et 3. Une troisidme ligne en pointillé 6,
issue d’une source générale représentée schémati.

2
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quement en 7, est utilisée pour représenter toutes
les autres informations entrant dans 1’ensemble 1
teles que la date d’inscription, la nature de la
transaction et autres données du méme genre.
Comme il a été vu précédemment, la présente inven-
tion concerne les erreurs de groupement et de
sélection, c’est-a-dire des erreurs de non-correspon-
dance dans lesquelles les éléments primaires sont
transcrits sur une feuille de registre qui n’est pas
1a bonne et les erreurs indirectes de transfert dans
lesquelles les éléments primaires sont mal utilisés.
L’originalité de I'invention est & I'inverse de 1’an-
cienne technique qui consistait a détecter et empé-
cher ces erreurs, de laisser les erreurs se produire
et aussi de transférer sur 1’élément primaire une
série de symboles d’identification propres & chaque
élément pendant I’opération de transfert des données
3 inscrire. Lesdits symboles d’identification appa-
raissent immédiatement pour ceux qui plus tard
examinent 1’élément primaire pendant le cours
normal des opérations bancaires. De ce fait 1’ab-
sence de symboles d’identification ou la présence
de plus d’un symbole d’identification indiquerait

une erreur de transfert indirect, alors que la pré--

sence de symboles qui différent des symboles d’iden-
tification de I’8lément primaire sur le répertoire

de dossiers indique une erreur de non-correspon-

dance. Comme il a été indiqué précédemment la
présente invention nécessite peu de procédures
annexes et de ce fait est plus efficace que les tech-
niques précédentes. I est indiqué plus loin, et les
banquiers en sont arrivés aux mémes conclusions,
que, malgré toutes les précautions prises dans les
techniques précédentes, les erreurs de non-corres-
pondance ont lieu, et lorsqu’une telle erreur survient,
elle n’est découverte que lorsqu’un déposant mécon-
~ tent vient signaler une erreur dans son relevé de
solde. Méme dans ce cas, une procédure difficile
et longue est nécessaire pour localiser le compte
du déposant victime de 1’erreur.

La présente étude s’attache plus particuliére-
ment aux dispositions de verrouillage, au moyen
desquelles un élément primaire est associé avec un

élément secondaire et un seul, que ce second élé- °

ment soit approprié ou non.

Les dispositions de transfert et de verrouillage
ci-dessous citées sont indiquées schématiquement
dans 1a figure 1. L’ensemble 1 comprend un cha-
riot 8, commandé et détecté par un dispositif de
commande 9, comme 1'indique la ligne 10. Le dispo-
gitif de commande 9 a été modifié et réalisé confor-
mément i linvention. Normalement, 1a feuille 2
serait directement placée entre les rouleaux du cha-
riot 8, et déplacée latéralement par rapport i un
dispositif d’impression. non représenté dans la
figure 1, I'information inscrite sur ce dispositif se
trouvant transférée sur la feuille 2. Dans la pré-
sente invention, cette opération est précédée d’une
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opération de détection au cours de laquelle 1¢lé-
ment secondaire 2 est tout d’abord associé & un
dispositif de transfert 11 comme P’indiquent les
lignes en pointillé 12 et 13. L’élément 2 est placé
dans un systéme d’affichage 14 & P'intérieur du
dispositif 11 et, lorsqu’il est convenablement
orienté, un signal «prét» est envoyé a partir du
systéme 14 vers le dispositif de commande 9, la
voie de transmission étant indiquée en 15, lorsque
ce signal est détecté, le dispositif de commande 9
actionne un systéme de détection, schématiquement
indiqué en 16, qui détecte les symboles d’identifi-
cation préalablement opposés sur 1’élément secon-
daire, et transfére les signaux représentatifs & un
dispositif d’enregistrement et de transfert 17 qui
enregistre une représentation de ces signaux. L’asso-
ciation entre le dispositif de commande 9 et le
systéme de détection 16 est Hlustrée en 18. Les
lignes de communication entre le systéme d’affi-
chage 14 et les systémes 16 et 17 sont respecti-
vement indiquées en 19 et 20. La sortie du dispo-
sitif 17 est indiquée en 21. Lorsque I’opération
d’enregistrement est terminée, le dispositif de
commande actionne le systéme d’affichage 14, cetie
association étant montrée en 22, ainsi la feuille 2

-est libérée et glissée dans les rouleaux du chariot 8

pour l'opération suivante d’inscription. Pendant
Popération d’inscription, une opération inhabituelle
a lieu. A chaque fois qu’'une information est tirée
d’un élément primaire 3, cet élément est inséré
dans le systtme d’affichage 24 de maniére & étre
associé avec le dispositif 17. On prévoit des comman-
des de verrouillage, représentées par la ligne 25,
qui empéchent P'inscription de ’information tirée
de I’élément primaire 3 jusqu’a ce que cet élément
primaire soit convenablement placé dans le systéme
d’affichage 24, et lorsque le transfert de P'infor-
mation a lieu, le systéme 17 est actionné simulta-
nément au moyen de 1’envoi d’un signal sur la
ligne 26, et transfére les symboles d’identification,
concernant I'information enregistrée, a 1’élément 3.
L’élément 3 est alors manuellement ou automati-
quement enlevé du systéme 24, ceci étant repré-
senté par la ligne en pointillé 27.

Dans 1a figure 2, on trouve les différents attri-
buts de I’ensemble 1 et le dispositif de transfert
qui lui est associé. L’ensemble 1 comprend une
base fixe 30, qui se prolonge en une partie 31 qui
sert de support & un chariot 8 monté sur des rails
non représentés. Le chariot a un mouvement de
translation par rapport 4 la base fixe 30. La base
fixe 30 comprend une pluralité de touches de 33
a 36. Les touches 33 servent 4 communiquer des
renseignements secondaires tels que la date, la
nature de la transaction et autres informations du
méme genre, 3 I'ensemble 1. Les touches 34 sont

“des touches au moyen desquelles les symboles des

informations numériques sont sélectionnées pour
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éire ensuite transférées dans ’ensemble 1. Les tou-
ches 35 sont des touches de commande qui per-
mettent de transférer dans ’ensemble 1 les sym-

boles sélectionnés par les touches 33 et 34. La

touche 36 est une touche de lecture qui sera décrite
ultérieurement. A lintérieur de ’ensemble 30 se
trouvent des organes enregistreurs et additionneurs
non représentés, grice auxquels on effectuera diffé-
rents calculs sur les symboles sélectionnés par les
touches 34 et transférés par les touches 35. A P'inté-
rieur de 1a base fixe 30, schématiquement indiquées
par le compartiment 37, se trouvent les roues ou
barres des types 38 qui sont choisies en fonction
des sélections effectuées par les touches 33 et 34,
lorsque certaines des touches 35 sont actionnées.
Les touches 35, en plus du transfert des symboles
sélectionnés, dirigent le mouvement de translation
latéral du chariot 8 par rapport 4 la base fixe 30
de maniére a ce que les roues des types 38 soient
placées en face de la partie appropriée du chariot,
en vue d’imprimer le renseignement sélectionné
ou calculé sur la feuille de registre insérée dans
un rouleau 40 du chariot. Le rouleau 40 est actionné
manuellement et sert d insérer verticalement un
document, ici une feuille de regisire 2 par rapport
aux roues des types 38. La feuille 2, une fois mise
en position par le rouleau 40 du chariot, est insérée
dans une plaque de guidage 42 comprise normale-
ment dans un tel appareil et qui peut faire contact
ou non avec le rouleau 40. Cetie plaque 42 com-
prend des rouleaux montés fous 43 qui s’opposent
au rouleau 40 et de ce fait en tournant serrent la
feuille 2 permettant ainsi son déplacement vertical.
L’on voit d’aprés la figure 2 que pour insérer la
feuille 2 entre les rouleaux 40 et 43, il est néces-
saire, tout d’abord, d’insérer cette feuille dans un
systéme d’affichage 14a qui se trouve juste au-dessus
des rouleaux. L’indice a est utilisé lorsque 1’on
considére un mode de réalisation particulier du
systéme 14, Le systéme d’affichage 14a est monté
au moyen d'une applique 45 sur le chariot 8 et
comprend une plaque transparente sur le devant
et sur les cotés un systéme de guidage 46 qui
permet de positionner une feuille 2 latéralement
par rapport au systéme de déiection 16a dont on
a parlé dans la figure 1. Le systéme d’affichage 14a
comprend un systéme d’arrét basculeur qui peut
prendre deux positions respectivement appelées
position de blocage ou de déblocage, par rapport
au systéme l4a. Dans la position de blocage, le
systtme d’arrét basculant 47 est intercalé sur le
trajet vertical de la feuille 2 de maniére i posi-
tionner verticalement cette feuille par rapport au
systéme de détection précité 16a. Dans la position
de non-blocage le systéme 47 est placé de maniére
4 ne pas intervenir dans l’insertion verticale de
cette feuille, de sorte que la feuille 2 peut conti-
nuer sa chute jusqu’aux rouleaux 40 et 43 du

[1.369.330]
chariot 8. Le systéme de détection 16 tourne autour
d’un pivot 50, fixé sur un support 51 qui prolonge
la base fixe 30. Le systtme de détection 16a est
normalement positionné de maniére 4 ne pas &tre
en contact avec le systéme d’affichage 14a, dans
le but de protéger les &léments de détection et
d’éviter un fonctionnement accidentel de ces élé
ments, entrainant un mauvais fonctionnement de
la machine.

Comme on peut le voir dans la figure 2, le
dispositif d’enregistrement et de transfert 17a
comprend un compartiment séparé qui contient
un systéme d’affichage 24a destiné a recevoir un
élément primaire 3. Les roues des types 52, schéma-
tiquement représentées sont prévues pour trans-
férer les symboles d’identification & chaque élément
primaire 3 que 1’on a glissé dans une, fente 54 du
systéme d’affichage 24a. Un plateau, 55 regoit les
éléments primaires qui s’empilent en 56 avant de
subir les différentes opérations. Un réceptable 57
est prévu au bas du dispdsitif 17a¢ pour récupérer
les éléments primaires aprés que les opérations de
transfert aient été réalisées. Il faut noter que ce
réceptacle se détache facilement du dispositif 17a.
Une feuille 2 attend dans le systdme d’affichage
l4a d’8tre détectée par le systéme de détection 16a,
ce dernier est montré au travail, dans cette position,
il est basculé vers I’avant de manitre a é&tre contre
la feuille 2. La feuille 2 comprend une partie du
relevé du déposant 60 et une partie enregistrée 61,
qui renseigne sur Iidentité du déposant, c’est-a-
dire donnent son nom, son adresse, son numéro
de compte qui dans I’exempie considéré est 20 648.
Ensuite cette feuille est subdivisée en 7 colonnes de
62 & 67, sur lesquelles s’impriment les indications
regues des roues des types 38 pendant P'opération
d’inscription. Ces indications comportent respecti-
vement un report du solde, le débit et le crédit,
le solde actuel, des renseignements analytiques (tels
que la date et la nature de la transaction) et en
dernier ieu dans la colonne 67, le solde actuel est
inscrit de nouveau pour &ire utilisé dans les écri-

_tures de la banque. La feuille 2 comporte des sym-

boles d’identification préalablement apposés, dans
la partie 68 qui se trouve dans le coin inférieur
droit oli est inscrit le numéro du compte, dans ce
cas précis 20 648. Dans la présente invention, on
a préféré traduire les données d’information sous
forme de perforation comprenant des trous chacun
étant placé dans une position déterminée choisie
parmi les dix positions possibles d*une rangée hori-
zontale située dans la région 68. Avec ce montage,
lorsque le dispositif de détection est contre la
feuille 2 et que le chariot se déplace vers la droite
relativement au systéme de détection, I’aire perforée
codée de la région 68 sert i établir une continuité
élecirique entre une plaque support conductrice
du systéme d’affichage et les cing balais du systéme

2.
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sont envoyés & un temps déterminé en relation
avec le nombre de chiffres du numéro de compte.
L’appareil au moyen duquel s’effectuent les opéra-
tions de détection, d’avancement et de transfert
avec Iaide des touches de commande 35, est décrit
ci-dessous. Pour le moment, on notera que pendant
Popération de transfert ordinaire, la feuille 2 est
placée verticalement dans le systéme d’affichage
14a, entre les rouleaux 40 et 43, jusqu’a T’endroit
ott P’information doit &tre inscrite, cette inscription
se fait dans les colonnes 62 3 67 avec 1'aide des
touches de commande qui déterminent la position
du chariot et le transfert des informations apportées
manuellement; ces deux opérations peuvent étre
réparties entre les touches de tabulation qui font se
déplacer le chariot et les touches de iransfert qui
commandent les différentes opérations relatives au
solde, grice auxquelles les nouveaux soldes sont
déduits, enregistrés et inscrits.

" En se référant a la figure 3, les opérations de
transfert de la présente invention seront plus compré-
hensibles grice aux schémas suivants dans lesquels
le systéme d’affichage 14a, le dispositif de détection
164, 1a base fixe 30 et le systéme de transfert 17a
sont entourés par deux lignes en traits mixtes. I
faut metire 1’accent sur le fait que le chariot est le
seul qui ait un mouvement de trdnslation par rapport
aux autres ensembles, et que le systéme de détection
est le seul qui soit capable de tourner. Pour des
raisons de référence, une partie du chariot 8 a été
représentée par une double ligne de traits mixtes

interrompue 3 la gauche du systéme 14a. A P'inté-
rieur de la base fixe 30, les seuls organes nécessaires -

4 une bonne compréhension de I'invention sont ceux
inclus dans le systéme de commande 9a, étudiés
déjd avec la figure 1. De ce fait, tous les auires or-
ganes 4 Pintérieur du systéme 30 sont omis, inten-
tionnellement, afin de simplifier ’étude de 1'inven-
tiomn.

En commengant par le systéme 16a; les méca-

nismes par lesquels ce systéme est amené 3 sa posi- .

tion de détection et de rappel sont les suivants, le
systéme de détection comprend une bobine d’enga-
gement 80 qui communique par une connexion
81, schématiquement représentée avec un support 51
qui prolonge la base fixe 30 selon un procédé qui
sera décrit ultérieurement. Par le fonctionnement
de la bobine 80, le systéme 16 pivote en position
de détection au cours de laquelle ’aire codée du
numéro du compte placée sur une feuille 2 peut
étre explorée. Le systéme 16a, ainsi positionné, est
maintenu 3 I’aide d’un loquet 82 qui enclenche un
levier de verrouillage 83. Le sysi¢me de détection
comprend aussi cing balais 84 qui; au moment de
la détection, s’appuient contre la feuille 2 qui se
trouve dans le systéme d’affichage 14a. La feuille
du grand livre est adossée contre une plaque con-
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16a; de ce fait, elles transmettent cing signaux qui -

ductrice 85 qui établit lorsque le chariot se déplace
par rapport aux balais, une continuité électrique
entre les balais 84 et une source d’électricité qui sera

décrite plus tard. Les balais 84 se continuent cha-

cun par un conducteur 86, ces conducteurs étant
représentés schématiquement par un seul fil 87,
de manitre & simplifier le schéma. Le systéme d’affi-
chage 14a comprend aussi une plaque de cames 88,
doni les bossages servent i actionner un contact
normalement ouvert 89, de maniére & .envoyer des
signaux caractérisant la position, sur un conducteur
90 lorsque. le chariot se déplace corrélativement au

_systéme de détection; ceci indiquant la position de

T’aire codée de la feuille 2 relativement au systéme
de détection, Les cing conducteurs, représentés par
la ligne 87 et le conducteur 90, sont associés comme
il est indiqué en 91, & un dispositif de mise en place
92 faisant partie de 1’ensemble 17a. Le dispositif
de mise en place 92 comprend cing mécanismes a
cliquet représentés en 93 qui se complétent. Les

‘mécanismes a cliquet fonctionnent,-lorsque des

signaux de référence sont émis sur le conducteur 90,
en déplagant les cing roues des types associées d’un
certain angle par rapport a leurs positions prédé-
terminées, suivant les références des symboles
d’informations. Les signaux émis sur les conduc-

teurs 87 sont appliqués a4 des mécanismes décrits

ci-dessous, de maniére a débrayer les mécanismes
a cliquet des roues des types associées 52, de ce
fait empéchant ces roues d’avancer plus loin, sui-
vant le signal caractérisant le chiffre numéro de
compte détecté par un des balais 84. De cette ma-
niére; les roues des types 52 sont finalement mises
en place, de maniére 3 permettre le transfert de la
représentation du code du numéro de compte figu-
rant sur la feuille 2 placée dans le systéme d’affi-
chage 14a. Le fonctionnement des roues des types
qui vient d’&tre décrit, commence généralement
lorsqu'une feuille 2 est insérée dans le systéme
d’affichage 14a contre le systéme d’arrét basculant 47
qui est & ce moment-1d dans sa position verticale
de blocage due 3 toute une série d’opérations qui
seront décrites ultérieurement; la feuille de registre 2
est maintenue par la barre 48, que ’on actionne
manuellement lorsque 1’on insére une feuille 2, les
contacts 94 normalement ouverts sont fermés par
la feuille. Les contacts 94 sont placés par rapport
au systéme d’affichage 14a de maniére a ce que,
lorsque 1a feuille 2 est complétement insérée conire
le systéme d’arrét basculant 47, le contact reprenne
sa position normale « ouvert ». En d’autres termes,
dans la position indiquée, les contacts se trouvent
au-dessus de la feuille 2 totalement introduite.
Lorsque le commutateur 94 est fermé, une conti-
nuité électrique est établie entre une source d’élec-
tricité, indiquée schématiquement en 95 et un cer-
tain nombre de mécanismes actifs qui seront décrits
ultérieurement. Cette continuité est établie i tra-
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vers un conducteur 96, un curseur 97 extérieur a
la base 30, une bande conductrice 98 sur le chariot 8,
la plaque conductrice 85, le commutateur 94, une
bande conductrice 99 sur le chariot 8, un curseur 100
extérieur & la base fixe 30 et un conducteur 101
terminé par une jonction 102. Les éléments du cir-
cuit, actionnés par ’établissement de cette conti-
nuité électrique, sont une bobine a arrét basculant
103, un mécanisme de remise en place 104 et un
relais 105 qui est excité par les contacts normale-
ment fermés 106. Le commutateur 106 est com-
mandé par le mécanisme de remise en place 104,
selon un procédé qui sera décrit ultérieurement. La
bobine 103 est utilisée pour actionner le systéme
d’arrét basculant 47 dans sa position de blocage,
lorsque la feuille 2 passe devant le commutateur 94,
Ia connexion entre la bobine et le systéme 47 étant
schématiquement indiquée par la Jigne en pointillé
107. Lorsque le systéme 47 est mis en position de
blocage, il est maintenu par un loquet 108 placé
dans le systéme d’affichage 14a. Le relais 105 com-
porte deux contacts associés 109 normalement
ouverts, qui, lorsqu’ils sont fermés, établissent une
continuité électrique entre la source 95 et le relais
105, grice & laquelle le relais 105 se maintient de
lui-méme, cette continuité étant établie par les
contacts 106 normalement fermés et commandés
par le mécanisme 104. Comme les lignes en poin-
tillé 110 P’indiquent, le mécanisme de remise en
place 104 est actionné en association avec le dispo-
sitif de mise en place 92 et les roues des types 52.
Quand il fonctionne, le mécanisme de remise en
place 104 dispose les roues 52 selon la position angu-
laire définie précédemment de maniére a préparer
I’opération de mise en place et met en position les
cliquets associés aux lignes en pointillé 93, afin
qu’ils s’enclenchent dans 1es roues des types comme
’opération de mise en place le demande. Comme
1a ligne en pointillé 111 P’indique, pendant I’opéra-
tion de remise en place, les contacts 106, normale-
ment fermés, sont ouverts de maniére a interrompre
la continuité entre la source d’électricité 95 et le
relais 105 qui se maintient de lui-méme, de ce fait,
Ie relais 109 retombe et 1a source 95 est déconnectée
de la bobine 103 et du mécanisme 104. Donc lors-
qu’une feuille 2 est insérée dans le systéme d’affi-
chage 14a, elle actionne temporairement un contact
94, dans sa progression depuis la partie haute du
systéme d’affichage jusqu’au mécanisme d’arrét
basculant 47, manceuvrant ainsi le relais 105 et 1a
bobine d’arrét basculant 103; le mécanisme d’arrét
basculant est donc amené 2 sa position de blocage
de maniére 2 retenir verticalement la feuille 2 au fur
et & mesure qu’elle descend dans le systéme d’affi-
chage. En méme temps, le mécanisme de remise en
place 104 est actionné de maniére & permettre aux
roues des fypes 52 et au dispositif de mise en place 92
de recevoir les signaux qui doivent &tre détectés &
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partir de Ia feuille 2. Finalement lorsque 1’opération
de remise en place est terminée le contact 106 est
ouvert, le relais 105 hors-circuit, le solénoide 103
n’est plus excité et le mécanisme 47 se maintient
par le loquet 108. I faut noter que le numéro de
compte que 1’on a détecté dans I’exemple présent
est un nombre décimal de cinq chiffres, de ce fait
les roues des types 52 ont chacune dix positions
angulaires discrétes, chacune d’elles caractérisant
un chiffre de 04 9.

A le momenta, la feuille 2 est dans 1a position
requise pour &tre lue.

Dans cette position 1a feuille s’appuie contre les
lames de deux contacteurs sensibles 112 et 113
placés en série et normalement ouverts. Ces commu-
tateurs sont de type connu, et identiques au contac-
teur 94. Ces contacteurs viennent au travail sans
la moindre pression par exemple sous le poids d’un
morceau de papier relativement rigide ou son équi-
valent. Lorsque la feuille 2 est convenablement pla-
cée dans une position verticale, la barre de blocage 48
est manuellement appuyée contre 1a feuille, de ma-
niére 4 la maintenir fermement pour pouvoir &tre
détectée. La barre de blocage est associée avec une
série de contacts de commutateurs 114 normalement
en position ouverte, en série avec les commutateurs
112 et 113 et aussi avec une paire de contacts 115
et 116, T'un étant situé sur le chariot 8, ayant
un mouvement de translation par rapport a 1’autre
situé sur la base 30. Dans la figure les contacts 115
et 116 sont fermés de maniére 2 ce que si les commu-
tateurs 112, 113 et 114 sont fermés, une continuité
électrique est établie entre un conducteur 117 et
la source d’électricité 95, par le conducteur 96, le
curseur 97, la bande conductrice 98, 1a plaque
conductrice 85, les commutateurs 112 et 114 et
les contacts 115 et 116. Quand cela se produit, un
signal est envoyé par un commutateur 118, dont la
position normale est celle représentée, jusqu’a une
bobine de verrouillage 119, une bobine de déver-
rouillage 120 et une bobine d’engagement 80,
provoquant leur excitation. La bobine de verrouil-
lage sert & bloquer les touches de commande 35 de
maniére 4 empécher toute entrée ou sortie d’infor-
mations de I’ensemble 1 empéchant, de ce fait, le
mouvement du chariot 8 par rapport au systéme
de détection 16a, la détérioration des balais 84 ou
un fonctionnement fortuit du dispositif de mise en
place 92. La bobine de déverrouillage 120 libére
la touche de lecture 36, de manitre & permettre
a un opérateur de manceuvrer cette touche et de ce
fait, de commencer la manceuvre du chariot en vue
de 1a détection et, finalement, la bobine d’engage-
ment 80, selon sa fonction précédemment décrite,
commande le mouvement du dispositif de détec-
tion 16a dans la position nécessaire i la lec-
ture, le fonctionnement de la bobine de verrouillage
a lieu de concert avec cette mise en position de
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maniére & ne pas détériorer par le dispositif 16a.
La touche de lecture 36 est associée au dispositif de
commande du chariot, schématiquement indiqué en
121, cette connexion est indiquée par la ligne en
pointillé 122. Lorsqu’on actionne la touche de lec-
ture, le mécanisme de commande du chariot 121
entre en action, et le chariot est tabulé vers 1a droite
par rapport aux balais 84; de ce fait les signaux de
transfert du numéro de comptie sont envoyés au
dispositif de mise en place 92. La connexion entre
le chariot 8 et le mécanisme de commande 121 est
représentée par la ligne en pointillé 10. I faut noter
que tous les systémes d’inscription et d’exploita-
tion d’informations actuels comprennent des méca-
nismes de commande du type 121, grice auxquels
le chariot est a la fois mis dans une position déter-
minée au moyen de la touche de sélection de com-
mande, et contrdlé en fonction des contacts qui

permettent Ja sélection des différentes positions du .

chariot. Ce systtme de commande est connu et
notamment employé dans les calculatrices.

En résumé, quand les contacts 115 et 116 se
touchent et, lorsqu’une feuille 2 est convenablement
placée dans le systéme d’affichage 14a, les touches
de commande sont verrouillées en position de repos,
1e dispositif de détection 16a est en position de détec-
tion et la touche de lecture est déverrouillée, de ce
fait permettant le mouvement transversal du chariot.
Pendant ce mouvement, lorsque le chariot passe
devant une position prédéterminée, un bossage de
came 124 de 1a base 30 vient frapper le loquet 108
et, de ce fait, le systéme d’arrét basculant 47 revient
a sa position de repos. Ce systéme est en connexion
avec la barre de blocage comme I’indique la ligne
-en pointillé 125, si bien que lorsque le systéme d’arrét
basculant est en position de repos, la barre de blo-
cage se trouve dans sa position de rappel, permettant
ainsi 4 1a feuille 2 de tomber entre les rouleaux du
chariot 40 et 43, qui ont été étudiés avec la figure 2.

Le support de plaque 88 a en plus des bossages
qui actionnent le commutateur 89, un autre bos-
sage qui actionne le commutateur 126, approxima-
tivement en méme temps que la came 124, frappe
e loquet 108. Lorsque le commutateur 126 est
fermé, il connecte une bobine 127 de libération
avec la source 95. Cette bobine 127 est reliée au
moyen de son plongeur indiqué en 128 au loquet 82,
grice auquel le systtme 16a se maintient dans la
position de détection. De ce fait, lorsque 1a bobine
127 est au travail le systéme 164 revient 4 sa position
de rappel dans laquelle les balais 84 ne sont plus
en contact avec la feuille 2, P’opération de détection
est terminée.

Apre¢s Popération de détection, les opérations
d’inscription ont lieu, La feuille 2 est insérée verti-
calement dans une position déterminée, sur elles
seront portées de nouvelles informations, le cha-
riot 8 et les roues des types 38, de la figure 2, sont

8

convenablement actionnés pour effectuer les trans-
ferts voulus. Cependant dans cette invention,
comme pour chaque débit et crédit, le report est
fait dans les colonnes 63 ot 64 d’ume feuille de
registre. Le chariot est mis en position de maniére
a faire fonctionner un levier, non représenté, a
Pintérieur du mécanisme de commande 121, ce
levier est relié, comme I'indique 1a ligne en pointillé
131, au bras mobile 132 du commutateur 118. En
Poccurrence, le bras132 est actionné dans le sens
contraire des aiguilles d’une montre pour venir se
placer contre un contact fixe 134. Ainsi la bobine
de verrouillage 119 se trouve reliée & la source 95
par un circuit élecirique ot nous trouvons en série
un conducteur 135 et deux contacts de relais 136
normalement en position «fermée». Dans ces
conditions, la bobine de verrouillage est excitée
et empéche P’action des touches de commande
jusqu’d ce que les contacts 136 s’ouvrent. Les
contacts 136 sont reliés 4 un organe photoélectrique
qui se trouve & D'intérieur du systéme d’affichage
24a, ils sont actionnés lorsqu’un élément primaire
est convenablement mis en position, ceci étant la
condition nécessaire pour la libération des touches
de commande 35. Aprés qu’un élément primaire
ait été inséré dans le systéme d’affichage 24a et une
touche de commande 35 sélectionnée, un jeu de
contacts 138, relié par les lignes en pointillé 139
aux touches 35, est alors fermé. Les contacts for-
mant I’ensemble 140, ouverts en position normale,
et associés avec les contacts de la bobine de verrouil-
lage 136, sont fermés lorsque les contacts 136 sont
ouveris. I1 s’ensuit que, lorsqu’une touche de com-
mande 35 est sélectionnée dans ces conditions, une
continuité électrique est établie 4 partir de la source
95, par le conducteur 135 et les commutateurs 138
et 140 jusqu’au dispositif de transfert indiqué en
141; de ce fait ce dernier est actionné. Ce dispositif
comprend un marteau imprimeur qui, lorsqu’il vient
au travail, presse I’élément primaire inséré dans le
systéme d’affichage 24a contre les roues des types 52;
de ce fait, la représentation du numéro de compte
mémorisée dans les roues de type pendant I’opéra-
tion de mise en place se trouve inscrit 3 P’aide du
ruban encreur de la machine, sur 1’élément pri-
maire. Le dispositif 141 comprend aussi un dispo-
sitif d’avance qui, aprés le marteau imprimeur,
délivre Pélément primaire ou réceptable 57 placé
en bas du systéme 17a. Le réceptacle 57 sert a rece-
voir les éléments primaire ainsi traités et a éviter
de ne pas les traiter plusieurs fois par erreur.

En se reportant maintenant & la figure 4, e sys-
téme d’affichage 14a est monté sur la console du
chariot 45 qui est renforcée par une paire de tiges
transversales 145 fixées dans les bagues 146 montées
dans la console. Ces tiges donnent sa rigidité a la
console 45 et servent de support de montage pour
les flasques 147 et 148 dans lesquelles un arbre de
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transmission de commande 149 est tourillonné. Cet
arbre 149 est relié aux bras de levier 150 et 151,
ce dernier étant caché derriére le support 148.
Les bras 150 et 151 sont respectivement reliés aux
bras supérieurs 152 et 153 dont la fonction sera
décrite ci-dessous. Le bras de levier 150 est relié
d’un cété au bras de levier 152 et de 'autre coté,
attaché & un ergot 154 associé a une tige poussoir 155.
La tigep-oussoir 155 est montée de maniére a glis-
ser dans une ouverture verticale de forme allongée
156, située dans le support 157 placé en équerre
sur le flasque 147; ladite tige, coulisse & ’aide de
son ouverture 160, sur un ergot 159 fixé au flasque
147, La tige-poussoir 155 est reliée par un ergot
161 a un support en forme de L, 162, qui est lui-
méme solidaire du systéme d’arrét basculant 47,
Le support 162 tourne autour d’un support char-
niére 163, Tautre extrémité du systéme d’arrét
basculant 47 étant pareillement associée au support

charniére 164. Dans cette figure, le systéme 47 et

la tige-poussoir 155 sont avancés, le plus loin pos-
sible, dans la direction indiquée par la fleche 165.
Dans cette position, le systéme d’arrét basculant
se trouve dans sa position de blocage dans laquelle,
comme il I’a été dit auparavant, il se trouve engagé
sous le systeéme d’affichage 14a servant de support
vertical pour une feuille 2 insérée lors de la détection
des.numéros de compte codés. Le systéme d’arrét
basculant est maintenu dans la position indiquée
contre un ressort comprimé 166, au moyen d’un
bras de loquet 167 qui enclenche une saillie associée
dans la face inférieure de la tige-poussoir 155. Le
bras de loquet 167 est monté sur un ergot 168 fixé
sur le support 147 et le poini d’enclenchement de 1a
tige-poussoir sur le loquet est sollicité vers le haut
par un ressort plat 169, lui aussi fixé sur le flasque
147. 11 faut donc noter que, si le loquet 167 tournait
en sens contraire des aiguilles d’'une montre autour
de son pivot 168, 1a tige 155 et le systéme 47 seraient
sollicités par le ressort 166 dans la direction oppo-
sée 3 celle indiquée par la fléche 165, donc, le sys-
téme, d’arrét basculant serait débrayé du systéme
d’affichage 14a. Les dispositifs nécessaires pour le
fonctionnement du loquet 167 et de 1a tige poussoir
dans la direction de la fleche 165 vont maintenant
étre décrits. Les bras 152 et 153 sont pourvus de
trous 170 4 P’intérieur desquels la barre de blocage 48
pénétre tout en se déplagant librement vers le haut
en s’éloignant du systéme d’affichage, indépendam-
ment du mouvement des bras 152 et 153. Dans 1a
position indiquée, 1a barre de blocage s’appuie contre
le systtme d’affichage dans la position nécessaire
pour bloquer une feuille de registre en vue de la
détection. 1 faut noter d’aprés les différentes con-
nexions indiquées, que la barre de blocage s’écarte
du systéme d’affichage lorsque le loquet 167 tourne
de maniére 3 libérer la tige 155, la barre de blocage
étant attachée a un bras 171 pivotant autour d’un
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axa 172, qui prolonge le systéme d’affichage 14a
et associée, par levier 152, 4 1a tige 155. Le bras 171
comprend des encoches 173 et 174 dans lesquelles
s'engage un cliquet 175, ce qui permet d’obtenir
deux positions possibles de la barre 48, encoche 174
servant 4 Yembrayage et Pencoche 175 au débrayage
de 1a barre de déblocage: Le bras 171 est pourvu
d’une came 176 qui dans la figure actionne le bras
de commande 177 du commutateur 114 dont il a
été question dans la figure 3, de ce fait les contacts
sont fermés. L’autre extrémité de 1a barre de blo-
cage, qui n’est pas visible sur la figure 4, est atta-
chée 4 un bras 178, tournant autour d’un axe, non
représenté, relié au systéme d’affichage. Ce bras
comprend aussi des encoches dans lesqueles s’en-
gage un cliquet 180, dont I’action est similaire 4 celle
du cliguet 175.

En haut et A droite, le commutateur 94, monté au
dos du couvercle 46, comprend un bras de commande
sensible 181 qui s’engage dans une ou plusieurs
fentes 182 du couvercle. De méme les commutateurs
112 et 113, étudiées dans la figure 3, ont des bras
de commande 183 et 184 qui s’engagent respecti-
vement dans les trous 185 et 186 de la console 45.
La console est évidée, comme indiqué en 187, pour
faciliter 1’insertion et Yenlévement des feuilles par
rapport au rouleau d’avancement 40 du chariot 8.
A la gauche de 1a console 45 figure la plaque conduc-
trice 85 du systéme d’affichage. Adjacents a cette
plaque, se trouvent les montants 188 et 189 géné-
ralement en métal. Le support de came 88, décrit
ci-dessous est fixé aux montants 188 et 189 et
comprend des bossages qui actionnent les commu-
tateurs 89 et 126 comme on I’a déja vu avec la
figure 3. Le systéme 47 ne se trouve pas bloqué
lorsque 1’on actionne comme suit. Dans a figure 4,
la tige poussoir 155 est libérée lorsque le loquet 167
tourne dans le sens contraire des aiguilles d’une
montre. Ceci & lieu lorsqu’un bossage de came 195
d’un support 196 est attaché a la base 30, de ¥en-
semble 1, sollicite ’extrémité du loquet vers e haut
lorsque le chariot 8 a un mouvement latéral par
rapport 4 la base 30 au cours d’une opération de
détection. Le loquet 167 est pourvu d’un galet 198
4 son extrémité qui permet de réduire la friction
entre la came 195 et le loquet 167 pendant P’entrat-
nement du chariot. La came 195 est d’une ongueur
telle, que lorsque le chariot se trouve le plus &
gauche comme T’indique la fléche 197, le galet 198
repose sur la saillie 195. Le systéme 47 est dans sa
position de blocage lorsque ia bobine d’arrét bas-
culant 103, montée sur le prolongement 200 du
support 196, s’excite, le plongeur de 1a bobine étant
actionné contrairement au ressort 202, et se conti-
nuant par une jonction 203 reliée a4 une came 204
qui pivote sur un axe 205 fixé sur le prolongement
200 du support. La came 204 est pourvue d’un bos-
sage 206 qui fait contact avec un prolongement 207
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de 1a tige-poussoir 155 lorsque le plongeur de la
bobine 103 vient au travail; de ce fait, 1a tige pous-
soir se déplace dans la direction 165. Pour para-
chever ceite figure, les fils de 1a bobine 103 sont
indiqués en 208, un de ces fils étant connecté a la
jonction 102 éiudiée avec la figure 3.

En se reportant a la figure 5 on voit que pour évi-
ter la manceuvre superflue du bras de commande 181
du commutateur 94 1ors de 1’extraction d’une feuille,
on a envisagé deux lames incurvées de ressort 211
et 212, solidaires d’un téton 213 fixé au couvercle 46,
Ces lames déterminent le chemin suivi par la feuille
lors de Vinsertion et de P’extraction, ce chemin
permettant au bras 184 d’étre respectivement enclen-
ché et débrayé de maniére 4 ce que le commutateur
94 ne soit au travail qu’au moment de I’insertion.

En se reportant 4 la figure 6, on voit que la plaque
conductrice 85 est isolée par un isolant 215, des
autres parties du systéme d’affichage 14a et des
montants 188. Le support de came comprend trois
rangs de bossages, un des bossages du rang du milieu
est indiqué en 217, les bossages des deux auires
rangs étant cachés par les touches de commande 218
et 219. Le bossage 217, dans la figure, actionne une

touche de commande 220 d’un commutateur. Les

touches précédentes 218, 219 et 220, sont associées
respectivement aux comutateurs 89, 126 et 895.
Les sorties des commutateurs 89a et 896 sont combi-
nées et corespondent a la sortie du commutateur 89
décrit dans 1a figure 3; it a été jugé pratique dans cet
exemple de prévoir deux commutateurs avec des
bossages de cames décalés les uns par rapport aux
autres, de maniére & éviter le chevauchement des
signaux de sortie, dii 4 Yinertie des bras du commu-
tateur. Les commutateurs 89a et 89b et 126 sont
rattachés au coffret 221 du dispositif de détection 16a
montré dans sa position d’enclenchement lorsque les
balais de détection 84 sont contre une feuille de

registre placée dans le systéme 14a, les touches de

commande 89, 895 et 126 étant en méme temps ali-
gnées avec les rangs correspondants des bossages
du support de came 88. Les bossages apparaissent
plus clairement dans la vue isométrique de la
figure 7, dans laquelle deux des rangées de bossages
caractérisant le temps, sont indiquées en 222 et 223,
elles communiquent avec les commutateurs 89a et

. 895, Un tiroisiéme rang indiqué en 224, comprend
un seul bossage de came 225 qui envoie le signal
de «fin de lecture» commandant la libération du
systéme de détection 16a.

En se reportant 3 la figure 6 on voit que les rou-
leaux 40 et 43 sont montés conventionnellement.
Le rouleau 40 est un grand tambour d’entrainement
alors que le rouleau 43 est un petit tambour entrainé
qui tourne dans la direction indiquée par la flche
226. Le rouleau 43 est fixé & une plaquette de gui-
dage 42 qui tourne et sert de guide i une feuille
insérée. D’aprés la figure 6, 1’on peut voir que lorsque
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le systtme de détection 16a tourne dans le sens des
aiguilles d*une montre et s’éloigne du systéme d’affi-

chage 14a et que le systéme d’arrét basculant 47
va vers la gauche s’éloignant de I'extrémité du sys- -
téme d’affichage, la feuille 2 peut tomber verticale-
ment contre la plaque de guidage 42 et &tre ensuite
insérée entre les rouleaux 40 et 43.

- Le systéme de détection 16a tourne de la-maniére
suivante. Le systéme 16a est monté sur un axe 50
tourilonné dans le support 227 qui prolonge le
support 51. Les bobines 80 et 127 respectivement
d’engagement et de libération du systéme de détec-
tion sont respectivement fixées au supports 230 et
231, qui prolongent le coffret 221. Pour parachever
la figure, les fils d’excitation de ces bobine; sont
indiqués en 232 et 233. Un ressort 234, interposé
entre la base du support 230 et le support 227,
exerce une force qui tend a faire tourner dans le sens
des aiguilles d’une montre le systéme 16a et 1’axe 50
par rapport au support 227. Tel qu’il est montré le
systéme de détection ne peut entreprendre un mou-
vement de rotation dans le sens des aiguilles d’une

- montre grice au verrou 82 maintenu par une barre

de verrouillage 83, qui prolonge le support 51. Le
verrou 82 pivote sur un axe 236 au moyen d’une
tige de verrouillage 237 qui relie I’extrémité droite
du verrou & un bras 238 qui pivote sur un axe 239,
extérieur au support 230. Le bras 238 est relié au
moyen d’une jonction indiquée en 240, au bras du
plongeur 241 de la bobine de libération 127 qui
lorsqu’elle est excitée exerce une force contraire au
ressort 242 qui tend A faire tourner le bras 238
autour de P’axe 239 dans le sens des aiguilles d’une
montre, quand ceci a lieu la tige 237 est déplacée
faisant tourner le verrou 82 autour de 1’axe 236
dans le sens contraire des aiguilles d’une montre,
s’opposant ainsi 4 1a force exercée par le ressort 242,
débrayant le verrou de la barre de verrouillage 83 et
permettant au ressort 234 de faire tourner le sys-
téme 16a dans le sens des aiguilles d’une montre
par rapport au support 227 et donc de le débrayer.
Réciproquement, la bobine d’enclenchement 80 est
pourvue d’un plongeur connecté, par un bras 244
au support 227 qui prolonge le support 51. Lorsque
1a bobine 80 est excitée, une force est exercée sur
le plongeur 243. Le plongeur 243 étant relié par
le bras 244 au support fixe 227 et 1a bobine 80 étant
montée sur le systéme 16a susceptible de tourner,
lorsque la bobine s’excite, elle se déplace par rap-
port au plongeur 243, fajsant tourner tout le sys-
téme 16a et de ce fait engageant le verrou 82 dans
la barre de verrouillage 83. Les fils électriques
d’entrée et de sortie du systéme 16a sont alimentés
par le céble 20a, les jonctions de cible étant faites
4 certains points appropriés a I'intérieur du coffret
221. En ces points, le reste des conducteurs du
cible est attaché i 1’aide de Hens indiqués en 246.

En se reportant aux figures 8A et 8B, on voit les
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détails du montage des bobines de verrouillage et
de déverrouillage de la figure 3. La bobine 120 est
reliée 4 un plongeur 259 comportant un support de
touche 260 connecté au moyen d’une goupille 261.
Le support de touche 260 copmrend deux parties
séparées par un espace vide 262, 1a vue en coupe ayant
été prise 4 travers la fente 262. Le support de touche
se déplace, en glissant dans le support 263 dans la
direction de la fleche 264 lorsque la bobine 120
g’excite. La touche de lecture 36 comprend une tige
265 qui présente un évidement 266 dans lequet le
support de touche 260 s’enfonce empéchant 1’opé-
ration de la touche 36, sauf lorsque 1’espace 262
se trouve devant I’évidement 266 lorsque 1a bobine
120 s’excite. Dans ce dernier cas, 1a touche 36 peut
étre actionnée librement, la tige 265 passant & tra-
vers la fente 262 du support de touche 260. De 1a
méme maniére, la bobine de verrouillage 119 com-
prend un plongeur 267 comprenant un support de
touche 268 connecté au moyen d’une goupille 269
et se déplacant en glissant dans un support 263 dans
la direction de la fléche 264 lorsque 1a bobine 119
g’excite. Une touche de commande classique 35
comprend une tige 270. La tige 270 et le support
de touche 268 sont pourvus d’évidements 271, qui
permettent le passage vertical de 1a tige 270 lorsque
la bobine 119 n’est pas excitée, 1a tige 270 étant
autrement, bloquée par le support de touche 268.
Dans les figures 9, 10, 11, 12, qui décrivent la mise
en place de 1a représentation du numéro d’un compte
dans les roues des types 52 du dispositif de transfert
17a, les détails sont les suivants. Les cing roues des
types 52, représentées par les lettres a, b, ¢, d et e

sont 4 P’intérieur d’un coffret 273, et moniées sur

un arbre déerit ci-dessous dont le tourillon se trouve
dans le coffret. Les roues sont montées au moyen
d’un électro d’avancement 274, fixé sur un support
275, et comprenant un plongeur associé 276, La
bobine 274 est associée avec cing bobines & loquets
277 de a & e qui sont chacune associde avec les cing
roues des types 52 de @ a e. Les bobines 277 sont
individueliement montées sur le coffret 273 au
moyen de supports respectifs 278, de @ i e, et ont
des plongeurs associés respectifs 279 de a 4 e. Le
bras 276 de la bobine 274, est relié & un levier
coudé 280 dont le tourilon est monté au moyen
d’un axe 281 sur un support 282’, prolongement du
coflret 273. Une barre 282 montrée dans la coupe
de 1a figure 9, est attachée au levier 280 et traverse
le coffret 273, elle est paralléle a 'arbre sur lequel
les cinq roues des types sont montées. La largeur
du levier coudé 280 et les moyens de fixation sont
tels que la barre 282 est solidement maintenue paral-
1&le a I’arbre des roues des types. La barre 282 abou-
tit & cing plongeurs 283, de a & e, qui mettent en
position les roues des types 52 de a 4 e comme e
montre la description qui suit. Les plongeurs 283
coulissent dans des trous  V'intérieur du support 284,
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prolongement du coffret 273. Ces plongeurs portent
des joues & leur extrémité, ce qui limite leur course
relativement au support 284. Les plongeurs 283
s’écartent des roues des types qui leur sont associées
sous 1’effet de ressorts 287, de a 4 e placés entre un
prolongement du coffret 284 et les joues 286, de
a 4 e,.et ils se rapprochent de ces roues lorsque le
bras de levier 280 tourne sous V’effet de 1’éleciro
d’avancement 274 excité. Les plongeurs 283 sont
reliés 4 des cliquets 288, de @ 4 e, au moyen des
goupilles 289, de @ i ¢, qui sont fixées aux cliquets
et passent par les trous respectifs 290, de a 4 e,
des plongeurs. Les cliquets comprennent de longues
fentes horizontales 291, de a i e, 2 travers lesquelles -
passent les goupilles 292, de @ A e et 293, de @ A e.
Ces goupilles servant de supports aux cliquets.
Les goupilles 292, sont fixées au coffret 273, alors
que les goupilles 293 sont fixées a des tiges poussoirs
verticales 294, de a 4 e, qui ont des fentes verticales
a travers lesquelles les cliquets associés se déplacent
latéralement et tournent verticalement. Les cliquets
sont sollicités vers le bas dans ces fentes au moyen
de ressorts 295, de a 4 e. La fonction des tiges pous-
soirs sera décrite ultérieurement. Les cliquets 288,
de a A e, enclenchent les roues a rochets 296, de a
i e, qui sont attachés aux roues des types 52, de
a 4 e. Chaque roue des types comprend dix saillies
également réparties, une saillie de type étant indi-
quée en 297a. Ces saillies représentent les chiffres
de 0 4 9. Les combinaisons des roues des types tour-
nent sur ’arbre 298 qui comprend des encoches 299,
de a i e, qui enclenchent des rochets de remise en
place 300, de @ A ¢, qui pivotent au moyen d’axes 301,
de @ 3 e, fixés aux roues & rochets correspondantes
2096, de a & e. Les rochets de remise en place sont
sollicités vers le centre et les encoches 299 au moyen
de ressorts 302, de a & e. Pendant les opérations
de mise en place, Yarbre 298 est maintenu dans une
position fixe, les roues des types tournant dans le
sens des aiguilles d’une montre au moyen de cli-
quets 288, de a a e, qui leur sont associés. Comme
on I'a vu précédemment, les cliquets se déplacent

~ versles roues des types lorsque la bobine 274 s’excite,

et font tourner le levier coudé 280 autour de I’axe
281, de ce fait déplacant les plongeurs 283, de a d e.
Quand ceci a lieu, les roues a rochets 296, de ¢ 4 e,
tournent d’un angle discret équivalent i 1/10 de
tour, les roues des types étant dans une position
telle, qu'un chiffre décimal différent représenté par
la saillie 297 se présente dans l’espace de mar-
quage 54 chaque fois que la roue tourne. Les cliquets
de blocage 303, de a i e, qui enclenchent les dents
des roues a rochets 296, de a & e, maintiennent les
roues dans leurs positions, les rochets 303 étant
sollicités dans le sens des aiguilles d’une montre par
les ressorts 304, de a 4 e, attachés aux montants 305,
de-a 3 e

Comme on I’a vu précédemment, les cliquets 288,
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de a 1 e, sont sollicités vers le bas dans les fentes des
tiges-poussoirs par les ressorts 295, de a & e, qui
agissent aussi sur les tiges-poussoirs 294, de a 4 e;
1a force étant transmise par les goupilles respectives
293, de @ & e. Cette force maintient les cliquets
alignés par rapport a4 la périphérie des roues a
rochets296 de maniére 4 ce que ces roues opérent
4 chaque poussée horizontale du cliquet. Cepen-
dant les tiges-poussoirs 294 peuvent aller vers le
haut au moyen de jonction 307, de a 4 e, et de leviers
associés 308, de a i e, qui tournent autour d’axes 309,
de @ 4 e, fixés au coffret 273. Ainsi lorsqu’un des
plongeurs 279, de @ & e, des bobines 277, de g d e,
sont sollicités vers le bas, 1a jonction correspondante
307 actionne, par Iintermédiaire du levier corres-
pondant 308, la tige-poussoir correspondante vers
le haut; de ce fait, par 'intermédiaire de la goupilte
293, le cliquet correspondant est déplacé vers le
haut et tourne autour du pivot correspondant 292
fixé au coffret 273, le trou vertical 290 i Pextrémité
du plongeur 283 permettant cette rotation. Les
tiges-poussoirs 294, de @ 2 e, lorsqu’elles ont un
mouvement ascendant s’engagent individuellement
dans les loquets 310, de a i e, qui peuvent pivoter
autour des axes 311, de @ 3 e, montés sur une saillie
312 du coffret 273. La figure montre que le loquet
310a s’accouple avec une encoche 313¢ de la tige-
poussoir 294a. Lorsque le cliquet qui ui est associé
est maintenu vers le haut par un loquet 310, il n’est
plus aligné par rapport a la périphérie de la roue
a rochet associée 296, et de ce fait, ne peut enclen-
cher les dents. La roue des types associée ne bouge
donc pas de 1a position qu’elle a avant le dégagement
du cliquet par P’intermédiaire de la tige-poussoir
quand la bobine 277 s’excite.

Avant une opération de mise en place au cours de
laquelle les électros d’avancement actionnent les
roues de types dans le sens des aiguilles d’une
montre (fig. 9), toutes les roues des types 52 sont
replacées dans une position de référence de maniére
a permettre leur mise en place grice a un nombre
donné de signaux d’avancement. La remise en place
des roues des types se fait de la maniére suivante,
-l faut noter que dans la figure 9, ces roues sont
remises en place. En supposant que les roues ‘des
types ont été mises en place, et qu’il faut les remet-
tre dans leur position initiale pour qu’elles puissent
Tecevoir un nouveau numéro de compte, un arbre
314, comprenant plusieurs cames 315 de @ 4 e,
tourne d’un angle discret au moyen d’un engrenage
316 tournant autour d’un arbre principal 317 indi-
qué sur la figure 10. Pendant la rotation de cet arbre,
les cames tournent légérement dans le sens des
aiguiles d’une montre (fig. 9), désenclenchant les
loquets associés 310, donc permettant aux cliquets
d’assurer la rotation des roues i rochets 296. L’engre-
nage 316 est couplé avec ’arbre 298 de maniére a
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ce qu’il fasse une révolution compléte lorsque P’arbre
314 en accomplit une.

Ceci peut étre clairement compris dans la figure 12,
Comme on peut le voir, un engrenage 316¢ tournant
autour de ’arbre principal 317 comprend un téton
318 -qui, pendant une rotation dans le sens des
aiguilles d’une montre de 1’arbre 317, frappe une
partie saillante 319 d’un dispositif de commande 320
fixé 3 I'arbre de cames 314, et le faisant tourner
dans le sens contraire des aiguilles d’une montre,
en opposition 4 la force exercée par un ressort 321
(fig. 12); ceci correspond, dans la figure 9, & faire
tourner 1’arbre dans le sens des aiguilles d’une
montre. Lorsque le dispositif de commande320 de
Tarbre est frappé, le mouvement de Yarbre 314 et
des cames 315, de a 2 e, fait que les loquets associés
310 s’éloigenent vers Yextérieur, de ce fait libérant
les tiges-poussoirs et les cliquets associés. De plus,
si 1’arbre 317 tourne de 900, Yarbre des roues des
types 298 tourne de 360° ceci étant dii 4 I’association
de-T’engrenage 316a sur 1’arbre 317, avec T’engre-
nage 316b sur 1’arbre 298. L’arbre 317 tourne de 90°
et revient 4 sa position initiale grice & une bobine
de rappel indiquée en 323, et Parbre 298 est relié a
Yarbre 317 au moyen de Pengrenage 316 et un em-
brayage 324 en roue libre qui enclenche I'arbre
298 dans un seul sens de maniére i ce qu’il effectue
un seul tour; ainsi les roues des types et a rochets
reviennent 4 leur position initiale. En se reportant
de nouveau 2 la figure 9, on voit que 1’arbre 298
pendant son tour complet déctenche les rochets 300,
de @ 3 e, entratnant avec lui les roues des types et &
rochets associées jusqu’a ce qu’elles se trouvent dans
la position de la figure 9. Lorsque 1’arbre 317 a
tourné de 90° dans le sens des aiguilles d’'une montre
(fig. 12), il revient & sa position initiale, }ibérant
Parbre a came 314, qui revient 4 sa position de
repos grice 4 un ressort 321; de ce fait, les loquets
310, de @ A e, se-placent dans Yencoche des tiges
poussoirs associées.

Un autre fait caractéristique de I’invention est a
noter, au sujet de la rotation de 90° de ¥Y’arbre 317.
En plus du téton 318 de Yengrenage 316a, it est
prévu un autre téton 325 fixé 4 cet engrenage qui
frappe un bras de commande 326 du commutateur
106 -qui a été vu avec la figure 3, de ce fait ouvrant
ses contacts, donc libérant le relais 105, par lequel
la bobine de rappel 323 est maintenue au travail
aprés qu’une feuille ait été insérée au-deld du com-
mutateur 94. Donc, lorsque le téton 325 vient
frapper le commutateur 106, la bobine de rappel 323
se trouve décollée et 'opération de remise en place
des roues des types ainsi que la libération de la
bobine d’arrét basculant 103 se trouvent réalisées.

On voit donc que Popération de I’ensemble,
nécessite la manceuvre du bras de levier 280 qui
produit Pavancement de chaque cliquet associé 288,
donc par conséquence, des roues des types corres-
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pondants 52 qui n’ont pas été débrayées des cliquets
par les tiges-poussoirs associées 294, et les loquets 310.
Le bras de levier 280 et les tiges-poussoirs 294 sont
respectivement commandés par la bobine 274, et
les bobines 279, de a 4 e. SiFon passe en revue I"opé-
ration de remise en place, on voit qu’elle comprend
le fonctionnement d’une bobine de rappel 323
associée a un axe 317 et le faisant tourner d’un quart
de cercle, ce dernier comporte un engrenage 316a
et des tétons 318 et 325. Le téton 318 sert  actionner
un dispositif de commande qui fait tourner un
arbre 4 cames 314, libérant ainsi les tiges-poussoirs
utilisées précédemment pour découpler les cliquets
288, de a & e, des roues des types qui leurs sont
associées; le téton 325 est utilisé pour ouvrir le
commutateur 106 lorsque 1’arbre 317 a terininé son
quart de cercle, de maniére a4 mettre hors-circuit
le relais 105 a T'intérieur du systéme de commande
9a, les électros 323 se trouvant donc libérés. De
plus, Yarbre 317 en tournant de 90° grice & I’asso-
ciation des engrenages 3164 avec 1’embrayage en
roue libre 324, fait tourner I’arbre 298 dans un sens
déterminé pendant une révolution et de ce fait met
en position les roues des types 52 dans la position
qu’elles ont dans la figure 9. Pour assurer la stabi-
lité et I’exactitude de la remise en place par I’arbre
298, on a ajouté un cliquet a ressort 328 comme le
montre la figure 11, ce cliquet étant associé avec
un cran d’arrét 329 de 1'arbre 298.

Les figures 13 et 14 montrent le détail des méca-
nismes de commande utilisés pour transférer un
numéro de compte enregistré, des roues des types 52
(fig. 9) & un chéque ou une feuille de versement insé-
rée dans une fente 54, du dispositif 17a.

En se reportant tout d’abord a la figure 14, dans
cette vue en coupe, les chéques sont initialement
empilés (56) sur le plateau 55 situé prés de 1’opé-
rateur. A 'intérieur de la fente 54 le coffret comprend
deux ouvertures face a face 342 et 343, par lesquelles
les roues des types 52 et un marteau imprimeur 344
leur faisant face peuvent &ire mis en relation. Un
ruban encreur 345 passe autour des roues des types
par l'ouverture 342 permettant ainsi 1’impression
sur le chéque du numéro donné par les roues des
types grice & 1a pression du marteau 344. Le ruban
345 est entrainé au moyen d'un systéme classique
de poulies, indiqué en 346. Un chéque ou une feuille
de versement inséré dans la fente 54 est maintenu
i la verticale par une plate-forme 347, qui prolonge
une piéce pivotante 348, que la figure isométrique 13
montre plus clairement. Cette piéce 348 comprend
deux bras latéraux et une barre de connexion 349
eén plus d’une plate-forme de connexion 347 appelée,
commodément, « plate-forme d’arrét ». Le dispositif
348 pivote autour d’un arbre 350, cette rotation sera
décrite ci-dessous.

En se reportant 1a figure 14, une roue 351, tourne
autour d’un arbre 350, cette roue d’entrainement
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est associée 4 une roue 352 associée a un systéme
de courroies 353 passant sur des poulies du type
classique. La roue 352 est montée sur un arbre 354,
se prolongeant par les bras latéraux de la piéce pivo-
tante 348, la courroie 353 touche la surface de la
roue 355, montée sur I’arbre 356, dont e tourillon
est monté sur un support 357 fixé au coffre 340.
La roue 352, si la piéce 348 pivote dans le sens con-
traire des aiguilles d’une montre autour de ’arbre
350, passe & travers une ouverture du coffret,
mettant en contact la courroie 353 avec la surface
d’une poulie de guidage 358 montée sur 1’arbre 359,
tourillonné dans le support 360 qui prolonge le
coffret. En méme temps, la plateforme 347 est
déplacée vers la gauche permettant ainsi le libre
passage d’un chéque ou d’une feuille de versement
inséré dans la fente 54 qui est saisi et transporté
ensuite par les roues 352, 358, 351 et 355 au moyen
de Touverture entre la plateforme 347 et 1’arbre
354 jusqu’au réceptacle 57. De maniére 2 faire tour-
ner la piéce 348 autour de I’arbre 350, un prolonge-
ment 361 de ce chissis est associé au moyen d’une
goupille 362 et d’une jonction 363 4 un plongeur
364 qui est actionné au moyen de la bobine 366,
(fig. 13). Lorsque ceite bobine s’excite, le plongeur
364 se déplace et fait tourner le chissis 348 autour
de 1’arbre 350, de ce fait la courroie 353 se trouve
en contact avec la poulie de guidage 358 et 1a plate-
forme 347 n’obstrue plus la fente 54. Ainsi un chéque
ou une feuille de versement parvient jusqu’au
réceptacle 57, au bas du coffret et y est conservé.

On voit que, en se reportant aux figures 3, 13
et 14 la bobine 366 s’excite de la maniére suivante.
Lorsqu’un chéque est mis dans la fente 54, la plate-
forme 347 étant placée comme-dans la figure 14,
il interrompt le faisceau de lumiére entre une source
367 et une cellule photo-électrique 368. Ce faisceau
lumineux normalement provoque l’excitation d’un
courant électrique dans les fils de sortie 369. Ces
fils conduisent & un relais 370 relié par les lignes
en pointilé 137 aux contacts 136 et 140 de la
figure 3. De ce fait, lorsque le relais 370 s’excite,
les contacts 136 et 140 sont respectivement ouverts
et fermés. Pour plus de sécurité, le courant qui
alimente 1a cellule 368 est connecté avec le courant
qui alimente la source élecirique, si bien qu’une
défaillance de la source de lumitre empéche la
manceuvre du relais 370, ainsi il n’est pas possible
de confondre une défaillance de la source de lumiére
avec une interruption du faisceau lumineux. Ce
procédé n’est pas indispensable pour I’étude consi-
dérée et, de plus, est connu dans la technique de
la commutation, c’est pourquoi les détails ont été
omis dans un but de simplification. Le fonctionne-
ment du relais 370 (ouverture du commutateur 136
et fermeture du commutateur 140 de la figure 3)
est utilisé de la maniére suivante.

L’arbre 350 est entrainé par un engrenage 371,
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lui-méme entrainé par un engrenage 372 tournant
sur un arbre 373 entrainé par un moteur 374.
Comme la figure 13 1’indique un second systéme
de poulies est prévu & la droite de la piéce pivo-
tante 348; il ‘comprend deux poulies 376 et 377
montées sur les arbres 350 et 354 et reliées par
une courroie d’entrainement 378. Les poulies 376
et 377 tournent respectivement sur les arbres 350
et 354. Il faut donc noter que le transport des élé-
ments primaires, de la fente 54 au réceptable 57,
se fait au moyen de deux -systémes de poulies,
permettant ainsi un transport plus régulier.

Un arbre, portant un dispositif d’embrayage et
de débrayage 379, tourne autour de 1’arbre pivo-
tant 373. Cet arbre comprend une petite came 380
et une grande came 381 qui tournent toutes les
deux. Le dispositif 379 est freiné par un cliquet 382
qui prolonge un plongeur de bobine 383, sollicité
par la bobine 384 lorsqu’elle s’excite. La bobine 384
- s’excite lorsque les contacts 140 sont fermés par
I’interruption du faisceau lumineux entre la source
367 et 1a cellule 368 due & 'insertion d’un chéque
ou d’une feuille de versement.

Le fonctionnement de la bobine est donc dii au
débrayage du cliquet, donc a la rotation du dispo-
sitif 379, jusqu’a ce que le faisceau lumineux ne
soit plus interrompu. Lorsque le dispositif 379
tourne, 1’arbre 373 et ses cames 380 et 381, tournent
aussi; la came 380 actionne un commutateur 385
associé & une bobine 366 par les contacts du relais
386; de ce fait le transport du chéque jusqu’au
réceptacle 57 a lieu. La came 380 est associée avec
la came 381 de maniére & ce que, lorsque le dispo-
sitif 379 tourne dans le sens des aiguilles d’une
montre, la came 380 n’actionne pas le contact du
commutateur 385 avant que 1’ergot 387 ait été
libéré par le bossage 388 de 1a came 381. L’ergot 387
est relié 4 un bras 389 du marteau imprimeur 344
qui tourne autour d’un arbre 390 et auquel le mar-
teau imprimeur 344 est associé. Lorsque I’ergot 387
est libéré par le bossage de came 388, 1e ressort 391
pousse le marteau 344 vers les roues des types 52;
ainsi le numéro de compte qui se trouvait sur ces
roues se trouve imprimé sur le chéque ou la feuille
de versement, avant tout mouvement du chassis
pivotant 348.

En résumé, le fonctionnement de 1’ensemble
(fig. 3) comporte 1a sélection d’un compte débit
ou crédit & partir de chaque élément primaire et
leur transfert a la fois sur ’additionneur de 1’en-
semble et sur une feuille de registre. L’opportunité
de cette association est par la suite véritable de Ia
manidre suivante.- On empéche le transfert d’une
information primaire et celui d'un numéro de compte
tant qu'un élément primaire n’a pas été correcte-
ment placé dans le systtme d’affichage 24a (voir
commutateur 136 de la figure 3) et que le numéro
de compte transféré n’a pas permis une vérification
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visuelle de 1’identité de la feuille de registre sur
laquelle 'information primaire a été transférée.
Un certain nombre de principes généraux seront
maintenant examinés en relation avec ce qui pré-
céde. Auparavant il a été question du transfert
d’informations secondaires, dans lequel les infor-
mations secondaires sont transférés sur les élé-
ments primaires (chéques ou feuilles de versement)
en méme temps qu’a lieu le transfert des comptes
débit et crédit des éléments primaires, sur les élé-
ments secondaires (feuilles de registre). I a été
montré qu’il est nécessaire pour effectuer cette
opération, de disposer les indieations concernant
les numéros de compte, sur les éléments secon-
daires, de maniére i ce qu’elles soient enregistrées
et détectées avant d’étre inscrites. En outre, le
numéro de compte d’un élément secondaire ainsi
enregistré peut étre directement transféré, sous la
forme d’indications visuelles permanentes ou d’un
systéme équivalent, sur les chéques ou les feuilles
de versement associés. Nous avons montré un
dispositif d’enregistrement dans lequel I’information
dépend de la position de roues de types et le trans-
fert des éléments primaires se fait par impression,
mais ceci ne doit en aucun cas étre interprété
comme une limite 4 la présente invention. Tout
autre dispositif qui modifie uniquement la dispo-
sition des éléments primaires de manitre a les
associer avec les éléments secondaires peut &tre
également applicable i 1’exemple considéré. Par
exemple, on peut automatiquement classer les élé-
ments primaires conformément aux indications
enregistrées concernant le numéro du compte.
En ce qui concerne le dispositif de détection, il
a été décrit un systéme dynamique, dans lequel le
chariot de 1a machine d’inscription est modifié, de-
maniére i permettre la détection des indications
concernant un numéro de compte, qui se trouvent
sur une feuille de registre, et se déplagant d’un
mouvement latéral par rapport 4 la base fixe de la
machine. D’autres techniques peuvent &tre utilisées.
Par exemple, I’on connait des montages pour mettre
en position la feuille de registre tels que les cher-
cheurs automatiques de lignes verticales qui per-
mettent un mouvement vertical de la feuille de
registre relativement a la base fixe de la machine
pendant P’insertion de 1a feuille entre les tambours 40
et 43. De tels chercheurs de lignes nécessitent la
perforation des bords droits et gauches de la feuille
de maniére a ce que la feuille soit déplacée verti-
calement et soit arrétée 4 I'emplacement de la ligne
sur laquelle se fera ensuite 1’inscription. Pour utili-
ser un tel montage, il suffit de faire tourner la
partie perforée 28 de la feuille de registre ainsi
que les balais a V’intérieur du systéme de lecture,
de maniére & produire le mouvement de ’aire codée
permettant 1’exploration par des balais identiques
a ceux cités dans le mode de réalisation précédent.



En fait, avec un dispositif avec chercheurs de lignes
verticales, on n’a pas besoin des dispositifs donnant
I'indication de ’avance et de la position, déja citées,
puisque ces indications sont fonction du dispositif
des chercheurs verticaux eux-mémes. En outre ce
systéme élimine le dispositif d’arrét basculant 33
et tous les organes associés avec le systéme d’affi-
chage 31, considéré précédemment, puisque la mise
en position qui dépend de ces organes n’est pas
nécessaire dans ce cas. Un exemple de chercheur
de lignes automatiques est le mécanisme de cher-
cheur de lignes automatiques associé avec une
machine 4 calculer de type connu.

De méme, il n’est pas nécessaire que la feuille
de registre se déplace par rapport au systéme de
détection, il est méme préférable, dans certains
cas, de choisir un systéme de détection statique.
Un exemple en est donné par les figures 15 & 18
comprise. En se reportant a la figure 15, il est
bon de se rappeler que les touches de commande 35,
décrites avec la figure 1, étaient pourvues d’une
bobine de verrouillage. Dans le cas d’un systéme
de détection statique cette bobine de verrouillage 119
interviendra de la maniére suivante. Le dispositif
de commande 121 (de la figure 3), sensible a la
manceuvre de la touche de lecture 36 et des touches
de commande 35 ainsi qu’au déplacement du cha-
riot 8 (fig. 3), est utilisé pour actionner, A intervalles
répétés, un commutateur 400 pendant la mise en
position finale du chariot qui suit la fin de I'im-
pression d’un nouveau solde. Cette mise en posi-
tion finale comporte la mise en position du chariot,
le plus loin possible vers la droite, sans arrét inter-
médiaire comme dans le mode de réalisation précé-
dent. Ce mouvement du chariot est le mouvement
classique de la plupart des machines & calculer.

En actionnant le commutateur 400, un meéca-
nisme bistable 401, de préférence un relais a loquet
de type connu, est mis dans une premiére position
stable, dans laquelle un jeu de contacts associés 402
est fermé, établissant ainsi une continuité élec-
trique entre la source 95 et la bobine de verrouil-
lage 119, donc empéchant les touches de com-
mande 35 d’opérer.

Les opérations nécessaires pour manceuvrer le
relais 401 de maniére 4 libérer les touches de
commande sont décrites ci-dessous.

Il faut noter que la fente 54, par laquelle sont
insérés les chéques et les feuilles de versement
ainsi que le systéme de transfert 17¢ au moyen
duquel un numéro de compte est imprimé et un
élément inséré transporté, sont en substance iden-
tiques aux organes décrits auparavant dans les
figures 9 4 14. En outre, la mise en place des roues
des types est accomplie au moyen des mémes cli-
quets et roues a rochets, les cliquets étant indiqués
en 288 de a i e, et les roues des types associées

en 52, de a 4 e prés de la fente 54. Les cliquets 288
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sont actionnés par I'électro d’avancement 274
comme dans la figure 9, les signaux étant aiguiliés
différemment en rapport avec le dispositif de détec-
tion considéré. Il faut mettre en évidence un chan-
gement concernant le dispositif de détection relati-
vement au précédent. Dans le mode de réalisation
considéré, il' n’est pas nécessaire de remettre les
roues des types en place; en d’autres termes, les
roues des types peuvent rester dans la position
qu’elles avaient précédemment au moment ol a
lieu une nouvelle mise en place, il suffit simple-
ment de libérer les loquets associés 310 de a & e,
qui commandent les tiges-poussoirs 294, de a 4 e
(montrées dans la figure 9); de ce fait, les tiges-
poussoirs et les cliquets associés sont libérés. Pour
cela, il est prévu une bobine de reldchement 403,
relide aux contacts 400 et qui s’excite & leur ferme-
ture. Lorsque les touches de commande 35 sont
bloquées et les cliquets 288 libérés de maniere a
s’enclencher dans les roues des types 52, le dispo-
sitif se trouve dans la condition « prét pour la lec-
ture »; pour libérer les touches de commande une
opération de détection est nécessaire. Pour lire, ou
détecter, les indices codés d’une feuille de registre
il est prévu un systéme d’affichage 14b qui regoit
cette feuille destinée a &tre détectée. En se référant
aux figures 15 & 17 on voit que le systéme 14b
comprend une fente 405 entre deux plaques di€lec-
triques 406 et 407. La plaque 406 comprend des
prolongements latéraux 408 et 409 qui servent de
guides latéraux pour l'insertion d’une feuille de
registre. Deux bobines 410 et 411 sont montées
sur des supports, non représentés, de maniére a
permettre aux plongeurs 412 et 413 de passer a
travers les cavités 414 et 415 (fig. 16) de la pla-
que 406 et les cavités 416 et 417 (fig. 17) de la
plaque 407. Les plaques 406 et 407 sont séparées
par deux ressorts associés, non représentés, de
maniére a préserver un espace entre elles, lorsque
les bobines 410 et 411 s’excitent. Les plongeurs 412
et 413 sont divisés en deux parties, désignées par A
et B, que I'on a recourbées sur la face postérieure
de la plaque 407, de maniére & obtenir une force
uniforme lorsque les bobines sont actionnées pour
mettre en contactles plaques 406 et 407. La plaque
antérieure 406 est pourvue de cing rangées de
contacts électriques 420, de a 3 e (fig. 16), com-
prenant chacune dix contacts. Les contacts 420
pénédtrent légérement A l'intérieur de la fente 405.
De Vautre cdté des rangées 420, sur la plaque
postérieure 407, se trouvent des bandes conduc-
trices associées 421, de a 4 e (fig. 17). Les pla-
ques 406 et 407 sont en matitre isolante et les
bandes conductrices 421, de a 3 e, sont légére-
ment enfoncées dans la plaque 407, de maniére a
servir d’encastrement aux saillies 420 et 4 donner
une prise supplémentaire & une feuille de regisire
pour qu'elle se maintienne dans une position fixe
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lorsque les deux plaques sont en contact. Les
bandes 421 se trouvent sur le devant de la plaque
postérieure 407 et sont de ce fait représentées par
une ligne en pointillé, la vue de 1a figure 17 étant
une vue de derriére. Les bandes 421 sont associées
aux conducteurs 422, de a i e, par des connexions
appropriées. Ces fils électriques conduisent & des
relais 423, de a 4 e (fig. 15) et aux bobines de
verrouillage 277, de a & e, qui, comme il 1’a été dit
pour la figure 9, servent & débrayer les cliquets
associés 288, de a i e, des roues des types 52, de
a 4 e, lorsque la position désirée a été atteinte.
Les relais 423 ont des contacts 424 de a 2 e, ouverts,
et en série en position normale, de maniére i connec-
ter électriquement la source 95 lorsque tous ces
relais opérent simultanément. Les cliquets 288 sont
pourvus de mécanismes 425, de a i e (fig. 18), au
moyen desquels, & chaque mouvement des roues
des types, découle un mouvement correspondant
des bras de contacts 426, de ¢ & e, chaque bras
pouvant &tre associé 3 dix contacts fixes (corres-
pondant aux positions des roues des types asso-
cides). Ces contacts fixes sont reliés aux conduc-
teurs 428 groupés par cing, 428 de a & e, compre-
nant chacun dix contacts. Les conducteurs de chaque
groupe 428 sont représentés schématiquement par
une ligne en pointillé 430, de a 4 e, chacune d’elle
étant reliée (fig. 16) 3 une rangée de contacts 420
de la plaque 406. '

En se reportant aux figures 15 et 16 on voit
que, si une feuille de registre est glissée dans la
fente 405, deux jeux de contacts 431 et 432 sont
actionnés. Cette feuille est appuyée contre une
plate-forme 433 qui peut étre tout simplement le
rebord extérieur du coffret 1456 ou ume série de
tiges saillantes ou tout autre organe vertical suscep-
tible d’arréter la feuille. A la fermeture des contacts
431 et 432, trés sensibles, du type décrit avec la
plate-forme 47 de la figure 3, une continuité éec-
trique est établie entre la source 95 et le relais de
verrouillage 401, ce relais étant ramené dans la
position correspondant 4 1’ouverture des contacts
402. Le circuit électrique entre la source 95 et le
relais 401 comprend deux contacts 434 d’un relais
435 en position normale fermés. Le relais 435 est
actionné seulement lorsque tous les cing contacts
424, de a A e, sont fermés. Donec lorsque 1a feuille
de registre est maintenue correctement dans le
systéme d’affichage 14b, les contacts 402 sont ouverts,
déverrouillant ainsi les touches de commande 35.
Simultanément, une continuité électrique est établie
enire la source 95 et la bobine du relais 437, par
les contacts 431, 432 et 434, les contacts 438 du
relais 437 se trouvant ainsi fermés. Lorsque ces
contacts sont fermés, une continuité est établie
entre la source 95 et les bobines 410, les plon-

geurs 412 et 413 mettent donc en contact les deux

plaques 406 et 407 et de ce fait établissent une

"
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continuité électrique, par la feuille de registre,
entre un contact déterminé parmi les rangées 420,
et une des bandes conductrices 421. De ce fait,
une continuité électrique s’établit entre un conduc-
teur sélectionné pris dans chacun des groupes 428,
de a A e, et les bobines 423 et 277, de a 4 e, qui
leur sont associées.

Aussi, lorsque les contacts 438 sont fermés, la
source 95 est associée avec un contact repos-travail
439 du relais 440, ce contact étant maintenu conire
un contact fixe 441 « auto-interrupteur » par lequel
le relais est excité, en mettant en contact le contact
mobile 439 avec le contact fixe 442. Le contact 442
est relié a 1’8lectro d’avancement 274 qui actionne
les cliquets 288, de a & e, 1’association entre les
cliquets et les roues des types 52 étant indiquée
schématiquement par les lignes en pointillé 443,
de a A e, -associées aussi aux bras mobiles des
contacts 426, de a 3 e, des commutateurs 4 dix posi-
tions reliés a la plaque 406.

Lorsqu’il s’excite, le relais 440 envoie des impul-
sions i 1’8lectro 274 qui fait avancer les cliquets 288,
et de ce fait, entrainent les roues des types et les
bras mobiles associés 426 (voir fig. 15 et 18). Les
bras 426, les uns aprés les autres, connectent la
source 95 avec les conducteurs 428; ainsi, lorsque
le conducteur correspondant a la perforation de la
feuille de registre est relié au bras 426 qui lui est
associé, les bobines 423 et 277 s’excitent, la der-
niére actionnant une tige-poussoir 274, non repré-
sentée (mais décrite dans la figure 9), qui se main-
tient par un loquet 310 qui débraye le cliquet 288
du bras 426 et de la roue des types 52 qui lui sont
associés. Ceci est en partie montré dans la figure 18,
dans laquelle le cliquet 288a s’engage, non seule-
ment dans la roue 3 rochets 296a, mais aussi dans
la roue & rochets 446 qui tourne sur un arbre
fixe 447, de préférence paralléle a 1'arbre 298 et
bloquée par un cliquet 448. Les roues 446 et
Tarbre 447 sont conducteurs, le dernier est direc-

‘tement connecté a la source 95 (fig. 3), alors que

le premier comporte un balai représentant le bras
du contact 426a.

De ce fait, les roues des types 52 sont finalement
mises en position en accord avec le chiffre du numéro
de compte. I faut noter que puisque le dispositif
considéré est un systéme de détection statique,
T’aire codée peut se répartir sur toute la feuille,
ceci étant en quelque sorte profitable puisqu’on
recherche une séparation la plus grande possible
entre les contacts 420 et entre les bandes conduc-
trices 421, de maniére 4 empécher un couplage
capacitif entre les conducteurs paralléles.

Finalement, il faut noter que 1’on n’a pas besoin
de mécanisme de remise en place des roues des
types: Avant chaque opération de mise en place,
le commutateur 400 étant fermé, la bobine 403
s’excite et débraye les loquets 310 de a & e, aucun
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autre mécanisme de remise en place n’étant néces-
saire.

Jusqu’a ce point il n’a pas été spécifié ol se-

trouve exactement le systéme d’affichage 145. En
pratique, il est préférable de mettre ce systéme 14b
le plus prés possible des contacts fixes explorés
par les bras 426, de maniére & minimiser I'impor-
tance des fils nécessaires et la capacité existant entre
ceux-ci. Cependant, si on le désire, la fente 405
peut &tre placée immédiatement au-dessus des tam-
bours 40 et 43 (fig. 2) au moyen d’un support qui
prolonge, non pas le chariot, mais la base fixe de
la machine. Dans ce but, il suffit de prévoir la plate-
forme 433 sous la forme d’une barre mobile qui
s’étend entiérement sous la fente 405, ou sous la
forme de deux tiges perpendiculaire & la fente, sous
les plaques antérieure et postérieure 406 et 407.
Dans ce dernier cas, les tiges peuvent étre retirées
en les incorporant aux plongeurs des bobines; ainsi,
lorsque 1’on doit les retirer pour permetire a la
feuille de passer, il suffit d’actionner les plongeurs
et d’enclencher les tiges. Inversement, lorsqu’il faut
introduire les tiges, il suffit de libérer ces plongeurs.
Cet embrayage doit évidemment avoir lieu lorsque
Popération de lecture est terminée, c’est-d-dire
lorsque la feuille est engagée entre les deux plaques
406 et 407, ceci étant indiqué par envoi d’un signal
sur le conducteur 450 (fig. 15). Alors, la plate-
forme ou les tiges peuvent &tre retirées. D’autre
part, lorsque l'opération d’inscription antérieure
est terminée, comme l'indique la fermeture des
contacts 400, il est préférable de laisser la plate-
forme ou les tiges 433 de maniére & servir de support
de montage pour la détection des aires codées de
la feuille de registre. Le dispositif des figures 15
a 18 montre les avantages de ce systéme relative-
ment aux dispositifs précédents. Premiérement, il
n’y a pas de mouvement intermédiaire du chariot,
ce qui réduit le temps de détection. En second
lieu, 1a suppression du mouvement de 1’appareil
de détection par rapport & la feuille diminue les
possibilités d’usure contre cet appareil, les contacts
de la plaque antérieure 406 étant plus rugueux que
les balais 84 (fig. 3). Finalement, si la fente 405 est
placée juste au-dessus du chariot, on obtient un
gain de temps encore plus grand lors de la détec-
tion puisque la feuille est insérée, détectée et immé-
diatement aprés tombe entre les tambours du chariot.
En outre, la suppression de I'opération de remise
en place des roues 52 offre un gain de temps et une
économie de matériel. Dans le cas ol I'on a 50 fils
conducteurs représentés par les fils 430, il sera bon,
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si la fente 405 est loin des organes d’exploration
associés aux bras des contacts 406, d’utiliser un
code intermédiaire dans lequel un code binaire a
quatre chiffres 8-4-2-1 serait utilisé pour repré-
senter chaque chiffre du code, 20 fils étant alors
suffisants pour transmettre les cing chiffres du
numéro de compte, un dispositif de conversion de
code étant associé au systéme d’exploration pour
fournir une traduction du code 1 parmi 4 en code 1
parmi 10. Comme derniére remarque, il faut noter
que, bien que les systémes jusque-la analysés com-
prennent des relais de type classique et des organes
4 détection par perforations, il est évident que dans
les techniques anciennes et nouvelles de commu-
tation on pourrait trouver des équivalents i ces
organes, en particulier le systéme i détection par
perforations est 1’équivalent des systémes a enre-
gistrement et détection magnétique. Dans ce dernier
cas, de P’encre magnétique, par exemple, peut &tre
utilisée pour inscrire le symbole d’un numéro de-
compte, un code ou des données sur une feuille
de grand livre et des détecteurs magnétiques peuvent
étre associés en vue d’obtenir le transfert d’ume
information. Il est évident que dans cet exemple,
comme dans les autres, il n’est pas nécessaire de
mentionner tous les équivalents possibles du fait
qu’ils sont connus.

1 reste bien entendu que la description qui pré-
céde n’a été donnée qu’a titre d’exemple non limi-
tatif et que de nombreuses variantes sont suscep-
tibles d’&tre réalisées sans sortir pour autant du
cadre de 1’invention.

RESUME

Systéme d’exploitation de données. Le dispositif
comprend des moyens d’inscription permettant
d’afficher sur un document secondaire des données
figurant sur un document primaire. Des moyens
de détection permettent d’extraire du document
secondaire une information d’identité particuliére
a ce document secondaire et de la transférer sur
I’élément primaire. Des moyens sont fournis au
dispositif pour que les données & porter sur le
document secondaire ne puissent y figurer si ’infore
mation d’identité n’a pas été transférée sur le docu-
ment primaire.
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This invention relates generally to data processing sys-
tems, and particularly to such systems which require the
posting, on selected display elements, of selectively
grouped items of data relating to, or derived from, cor-
responding primary data elements. Although it is ap-
plicable to many data processing situations within the
above definition, the invention was originally conceived
and developed for use in connection with commercial
checking account posting systems, wherein the primary
elements are checks and deposit slips, and the selected
display elements are account ledger sheets updated in
accordance with debit and credit indications on one or
more associated primary elements. The application of the
invention to utility accounts, statistical surveys, and other
large scale data processing operations, are too numerous
to mention, and the adaptation of the presently disclosed
apparatus thereto may be readily made by those skilled
in the associated arts, without further experimentation or
exercise of the inventive faculty, merely by reading the
present disclosure.

As the above implies three basic procedures are general-
ly associated with, and characteristic of, systems to which
this invention may be applied. These are, respectively,
a sorting procedure—wherein primary data elements are
grouped in accordance with a common characteristic, in
the present instance, the depositor’s name, a selection
procedure—wherein a display, or secondary element, a
ledger sheet in the present instance, is associated with each
group of primary elements, and a transfer posting proce-
dure—wherein representations of intelligence symbols,
derived, directly or indirectly, from the primary elements,
are fransferred to the associated secondary elements.
These procedures are characteristically subject to three
associated classes of errors which are respectively desig-
nated sorting, selection, and transfer posting errors. The
nature of each of the first two classes of error is obvious
from the designation. The last-mentioned class, transfer
posting errors, may be further characterized in terms of
direct and indirect transfer posting errors, the former
involving mishandling of intelligence symbols during a
transfer operation, and the latter relating to the omission,
or mishandling of a primary element whereby no posting
transfer is made, or whereby the primary element intel-
ligence is posted to more than one secondary element.
The present invention relates exclusively to the detection
and correction of sorting, selection, and indirect transfer
posting errors; apparatus for the detection and correction
of direct transfer errors in association with the presently
disclosed apparatus being shown and described in a co-
pending patent application Serial No. 102,692, filed April
13, 1961, by K. J. Staller, and a system cooperatively
employing the two error detection and correction systems,
in a unique manner, and with improved efficiency being
sliown and discussed in a co-pending patent application
Serial No. 125,769, filed July 21, 1961, by F. McKennett
et al.

Considering the above classes of error individually, the
prior art preventive or corrective approaches thereto have
been as follows:

First, with respect to sorting errors, one prior art ap-
proach has been to place account number identifying
symbols on the primary elements (checks and deposit
slips) prior to the issuance of the elements to the depositor,
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or other party, executing the same, or to have the depositor
place the identifying symbols thereon prior to the execu-
tion thereof. These “pre-placed markings” are subse-
quently used to efficiently group the elements of each
depositor, by means of either automatic or manual opera-
tions, and thereby to reduce the possibility of sorting er-
rors, ‘The disadvantages, however, are that the pre-place-
ment of identifying markings introduces an additional
manual procedure, which is still subject to error, into the
previously required operations. Further, the pre-placed
markings are of no value after an undetected error has
occurred, and therefore of no value with respect to in-
direct transfer errors. Also, the preplaced markings are
subject to distortion, or obliteration where, as in the
present instance, the primary elements are relatively
fragile, frequently handled, objects.

Secondly, with respect to selection errors, the prior art
approaches generally involve a comparison operation in
which pre-placed account number identifying markings
on the secondary display elements (ledger sheets) are
compared to pre-placed identifying markings on the
primary elements (checks, deposit slips), to determine a
mis-association of the two. This is subject to the criti-
cisms cited in the preceding paragraph, and requires addi-
tional apparatus, for sensing primary and secondary mark-
ings, for storing and comparing the sensed markings, as
required, and for the control of system operations in ac-
cordance with the comparison results,

Finally, with respect to indirect transfer posting errors,
the prior art approach is generally to provide for the tally-
ing of transfer posting operations and primary elements,
to determine whether a posting operation has been per-
formed for each primary element. This, again, is costly
in terms of auxiliary time consuming procedures and ap-
paratus, and does not guarantee that each primary element
will be involved in one, and only one, posting operation.

It is thus the primary object of this invention to provide
a data processing system including provision for the ef-
ficient detection of sorting, selection, and indirect transfer
posting errors, in a single auxiliary system operation.

Another object is to provide a data posting system
which does not require preplacement of markings, and
associated auxiliary manual operations, for the detection
of sorting or selection errors.

Still another object is to provide a data posting system
wherein primary elements are provided with correlating
markings derived from secondary elements associated
therewith in transfer posting operations.

Another object is to provide a data posting system
wherein the disposition of any primary element, subse-
quent to a data posting operation, is determined in ac-
cordance with markings derived from a secondary ele-
ment on which the primary element intelligence has been
posted.

Yet another object is to provide, in a data posting sys-
tem, an efficient and economical arrangement for con-
ditioning a remote printing unit for the subsequent trans-
fer of a correlating account number indication to a group
of primary elements in accordance with account number
signals derived from, and uniquely characteristic of, a
secondary element on which data taken from said primary
elements is to be posted.

These and other objects are achieved, in an exemplary
arrangement disclosed herewith, by means of a correlat-
ing transfer unit which is readily adapted to, and operative
in association with, commercially available posting trans-
fer apparatus (e.g. accounting machines), to perform a
correlating account number transfer operation by means
of which all errors within the above classifications are dis-
coverable during the ordinary course of business with no
further manual, or other time-consuming auxiliary opera-
tions. The specific correlating transfer operation disclosed
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herein involves an auxiliary printing operation wherein a
representation of account number sigrals derived auto-
matically from a secondary posting element (e.g. a ledger
sheet), is stored, and wherein an indication of the stored
representation is later transferred to primary elements
(e.g. checks, deposit slips), in association with manual or
other operating procedures ordinarily required for post-
ing data, taken from said primary elements, on said sec-
ondary element. As the primary elements are thereafter
filed, during the ordinary course of business, errors may
be readily detected in terms of discrepancies between the
transferred account number indications on the primary
elements, and indications on the selected file repository.
It is again noted that the present account number transfer
is a by-product of the associated posting operations and
therefore requires no pre-placement of account number
identifying markings on the primary elements, as well as
the associated time consuming operations required for
setting up such pre-placement. Thus, the cost of the pres-
ent account number transfer may be somewhat offset by
savings made in relation to hitherto required pre-placement
operations. It is also noted that any indirect transfer
posting error involving a failure to post, is accompanied
by the absence of an account number transfer, this being
also readily noticed during filing.

The foregoing, and other objects and features of the
present invention may be more fully appreciated and un-
derstood from the following detailed description to be
read in association with the accompanying drawings
wherein:

FIG. 1 is a block diagram useful in explaining the over-
all arrangement and operation of a system embodying the
present invention;

FIG. 2 is an isometric external view of a data process-
ing and posting machine modified in accordance herewith;

FIG. 3 is a schematic drawing illustrating the internal
arrangement of components in the modified machine of
FIG. 2;

FIG. 4 is a rear isometric view of the holding fixture
14a of FIG, 2;

FIG. 5 is an isometric view of the upper left hand por-
tion of the holding fixture cover 46 of FIG. 4, illustrating
an optional arrangement of guide spring clips for bypass-
ing the switch actuating arm 181 during removal of a
ledger sheet from the holding fixture 14a;

FIG. 6 is a view in section through the sensing assem-
bly 164 and holding fixture 14a of FIG. 2;

FIG. 7 is an isometric view of the cam plate 88, shown
schematically in FIG. 3, in relation to the tilt stop assem-
bly 47;

FIGS. 8A and B are respective views in section through
read key 36 and a typical control key 35 illustrating the
respective lock and unlock ‘mechanisms associated there-
with;

FIG. 9 is a view in section of a print wheel and asso-
ciated setting and resetting mechanisms employed in the
transfer assembly 17a of FIG. 2;

FIG. 10 is a view in elevation, with detent retaining
pins shown in section, taken along line A—A of FIG. 9;

FIG. 11 is a view taken along line C—C of FIG. 10;

FIG. 12 is a view taken along line D—D of FIG. 10;

FIG. 13 is an isometric view of the printing and feed-
off mechanisms in the transfer assembly of FIG, 2;

FIG. 14 is a partial view in section along line 14—14
of FIG. 13 illustrating further details of the mechamisms
shown in FIG. 13;

[FIG. 15 is a drawing partly schematic and partly in
elevation of an alternative account number sensing ar-
rangement in accordance with the present invention;

FIG. 16 is a view of the holding fixture backing plate in
the arrangement of FIG. 15, including & section through
the platform member msed as a vertical support for ledger
sheets inserted in the fixture;

FIG. 17 is a view of the holding fixture front plate in
the arrangement of FIG. 15; and
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FIG. 18 is a view illustrating the coupling of pawls to
switch and printwheel ratchets in accordance with the em-
bodiment of FIG. 15.

Referring to FIG. 1, a bank accounting machine sys-
tem, generally termed a data processing and posting ma-
chine system, including controls modified in accordance
herewith, is generally designated by the numeral 1. Sys-
tem 1 is used to perform a posting operation in relation
to bank checking accounts, and related accounting situa-
tions wherein balance information previously posted on
a selected ledger card, or sheet, 2, generally termed a sec-
ondary element, is brought up to date in accordance with
primary debit and credit intelligence taken respectively
from associated checks and deposit slips, 3, :generally
termed primary elements. As indicated above, process-
ing and posting systems of this type require the perform-
ance of associated sorting, selection and transfer posting
operations which are subject to the corresponding errors
associated with the present invention. Specifically, in the
present instance, checks and deposit slips are grouped in
accordance with the names of the associated makers or
depositors prior to posting, corresponding account ledger
sheets are selected for processing, and the primary debit
and credit intelligence, for each group of checks and de-
posit slips belonging to the same account, is posted on the
corresponding ledger sheet, while new balance informa-
tion is accumulated, and thereafter posted on the same
ledger sheet. This is schematically indicated in FIG, 1
by the dotted lines 4 and 5 which represent the transfer
of old balance information and primary intelligence from
the respective elements 2 and 3. A third dotted input line
6 from a general source schematically indicated at 7, is
used to represent all other intelligence inputs to the sys-
tem 1, such as the date of posting, the nature of the trans-
action, and the like. As indicated above, the present in-
vention relates to grouping and selection errors, or equiva-
lently, to non-correspondence errors in which primary in-
telligence is posted on a non-corresponding ledger sheet,
and to indirect transfer posting errors where primary ele-
ments are fortuitously mishandled so that the information
thereon is not posted at all. The novel approach herein
is, in lieu of the prior art immediate detection, or preven-
tion -of the errors, to allow the errors to occur, and also
to transfer an account number indication to each primary
element, in association with the corresponding posting op-
eration, whereby the disposition of the primary intelli-
gence is made immediately apparent to all who subse-
quently examine the primary element during the ordinary
course of business. Thus, the absence of such a trans-
ferred account number indication, or the presence of
more than one such indication would be indicative of an
indirect posting transfer error, while the presence of a
transferred indication which differs from the account num-
ber indication on the file repository of the primary ele-
ment selected e.g. in accordance with other information
on the primary element, such as the depositor’s name, is
indicative of a non-correspondence error. As noted above,
the present invention requires fewer auxiliary procedures
and is therefore more efficient than prior art systems, It
is further noted, and bankers have so indicated, that de-
spite all prior art precautionary measures, non-correspond-
ence errors can, and do, occur, and once such an error
has occurred, it is usually not discovered until a dis-
gruntled depositor reports an incorrect balance statement.
Even then, a difficult and time consuming procedure is
required to locate the account of the depositor benefiting
from the error.

The present approach further includes the provision of
interlock precautions by means of which the association
of each primary element with one, and only one, second-
ary element, whether or not the secondary element is cor-
rectly associated therewith, is further ensured.

The above account number transfer and interlock pre-
cautions are also schematically indicated in FIG. 1 as
noted below. The system 1 includes a carriage mecha-
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nism 8 the position of which is controlled and sensed by
a control unit 9, as indicated by the connecting line 19,
therebetween. Control unit 9 has been modified in ac-
cordance with the present invention in a manner to be
described. In conventional operations, the ledger sheet 2
would be directly inserted into rollers on the carriage 8,
and transported laterally in relation to a printing assem-
bly, shown at 38 in FIG, 2, but, for convenience, not
shown in FIG. 1, with the required posting intelligence
being transferred via the printing assembly to selected po-
sitions on the ledger sheet, as required. In the present
arrangement, this operation is preceded by a sensing op-
eration wherein the secondary element 2 is first associated
with a correlating account mumber transfer unit 11, as
indicated by the dotted lines 12 and 13. The sheet 2 is
inserted into a holding fixture 14 within the unit 11 and,
when properly oriented in relation to this fixture, a “ready”
signal is transferred from the fixture to the control unit
9, the signal transfer channel being schematically indi-
cated at 15. When the “ready” signal is sensed, the con-
trol unit 9 actuates a sensing assembly, schematically in-
dicated at 16, to sense coded account number markings
which have been previously placed on the sheet 2, and to
transfer signals representative thereof to a store and trans-
fer assembly 17 which stores a representation of the trans-
ferred signals. The line of control between control unit
9 and sensing assembly 16 is shown at 18. The lines of
communication, from holding fixture 14, to sensing as-
sembly 16, to store and transfer assembly 17, are respec-
tively indicated at 19 and 20. The output of assembly 17
which actually represents the positions of a set of print-
ing wheels 52 as explained below in connection with FIG.
3 is schematically indicated at 21. When the storage op-
eration of assembly 17 is completed, the control unit op-
erates the holding fixture 14, the control link being indi-
cated schematically at 22, releasing the ledger sheet 2 for
insertion into conventional vertical line-feed rollers on
carriage 8 in accordance with standard posting procedures.

During the subsequent posting procedure, another un-
conventional operation is provided herein. Specifically,
whenever intelligence is taken from a primary element 3,
the associated element 3 is inserted into a holding fixture
24 s0 as to communicate with the assembly 17. Tnterlock
controls are provided, these being partially represented by
the line 25, which prevent the posting of the intelligence
taken from the primary element 3 until the primary ele-
ment is properly situated in the fixture 24, and when the
required posting transfer of primary data is made, the
assembly 17 is simultaneously actuated, by means of a
signal on line 26, to transfer account number markings,
corresponding to the intelligence stored therein, to the ele-
ment 3, and the element 3 is then either manually, or
automatically, removed from the fixture 24, the removal
being characterized by the dotted line 27.

Referring to FIGURE 2, the superficial attributes of
the machine 1 and the associated correlating transfer unit
11 of this invention are indicated therein, The machine 1
includes a stationary base assembly 30, having an extend-
ing portion 31 which supports the carriage assembly 8 on
a railing not shown, the carriage assembly 8 being thereby
translatable in relation to the stationary assembly 30.
The base assembly 30 includes a plurality of indexing
members, or keys, 33 through 36. Keys 33 are used to
introduce auxiliary intelligence such as the date, the na-
ture of a transaction, and the like into the machine 1.
Keys 34 are numerical indexing keys by means of which
data is entered into the machine. The keys 35 are con-
trol keys by means of which the quantities, or other sym-
bols, selected by the keys 33 and 34 are transferred into
the machine. Key 36 is a read, or semsing key which is
further considered below, Within the assembly 30, there
are conventional storage and accumulating units, not
shown, by means of which various arithmetical operations
may be performed, on quantities which are selected by the
keys 34 and transferred by the keys 35. Also included
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within the base assembly 30, and schematically indicated
within the compartment 37 therein, is an assembly of
print wheels 38 or printing bars, which are conditioned,
in accordance with the selections made by the keys 33
and 34, when given ones of the keys 35 are depressed.
The keys 35, in addition to transferring key-selected sym-
bol representations, are also used to direct the lateral
movement, and positioning, of the carriage assembly 8, in
relation to the base assembly 30, so that the printing as-
sembly 38 may be positioned opposite any desired region
of the carriage, for purposes of printing the selected intel-
ligence, or numerical totals derived therefrom, on the
ledger sheet which, for this purpose, is held by a conven-
tional line-feed roller indicated at 40. The roller 46 is
manually operable to vertically position an inserted ledger
sheet 2, in relation to the printing assembly 38. The
ledger sheet 2 when positioned by the carriage roller 46
is inserted through a guide plate indicated at 42 which
is normally included in such apparatus and which is mov-
able into and out of contact with the roller 40. The guide
plate 42 is provided with idler rollers 43 which oppose
the roller 49, and thereby rotatably grip an inserted ledger
sheet for vertical transportation thereof. It is clear in
FIGURE 2, that in order to insert the ledger sheet 2 be-
tween the rollers 40 and 43, it is necessary to first insert
the ledger sheet into a holding fixture 14a which is located
immediately above the roller 40. The subscript “a” is
used to indicate that a specific example, of the item gen-
erally designated 14 in FIG. 1, is under consideration. The
holding fixture 14a is mounted, by means of the bracket
48, on the carriage 8, and includes a transparent front
cover and lateral guide assembly 46 for positioning a
ledger sheet laterally in relation to the sensing assembly
16a corresponding to assembly 16 shown generally in
FIGURE 1. The fixture i4a is provided with a tilt-stop
assembly 47 (FIGS. 2, 4, and 6), which is variably posi-
tionable, in relation to the fixture, in two associated posi-
tions, respectively termed the blocking, and non-blocking,
positions thereof. In the blocking position, the assembly
47 is interposed in the vertical path of an inserted ledger
sheet, so as to vertically position the ledger sheet in rela-
tion to the aforementioned sensing assembly 16a4. iIn the
non-blocking position, the assembly 47 is positioned so as
not to interfere with the ventical insertion of a ledger
sheet, thereby allowing the ledger sheet to be further in-
serted vertically between the rollers 40 and 43 of the car-
riage 8. The sensing assembly 16 is pivotally supported
by means of a pivot pin 5¢, on a bracket extension 51 ex-
tending from the base assembly 30, The assembly 164 is
normally positioned, or pivoted, away from the holding
fixture 14a, in order to protect the sensing components
therein, and also to prevent accidental operation of the
sensing apparatus, and resultant malfunction of the ma-
chine, as modified in accordance herewith.

As indicated in FIGURE 2, the store and transfer as-
sembly 17a, is provided with a separate housing contain-
ing a holding fixture 244 for receiving a primary element 3.
Schematically indicated print wheels, 52, are provided,
for transferring correlating account number markings to
each primary element 3 inserted into a feed slot 54 in the
fixture 24a. A ftray, 55, is provided for holding the pri-
mary elements in a stack, 56, prior to the processing
thereof, and a schematically indicated receptacle, 57, is
provided, at the bottom of the assembly 17q for receiving
the primary elements after the associated account number
transfers have been made thereto. It is noted that recep-
tacle 57 is readily detachable from assembly 17a.

A ledger sheet 2, is shown in the sensing position within
the holding fixture 144, awaiting sensing by sensing as-
sembly 16a, the latter being also shown in the sensing
position wherein it is tilted forward adjacent the ledger
sheet 2. The ledger sheet 2 comprises a depositor’s state-
ment portion 60 and a record portion 61 which are pro-
vided with identifying information, as indicated, this in-
formation comprising the depositor’s name, address, and
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associated account number which, in the illustrated situa-
tion, is the number 20648. The ledger sheet 2 is further
subdivided into columns 62 through €7 inclusive, which
respectively receive printed indications, during the post-
ing operation, from the printing assembly 38, these indica-
tions respectively comprising a carried forward balance
indication, debit indications, credit indications, new bal-
ance indications, analysis information (such as the date
and nature of the transaction), and finally, in the last
column &7, the new balance indication is repeated for use
as part of the bank records. The ledger sheet is also pro-
vided with pre-placed markings, in the region 68 in the
lower right hand corner thereof (FIGS. 2 and 7), which
represent the account number, such as the number 20648.
For the present arrangement, we prefer to use a set of
markings comprising a punched hole field consisting of
3 punched holes each selectively placed in one of ten as-
sociated positions in a corresponding horizontal row in the
region 68. With this arrangement, when the sensing as-
sembly is positioned adjacent the inserted ledger sheet,
and when the carriage assembly is moved to the right rela-
tive to the sensing assembly, the coded field of punched
holes in the region 68 serves to establish electrical con-
tinuity between a conductive backing plate on the holding
fixture, as described below, and five brushes in assembly
18a, thereby transmitting five signals which are selectively
positioned, in time, in accordance with the associated ac-
count number digits. The apparatus by means of which
the operations of the sensing assembly, the tilt-stop assem-
bly, and the transfer assembly 17a, are accomplished in
association with the indicated control keys, 35, is discussed
below. For the present, it is noted that during the ordinary
posting procedures, the ledger sheet 2 is vertically inserted
through fixture 14a, between the rollers 40 and 43, to the
line position at which posting entries are required to be
made, and the desired entries are made, in the columns 62
through 67, in association with the control keys, which
control the carriage position and the transfer of the
manually indexed intelligence, or tabulating keys spe-
cifically provided for moving the carriage, the transfer
keys also controlling the associated balance accumulating
operations whereby new balances are derived, stored, and
posted.

Referring now to FIGURES 3-14, the correlating ac-
count number transfer operation of the present invention
may be further understood with particular reference to
the schematic drawing of FIGURE 3, in which the hold-
ing fixture 144, the sensing assembly 164, the base assem-
bly 30, and the transfer assembly 17a are distinguished by
double framed outlines. It is emphasized that the car-
riage assembly is the only assembly which is capable of
translating with respect to the other assemblies, and the
sensing assembly is capable only of pivoting with respect
to the other assemblies. For purposes of reference, a
portion of the carriage assembly § is shown in a “broken
away,” double-framed outline to the left of the holding
fixture 14q. Within the stationary base 30, the only items
required for an understanding of the present invention are
those included within the modified control unit, Sa, pre-
viously considered in connection with FIGURE 1. Hence,
all other items within assembly 38, are presently omitted
in order to simplify the present discussion.

eginning with assembly 16a, and referring to FIG-
URES 3, 6, and 7, the mechanisms by means of which this
assembly is actuated into its sensing, and retracted, posi-
tions are as follows. The sensing assembly includes an
engage solenoid 80 which communicates, through a
schematically indicated linkage 81, with a bracket exten-
sion, 51, of the base assembly, 30, in a manner to be de-
scribed, whereby upon operation of the solenoid 8¢, the
assembly 16a is rotated into the sensing position in which
an account number code field, on a ledger sheet in fixture
144, may be sensed. The assembly 16a, when so posi-
tioned, is held thus by means of a latch 82 which engages
a latch strike 83. The sensing assembly further includes a
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set of five brushes indicated generally at 84 which, in the
sensing position, are pressed against the ledger sheet in
fixture 14a. The ledger sheet is backed by an electrically
conductive plate 85 which serves to establish electrical
continuity between the brushes 84 and a source of elec-
tricity 95, as discussed below, while the carriage assembly
is translated in relation to the brushes. The brushes 84
are individually brought out in conductors 86, which are
schematically combined into a single line, at 87, to sim-
plify the drawing. The holding fixture 144 is also pro-
vided with a cam plate 88 (FIG. 7), having projections
thereon which are used to actuate a normally open switch
89, so as to produce reference position signals, on a con-
ductor 90, as the carriage assembly moves in relation to
the sensing assembly, this being thereby indicative of the
position of the ledger sheet code field in relation to the
sensing assembly. The five conductors represented by line
87, and the single conductor 96 are coupled, as indicated
at 91, to a set mechanism 92, included within the assembly
17a. Set mechanism 92 includes a set of five mechanisms
having associated lines of action schematically indicated
at 93. The pawl mechanisms operate in response to the
reference signals on conductor 99 to displace five asso-
ciated print wheels from predetermined reference posi-
tions thereof through angular position increments asso-
ciated with the positions of intelligence symbols thereon,
and the signals on the conductors 87 are applied to mech-
anisms, discussed below, so as to selectively disengage the
pawl mechanisms from the associated print wheels 52,
preventing further movement of the print wheels, in ac-
cordance with the account number digit signal sensed by
an associated one of the brushes 84. In this manner
then, the print wheels 52 are ultimately positioned so as
to enable the subsequent transfer therefrom, of a repre-
sentation of the account number code on the ledger sheet
2 in the holding fixture 14a.

The foregoing print wheel setting procedure is gen-
erally initiated when a ledger sheet is inserted into the
holding fixture 144 against the tilt-stop assembly 47
which is, at the time, in the vertical blocking position as
a result of operations discussed below. The ledger sheet
is held by the clamping bar 48 which has been manually
operated against the inserted ledger sheet. As a ledger
sheet is inserted, normally open switch contacts 94 arc
closed by the ledger sheet. The switch 94 is so posi-
tioned in relation to the holding fixture 14a that when
the ledger sheet is fully inserted against the tilt-stop
assembly 47, the switch resumes its normally opened
condition. In other words, in the indicated position,
the switch is above the top of a fully inserted ledger
sheet (see FIGURE 2). When switch 94 is closed,
electrical continuity is established between a source of
electrical power, indicated schematically at 25, and a
number of actuating mechanisms discussed below. This
continuity is established through a conductor 96, a slid-
ing contact 97 extending from base 3@, a conductive strip
¢8 on the carriage 8, the conductive backing plate 83,
the switch 54, a conductive strip 99 on the carriage 8,
a sliding contact 180 extending from the base asszmbly
38, and a conductor 161, terminated in a junction 1€2.
The circuit elements actuated by the establishment of
the aforementioned coatinuity are a tilt-stop sclenoid
103, a resetting mechanism 104, and a relay 105, which
is energized through the normally closed contacts of a
switch 106. Switch 186 is controlled by the reset mech-
anism 104 in a manner to be described. The solenoid
163 is used to actuate the tilt-stop assembly 47 into
its operated or blocking position as the ledger sheet
passes the switch 94, the linkage between the solenoid
and the assembly 47 being indicated schematically by
the dotted line 187. When actuated into the blocking
position, assembly 47 is engaged and held by a latch 108
located on the holding fixture 14q. The relay 105 in-
cludes a pair of normally open associated contacts indi-
cated at 109 which when closed, establish continuity be-
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tween the source 95 and the relay 185 whereby the relay
105 is self-held, this continuity being established through
the aforementioned normally closed contacts 106 con-
trolled by the mechanism 104,

As indicated by the dotted lines 110, the reset mech-
anism 104 is operatively associated with the setting mech-
anism 92 and the print wheels 52. When operated, the
resetting mechanism 184 conditions the print wheels 52
to the abovementioned reference angular positions in
preparation for a setting operation and also conditions
the pawl mechanisms associated with the dotted lines
83 so that they engage with the associated print wheels
as required for setting the print wheels. As indicated
by the dotted line 111, during the operation of the reset
mechanism, the normally closed switch contacts 106 are
operated, specifically they are opened, so as to interrupt
the continuity between electrical power source 95 and
the self-held relay 105, thereby dropping out the relay
contacts 109, and also thereby disconnecting the source
95 from the solenoid 103 and the mechanism 164.

Therefore, when a ledger sheet is inserted through the
holding fixture 14a, the ledger sheet temporarily actuates
a switch 94, as it proceeds from the top of the holding
fixture to the tilt-stop assembly 47, operating the self-
held relay 165 and the tilt-stop solenoid 163. The tilt-
stop assembly is thereby brought into the blocking posi-
tion so as to vertically retain the ledger sheet as it pro-
gresses downward through the holding fixture, and at
the same time the resetting mechanism 104 is operated
so as to condition the print wheels 52 and the associated
setting mechanisms 92 to receive the signals which are
to be sensed from the inserted ledger sheet. Finally,
as the reset mechanism operation is completed, the switch
106 is operated, disabling relay 105, thereby terminating
the resetting operation, and also thereby interrupting
the energizing circuit to solenoid 163, the assembly 47
remaining held by the latch 108,

It is noted that the sensed account number, in the
present instance is a five digit decimal number, and there-
fore the print wheels 52 each have ten discrete angular
positions at which representations of the digit symbols
0 through 9 are located.

The ledger sheet at this time is in the position required
for reading. In this position, the ledger sheet is resting
against the actuating arms of two very sensitive switches,
112 and 113, having normally-open associated contacts.
These switches are known -as “feather touch” switches,
and are preferably of the type designated E051-00D
manufactured by Cherry Electronic Products Company,
Island Park, Illinois, and the switch 94 is a similar switch
of the type designated E51-00A, manufactured by the
same company. These switches ave of the type that are
actuatable upon light contact, with a fairly rigid piece of
paper or the equivalent.

When the ledger sheet is properly seated vertically, the
clamping bar 48 is manually depressed against the ledger
sheet so as to hold the ledger sheet firmly in the position
required for sensing. The clamping bar is coupled to
a set of normally open switch contacts 114 which are
in series electrical circuit with the switches 112 and 113,
and also with a pair of relatively translatable contacts
115 and 116 which are respectively situated on the car-
riage 8, and base 36. In the position shown, the con-
tacts 115 and 116 are touching, so that if the switches
112, 113, and 114 are closed, electrical continuity is es-
tablished, between a conductor 317 and the power source
95, through the conductor 96, sliding contact $7, con-
ductive strip 98, conductive backing plate 85, the switches
112 to 114, and the contacts 115 and 116. When this
occurs, a signal is delivered through a switch 118 which
is normally in the position shown, to a lock solenoid
119, an unlock solenoid #20, and the engage solenoid 89,
actuating all three solenoids. The lock solenoid serves
to lock the control keys 35 so as to prevent the transfer
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of any intelligence into or out of the machine 1, thereby
preventing movement of carriage § in relation to the
sensing assembly 16q, thus preventing damage to the
brushes 84, or accidental operation of the setting mech-
anisms 92. The unlock solenoid 120 releases read key
36 so as to allow an operator to depress this key and
thereby initiate the carriage motion required for sensing
and finally, the engage solenoid 80 performs its above-
mentioned function of moving the sensing assembly 16a
into the position required for reading, the operation of
the lock solenoid being provided in conjunction with
this positioning so as to protect the assembly 16a from
damage. The read key 36 is linked to mechanisms in-
cluded within the carriage controls schematically indi-
cated at 121, the linkage being schematically indicated
by the dotted lines at 122. When depressed, the read key
actuates the carriage position controls 121 so as to tabu-
late the carriage to the right in relation to the brushes
84, thereby providing the required account number trans-
fer signals to the setting mechanisms indicated at 92.
The linkage between the carriage 8 and the control mech-
anisms 121 is again designated %0. It is noted that all
presently available data processing and posting systems
include control mechanisms, of the type designated 121
herein, by means of which the carriage may not only be
positioned to any desired position following the opera-
tion of a selected control key, but also by means of
which the position of the carriage is sensed in terms of
carriage actuated switch contacts which enable selection
of successive carriage positions. An illustrative carriage
control arrangement of this type is shown in an article
in Design News, February 13, 1961, entitled “Rotating
Drum Supersedes Linear Tabulator To Ease Program
Changes,” by C. O. Lubatti, editor. This article is cited
merely to show that there are known carriage control
arrangements, for programming carriage displacement se-
quences in a calculating machine which are also versa-
tile switching arrangements of the type useful herein to
generally establish variable switching conditions in ac-
cordance with the position of the tabulating carriage, as
is required in the discussion below.

Hence, in review, when contacts 115 and 116 are touch-
ing, and a ledger sheet is properly positioned in fixture
144, the control keys are locked in their unoperated posi-
tions, the sensing assembly 164 is engaged in the sensing
position, and the read key is unlocked allowing the depres-
sion thereof, and thereby enabling the movement of the
carriage through the required sensing displacement. Dur-
ing the sensing movement, as the carriage passes a pre-
determined position, a cam projection 124 on the base
30 strikes the latch 108, relasing the tilt-stop assembly 47
to its non-blocking position. The tilt-stop assembly is so
linked with the clamping bar assembly, as indicated by
the dotted lines 125, that as the tilt-stop assembly as-
sumes its non-blocking position, the clamping bar is re-
leased to its retracted position, allowing the ledger sheet
to fall between the carriage tollers 40 and 43 previously
considered in connection with FIGURE 2.

In addition to the projections which actuate switch 89,
cam plate 88 is provided with another projection which
serves to actuate a switch 126, at approximately the time
at which cam 124 strikes latch 108. Upon closure, switch
126 connects a release solenoid 127 to the source 95, oper-
ating the solenoid. The release solenoid 127 is linked by
means of the solenoid plunger indicated schematically at
128 to the latch 82 by means of which the assembly 16¢
is held in the sensing position. Thus, when solenoid 127
is operated, the assembly 164 is released to its retracted
position wherein the brushes 84 are pivoted out of con-
tact with the ledger sheet 2, and the sensing operation is
completed.

Following the sensing operation, the previously required
conventional posting operations are performed. Namely,
the ledger sheet is inserted to the appropriate vertical line
position where new entries are to be made, and the car-
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riage 8 and printing mechanism 38, of FIGURE 2, are
suitably operated to perform the required transfers. In
connection with the present invention, however, as each
debit, or credit, transfer is made in the respective column
positions, 63 or 64, of a ledger sheet, the carriage is so
positioned as to operate a lever, not shown, within the
control mechanism 121, this lever being linked, as indi-
cated by the dotted lines 131, to the movable contact arm
132 of switch 118. Under these circumstances arm 132
is actuated counterclockwise into position against a sta-
tionary contact 134, connecting the control key lock sole-
noid 119 to source 95, through a series electrical circuit
comprising a conductor 135 and a normally closed pair of
switch contacts indicated at 136. In this condition, the
lock solenoid is energized preventing operation of the
associated control keys unless, and until, contacts 136 are
opened. The contacts 136 are linked to an actuating
photoelectric element within the holding fixture 24a o as
to be operated when a primary element is suitably posi-
tioned therein, this then being the condition required for
the release of the control keys 35. After a primary ele-
ment has been so inserted into the fixture 244, and a con-
trol key 35 has been selected, a set of contacts 138, which,
as jndicated by the schematic dotted lines 139, are cou-
pled to the keys 35, is then closed. Also, a set of nor-
mally opened contacts 140, which are ganged with the
lock solenoid circuit contacts 136, are closed in associa-
tion with the opening of the contacts 136. It follows, that
when a suitable control key 35 is selected under these con-
ditions, continuity is established from source 95 through
the conductor 135, and the switches 138 and 140, to the
transfer mechanism indicated at 141, thereby actuating
the transfer mechanism. This mechanism includes a
printing hammer which, when actuated, presses the in-
serted primary element in the fixture 24a against the print
wheels 52, causing the transfer, from an intermediate
inked ribbon to the primary element, of a representation
of the account number symbols stored in the print wheels
during the previous setting operation. Mechanism 141
also includes a feeding mechanism which, following opera-
tion of the printing hammer, delivers the primary element
which has been so processed to the receptacle 57 at the
bottom of the assembly 17a. The receptacle 57 thereby
serves to accumulate processed primary elements, prevent-
ing the inadvertent failure to process any of these ele-
ments, and also tending to prevent the multiple processing
of a single element in connection with more than one
ledger sheet.

Referring now to FIGURE 4, fixture 14a is suspended
from the carriage bridging bracket 45, which is struc-
turally strengthened by a pair of tie rods 145, seated in
bushings 146 fitted into the bracket. The tie rods pro-
vide structural rigidity for the bracket 45, and also pro-
vide a mounting support for vertical bracket members
147 and 148 in which an actuator link shaft 149 is jour-
nalled. The actuator link shaft 149 is connected to lever
arms 150 and 151, the latter being hidden from view be-
hind vertical bracket 148. The arms 150 and 151 are
respectively linked to upwardly directed lever arms 152
and 153, which function in a manner described below.

Tever arm 159, is linked at one end to the lever arm
152, and yoked, at the opposite end thereof, around a
pin 154 which is connected to a push-rod 155. Push-rod
155 is slidably mounted in a vertically elongated hole 156
in a bracket 157 extending from bracket 147, and on a
pin 159 extending from the bracket 147 through a hole
160 in the rod. The push-rod 155 is connected by means
of a pin 161, to an L-shaped bracket 162, which is con-
nected to the tilt-stop platform assembly 47. The bracket
162 is also pivotally connected to a pivot bracket 163, the
other end of the tilt-stop assembly 47 being similarly piv-
otally suspended from a pivot bracket 164. In the illus-
tration, the assembly 47 and push-rod 155 are extended
to a maximum forward position in the direction indicated
by arrow 165. In this position, the tilt-stop is in ifs so-
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called blocking position, wherein as previously stated, it
extends beneath the holding fixture 14a providing a verti-
cal support for an inserted ledger sheet, for purposes of
sensing coded account number indicia thereon. The tilt-
stop assembly is held in the indicated position, against the
action of a compressed spring 166, by means of a latch
arm 167, which engages a mating projection on the under-
side of the push-rod 155. Latch arm 167 is pivotally sus-
pended from a pin 168 attached to the bracket member
147, and the push-rod engaging point on the latch is urged
upwards by a flat spring 169, also attached to bracket 147.
It may thus be appreciated that if latch 167 were rotated
counter clockwise around latch pivot 168, rod 155 and tilt-
stop 47 would be urged by spring 166 in the direction op-
posite to that indicated by arrow 165, and therefore, the
tilt-stop assembly would be pivoted out of communica-
tion with the holding fixture 14q¢. The mechanisms re-
quired to operate the latch 167 and those required to push
the push-rod in direction 165 are discussed below. Arms
152 and 153 are provided with holes 178 through which
the clamping bar 48 projects, leaving the clamping bar free
to rotate upwardly in a direction away from the holding
fixture independently of the motion of the arms 152 and
153. In the position shown, the clamping bar is pressed
against the holding fixture in the position required to
clamp an inserted ledger sheet securely for sensing. From
the linking connections shown, it may be appreciated that
the clamping bar is forced away from the holding fixture
when latch 167 is rotated so as to release the rod 155, the
clamping bar being attached to an arm 171 pivotally
mounted on a pin 172 extending from the fixture 14a, and
also coupled, through lever 152, to rod 155. Arm 171 is
fitted with notched detent recesses, 173 and 174, which en-
gage a detent spring 175 so as to provide two bistable
operating positions for the clamping bar. the recess 174
being associated with the illustrated position and the recess
173 with the retracted, or disengaged, position. The
clamping bar arm 171 is also provided with a cam pro-
jection 176, which, in the position shown, operates actuat-
ing arm 177 of switch 114 previously considered in the
discussion of FIGURE 3, closing the contacts thereof.
The other end of the clamping bar, not visible in FIGURE
4, is attached to a clamping bar arm 178 pivotally mounted
on a pin, not shown, which is connected to the holding
fixture. The arm 178 also includes detent recesses which
receive a detent spring 180 in correspondence with the
action of recesses 173 and 174.

At the upper right hand corner, the switch 94, mounted
on the back of cover 46, includes a sensitive actuating
arm 181 projecting through one or more slits 182 in the
cover. Similarly, switches 112 and 213, considered in
connection with FIGURE 3, have sensitive actnating arms
183 and 184 projecting through respective openings 185
and 186 in the bracket 45. The bracket 45 is recessed, as
indicated at 187 to facilitate the manual insertion and re-
moval of ledger sheets with respect to the feed roller 40
of the carriage 8. At the left of bracket 45, the conductive
backing plate 85 of the holding fixture is shown. Adjacent
to plate 85 are strap extensions 188 and 189, preferably of
sheet metal construction. Cam plate 88, described below,
is attached to the straps 188 and 189, and includes pro-
jections for actuating switches 89 and 126 as considered in
the discussion of FIG. 3.

Assembly 47 is operated to the non-blocking position as
follows. From the position shown, the push-rod 155 is
released by a counter clockwise rotation of the latching
arm 167. This occurs when a cam projection 195, of a
bracket 196, attached to the base 38, of machine 1, urges
the end of the latching arm upward, as the carriage 8
moves laterally relative to base 3@, during a sensing
operation. The latching arm 167 is provided with an ex-
tending roller 198 which serves as a cam follower, riding
along the upper surface of the cam 195, and thereby
minimizing friction between the latch arm 167 and the
cam 195 during the traverse of the carriage. The cam
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195 is of a length such that when the carriage is at an
extreme position in the direction 197, the roller 198 rests
on the raised portion of cam 195. Assembly 47 is oper-
ated to the blocking position when tilt-stop solenoid 103,
which is mounted on extension 260 of the base mounted
bracket 196, is energized, the solenoid plunger being op-
erated, in opposition to a spring 202, carrying with it a
link 203 connected to a cam 204, which is pivoted on a pin
205, attached to the bracket extension 200. Cam 204 is
provided with a cam projection 266 which contacts an
extension 207 of push-rod 155 when the plunger of sole-
noid 103 is operated, pushing the push-rod in direction
165. For the sake of completeness, the actuating leads of
solenoid 103 are indicated at 208, one of these leads being
connected to the junction 102 considered in the discus-
sion of FIGURE 3.

Referring to FIG. 5, to avoid a redundant operation
of actuating arm 181 of switch 94 during removal of a
ledger sheet from fixture 144, a pair of spring clips 211 and
212—extending from, and attached to, a pin 213 connected
to cover 46—may be used to define respective ledger in-
sertion and removal paths, which respectively include and
bypass, the arm 181 so that switch 94 is actuated only
during insertion of a ledger sheet.

Referring to FIG. 6, the conducting plate 85 is shown
as being isolated, by a border 215 of insulating material,
from other portions of the holding fixture 14a and from
the strap 188 suspended therefrom. The cam plate in-

cludes three rows of cam projections, a projection in the .

middle row being indicated at 217, the projections in the
other two rows being obscured by extended switch actuat-
ing arms 218 and 219. The projection 217, is shown op-
erating a switch actuating arm 220. The foregoing switch
actuating arm 218 to 220 are coupled to respective switches
89a, 126 and 89b. The outputs of switches 89a and b are
combined and correspond to the output of the single
switch 89 discussed in connection with FIGURE 3, it being
deemed expedient in this instance to provide two switches
with staggered corresponding cam plate projections, so
as to avoid the overlapping of output signals therefrom
due to switch arm inertia. Switches 894 and b, and switch
126 are all attached to the housing 221, of the sensing as-
sembly 16a, which is shown in the actuated position where-
in the sensing brushes 84 are positioned adjacent a ledger
sheet in fixture 144, the actuating arms of the switches
894, 89, and 126 being simultaneously aligned with the
corresponding rows of projections on the cam plate 88.

The details of the cam plate projections may be more
fully appreciated from the isometric view in FIGURE 7
wherein two of the rows of “strobe,” or reference timing
cams, are indicated at 222 and 223 respectively, these com-
municating with the switches 892 and 895 respectively.
A third row, indicated at 224, is provided with the single
cam projection 225 which initiates the “end of reading”
signal used to retract assembly 16a.

Referring again to FIG. 6, rollers 46 and 43 are indi-
cated as being a relatively separable conventional arrange-
ment. Roller 40 is a large driving roller, while roller 43
is a small driven roller which is pivotally movable in the
direction indicated by arrow 226. Roller 43 is attached
to a guide plate 42 which pivots therewith and serves to
guide an inserted ledger sheet. From the view in FIGURE
6, it may be appreciated that if sensing assembly 16a is
pivoted clockwise away from fixture 14« and if the tilt-stop
assembly 47 is moved to the left, away from the bottom
of the holding fixture, the ledger sheet 2 is free to fall ver-
tically against the guide plate 42 for insertion between
the rollers 49 and 43.

The pivoting of the sensing assembly 16a occurs as
follows. Assembly 16a is mounted on a pin 50 journalled
in a bracket 227, extending from base extension 51. The
engage and release solenoids 80 and 127, which are used
to respectively engage and retract the sensing assembly are
respectively attached to brackets 230 and 231, extending
from housing 221. For the sake of completeness, the
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energizing leads of these solenoids are respectively indi-
cated at 232 and 233. A spring 234, interposed between
the bottom of bracket 230 and the bracket extension 227,
exerts a force tending to produce a clockwise movement
of the assembly 16a and pin 5 relative to bracket 227.
In the position shown, the sensing assembly is prevented
from undergoing clockwise rotation by means of the latch
82, which is held by a latch strike 83 extending from the
base bracket 51. The latch 82 is rotatably mounted on a
pin 236, and rotatable relative thereto by means of a
latch rod 237 which connects the right extremity of the
latch to an arm 238 which is rotatably mounted on a pin
239 extending from the bracket 230. Pin 238 is coupled
by means of a linkage indicated at 249 to the plunger arm
241 of release solenoid 127, which, when energized, exerts
a force, in opposition to a spring 242 which tends to
pivot arm 238 in a clockwise sense around the pin 239.
When this occurs, rod 237 is displaced, rotating latch 82
around pin 236 in a counter clockwise sense, in opposition
to the force exerted by a spring 242 disengaging the latch
from the strike 83, and thereby allowing spring 234 to
pivot the assembly 164 in the clockwise sense relative to
bracket 227, retracting the assembly. Conversely, engage
solencid 80 is provided with a plunger 243 which is con-
nected through a linking arm 244 to the bracket extension
227 of base extension bracket 51. When solenoid 80 is
energized, a force is exerted on plunger 243. Plunger 243
being linked by arm 244 to the fixed bracket 227, and sole-
noid 80 being mounted on the rotatable assembly 16a,
when the solenoid is actuated, it moves relative to the
plunger 243 rotating the entire assembly 16a and thereby
engaging latch 82 with latch strike 83. The input and
output electrical conductors of assembly 16a are fed
through the cable 28q, the cable connections being made
at suitably located points within the housing 221. At these
points, the remaining conductors of the cable are tied by
means of tie wires indicated at 246.

Referring to FIGURES 8A and B, the details of the
lock and unlock solenoid arrangements of FIG. 3, are il-
lustrated in respective sections therein. The solenoid 120
is linked to a plunger arm 259, having a key plate 269
extending therefrom and connected thereto by means of
a pin 261. The key plate 260 in the view of FIGURE 8
include two sections separated by an empty region 262,
the section view having been taken through a keyway, or
slot, occupying the region 262. The key plate is slidably
supported in a bracket 263, and moves in the direction
indicated by the arrow 264 when solenoid 129 is energized.
The read key 36 includes a stem portion 265 having a key
recess 266 through which the key plate 269 extends, pre-
venting operation of the key 36, except when the region
262 is adjacent the recess 266, as when solenoid 120 is
operated. In the latter instance, key 36 may be freely
operated, with stem 265 passing freely through the slot
262 in the key plate 260.

Similarly, lock solenoid 119 includes a plunger 267
having an extending key plate 268 connecied thereto by
means of a pin 269, and slidably supported in an ex-
tension of bracket 263 so as to be able to move freely in
direction 264 upon energization of solenoid 119. A
typical control key shown at 35, includes a stem 270
extending downwardly therefrom. Both the stem 270 and
the key plate 268 are provided with complementary key
recesses, in the region 271, which enable the free vertical
passage of the stem 270 in relation to the plate 268, when
solenoid 119 is unenergized, stem 270 being otherwise
locked by key plate 268.

Referring to FIGURES 9 to 12, in connection with
the setting up of an account number representation in
the print wheels 52 of the transfer assembly 17«, the
details thereof are as follows. The five print wheels 52,
individually identified by means of the associated letters
a, b, ¢, d, and e, are enclosed within a housing 273, and
mounted on a shaft, described below, journalled in the
housing. The print wheels are set by means of a stepping
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solenoid 274, attached to mounting bracket 275, and in-
cluding an associated plunger arm 276. Solenoid 274 is
cooperatively associated with five latching solenoids 277,
a to e, which are individually associated with the five
print wheels 52, a to e. The solenoids 277, a to e, are
individually attached to the housing 273 by means of re-
spective mounting brackets 278, a to ¢, and have associ-
ated respective plunger arms 279, a to e. Arm 276, of
solenoid 274, is linked to a rocker crank 28¢ which is
journalled, by means of a pin 281, on a bracket 282
extending from housing 273. A plunger bar 282, shown
in section in FIGURE 9, is attached to crank 280, and
extends across the housing 273 parallel to the shaft on
which the five print wheels are mounted. The width of
the rocker crank 280 and the indicated attaching screw
and fitting are such that the plunger bar 282 is securely
held in parallel relationship to the print wheel shaft.
The bar 282 abuts five plungers 283, a to e, which are
used to position the respective print wheels 52, a to e, as
described below, The plungers 283 are slidably seated in
holes within a bracket 284, extending from housing 273.
The plungers are fitted with end flanges 285 and 286, «
to e, which limit the strokes of the associated plungers
in relation to the bracket 284 in either direction of plunger
travel. The plungers 283, are urged away from their
associated print wheels by means of springs 287, a to ¢,
interposed between the housing projection 284 and the
respective plunger flanges 288, a to ¢, and the plungers are
actuated towards the associated print wheels when rocker
crank 288 is rotated, upon energization of stepping solenoid
274. The plungers 283 are linked to respective pawls 288,
a to e, by nieans of pins 289, ¢ to e, which are attached
to the pawls and extend through respective holes 290, a
to e, in the plungers. The pawls include respective hori-
zontally extending slits 291, @ to e, through which pins
292, a to ¢, and 293, a to e, are extended, these pins
slidably supporting the respective pawls. Pins 292, a to
e, are fastened to the housing 273, while pins 293, a to e,
are fastened to vertical push rods 294, a to e, having verti-
cal slots therein through which the associated pawls are
free to move laterally and pivot vertically. The pawls
are urged downward in these slots by means of springs 295,
a toe. The function of the push-rods is further explained
below. The pawls 288, a to e, engage respective ratchet
wheels 296, « to e, which are attached to the respective
print wheels 52, ¢ to e. Each print wheel includes 10
uniformly distributed print projections, a print projec-
tion on the print wheel 524 being indicated at 297a. These
projections are representations of the digits 0 through 9.
The print ratchet wheel combinations are rotatably mount-
ed on shaft 298 which includes respective notches, 299,
a to e, which engage reset ratchets 300, a to e, these being
rotatably mounted, by means of respective pins 301, a to e,
attached to the corresponding ratchet wheels 296, a to e.
The reset raichets are urged radially inwards towards
the respective notches 299, a to ¢, by means of flat springs
362, a to e. During setting operations, the shaft 298 is
held in a fixed position, the print wheel assemblies being
rotated in the clockwise sense with respect thereto, by
means of the pawls 288, a to ¢, associated therewith. As
previously noted, the pawls are pushed towards the print
wheels when solenoid 274 is operated, rotating rocker
crank 2890 relative to pivot pin 281 and thereby extending
the plungers 283, a to e. As this is done, the correspond-
ing ratchet wheels 296, a to ¢, are rotated through dis-
crete clockwise angular displacements of 349 of a revolu-
tion, the associated print wheel positions being such that
a different decimal digit symbol projection 297 is directed
towards feed slot 54, for each incremental movement
Ratchet detents 383, a to e, which respectively engage
the teeth of ratchet wheels 296, a to e, are used to main-
tain the discrete positions of the wheels, the ratchet 303
being urged in a clockwise direction by springs 364, a to e,
attached to posts 305, a to e.
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As previously stated, the pawls 288, a to e, are urged
downward in their respective push-rod slots by springs
295, a to e, which also act on the push-rods 294, a to e,
the force being transmitted through the respective pins
293, g to e. This force maintains the pawls in alignment
with the periphery of the associated ratchet wheels 296
so that the ratchet wheels are operated during each hori-
zontal thrust of the pawl. The push-rods 294, however,
may be moved upward by means of corresponding rocker
arm linkages 307, a to e, and associated rocker arms 308,
a to e, which are pivotally mounted on pins 308, a to e,
fastened to the housing 273. Thus, when any of the
plungers 279, a to e, of solenoids 277, a to e, are pulled
downward, the corresponding linkage 387 acts through
the corresponding rocker arm 398 to displace the corre-
sponding push-rod thereby exerting an upward force,
through the corresponding pin 293, on the corresponding
pawl, causing the pawl to pivot upward around the corre-
sponding pin 282 which is fastened to the housing 273,
the freedom for such pivotal motion being afforded by the
corresponding vertical hole 290 at the end of the corre-
sponding plunger 283. When pushed in the upward direc-
tion, push-rods 294, a to e, are individually engaged by
latches 310, a to e, pivotally suspended by means of pins
311, a to e, from a projection 312, of the housing 273.
As indicated, latch 318a mates with a notch 3134 in the
push rod 224a. When held in the upward position by a
latch 310, the associated pawl is no longer aligned with
the periphery of the associated ratchet wheel 296, and
therefore cannot engage the teeth thereof. The associ-
ated print wheel is thereby fixed in the angular position
immediately preceding the upward stroke of the push-rod,
this being determined by the energization of the associ-
ated latching solenoid 277.

Prior to a setting operation in which the stepping
solenoids operate the print wheels in the clockwise sense
(FIG. 9), all of the print wheels 52 are positioned at
a reference, or reset position, so as to enable the setting
thereof with a predetermined number of stepping signals.
The establishment of the print wheels in the reset position
is accomplished as follows, it being noted that the posi-
tion indicated in FIGURE 9 is the desired reset position. '
Assuming that the print wheels have been set, and that
it is desired to reset them in preparation for a new ac-

‘count number setting operation, a shaft 314 carrying a

plurality of cams 315, a to e, is rotated though a small
angular displacement by means of gears 316 which are all
operated from a main shaft 317 indicated in FIGURE 10.
Thus the cams, during the rotation of the main shaft 317
undergo small clockwise (FIG. 9) displacements, disen-
gaging the associated latches 310, allowing the pawls to
assume operative positions in alignment with the periph-
eries of the associated ratchet wheels 296. The gears
316 are so coupled to the shaft 298 as to rotate the
shaft through exactly one revolution in association with
the displacement of shaft 314.

The foregoing may be more clearly understood from
the view in FIGURE 12. As indicated, a gear 3164 on
the main shaft 317 includes a projecting pin 318 attached
thereto. This pin, during a clockwise rotation of shaft
317 strikes a projecting surface 319, on a shaft actuating
attachment 320, which is attached to the latch release
cam shaft 314, rotating the latch release cam shaft 314
counterclockwise, in opposition to the force of an op-
posing spring 321 (FIGURE 12), this corresponding to
the clockwise sense in the view of FIGURE 9. When
shaft actuator 320 is struck, tlie resultant movement of
shaft 314 and the cams 315, a to e, attached thereto,
causes an outward movement of the associated latches
319 releasing the associated push-rods and pawls. Fur-
ther, if shaft 317 is rotated through a 90° angular dis-
placement, the print wheel shaft 298 is caused to rotate
through a complete 360° displacement due to the cou-
pling between the gear 3164, on shaft 317, and gear
3165 coupled to shaft 298. Shaft 317 is rotated through
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a 90° displacement, and back, in association with the
operation of a spring-biased 90° rotary solenoid indi-
cated at 323, and shaft 298 is coupled to shaft 317 by
means of the gears 316 and a free wheeling clutch 324
which provides unidirectional engagement thereto, for
unidirectionally displacing shaft 298 through exactly one
revolution, whereby the associated ratchet and print
wheel mechanisms are restored to the associated refer-
ence positions. Referring again to FIGURE 9, shaft
298 picks up the ratchets 300, a to e, during its 360°
rotation, carrying with it the associated print and ratchet
wheel assemblies until they are in the reference position
of FIGURE 9. When shaft 317 has completed its 90°
movement in the clockwise semse in FIGURE 12, it
rotates back to its initial position through a 90° counter-
clockwise rotation, releasing the latch release cam shaft
which is restored to an unoperated position by the spring
321, allowing the latches 310, a to e, to rest against the
associated push rods.

One additional feature should be noted, in connection
with the preceding discussion, relating to the 90° rota-
tion of shaft 317. In addition to the pin 318, affixed to
the large gear 3164, there is another pin 325, affixed
to that gear, which strikes an actuating arm 326 of
the switch 106, previously considered in connection with
FIG. 3, opening the contacts of the switch, and thereby
deenergizing the relay 105, through which actuating
power to the 90° rotary solenoid 323 is maintained after
a ledger sheet is inserted beyond the switch 94. Hence,
pin 325 operates switch 166, deenergizing rotary solenoid
323, and thereby terminating the print wheel resetting
operation and also deenergizing tilt-stop solenoid 103.

It should thus be understood that the over-all opera-
tion involves the actuation of rocker arm 280 to produce
the individual stepping of the associated pawl members
288 and thereby to produce an associated stepping of
those of the corresponding print wheels 52 which have
not been disconnected from the pawls by means of the
associated push rods 294, and latches 310. The opera-
tions of the rocker arm 280 and the push rods 294 are
respectively controlled by the solenoid 274, and sole-
noids 279, a to e. Still further, the resetting operation,
in review, involves the operation of a 90° rotary sole-
noid 323 coupled to a shaft 317 which is thereby ro-
tated through 90°, carrying with it a gear 3164, having
fastened thereto projecting pins 318 and 325. The pin
318 is used to strike a latch release cam shaft actuator
which rotates a latch release cam shaft 314, releasing
the latched push rods which were previously used to de-
couple the associated pawls 288, a to e, from their re-
spective print wheels, and the extending pin 325 is used
to open switch 106 at the end of the 90° movement of
shaft 317 so as to disable relay 105 within control as-
sembly 92, thereby de-energizing the sclenoids 323. Fur-
ther, in rotating through its 90° displacement, shaft 317,
through the coupling between the gears 3164 and 316b,
and that between gear 31650 and free-wheeling clutch
324, unidirectionally rotates shaft 298 through a single
revolution, positioning the print wheels 52 in their as-
sociated reference positions, as shown in FIGURE 9.
In order to insure the stability and accuracy of the posi-
tioning of the reset shaft 298, an additional detent spring
328 is provided, as indicated in the view of FIGURE 11,
the detent spring mating with a detent notch 329 in
the shaft 298 to further stabilize the incremental posi-
ions thereof.

Referring now to FIGURES 13 and 14, details are
shown of the actuating mechanisms which are used to
transfer a stored account number representation, from
print wheels 52 (FIGURE 9), to a check, or deposit slip,
inserted into the slot 54, of assembly 17a4. Referring
first to FIGURE 14, in the sectional view therein, checks
are initially arranged in a stack 56 on the tray 55 which
is situated near the front of the assembly housing desig-
nated 340. Within feed slot 54, housing 340 includes
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respective opposed openings 342 and 343, through which
the print wheels 52, and an opposed print hammer 344,
communicate. An inked ribbon 345, shown in broken
detail, is passed around the print wheels through the
opening 342, so as to enable the transfer, of an inked
impression of the selectable symbol indications on the
five print wheels, to any paper interposed between the
hammer 344 and the print wheels, when the hammer
is actuated towards the print wheels. The ribbon 345 is
transported by means of a conventional pulley assembly,
part of which is indicated at 346.

A check or deposit slip inserted into the feed slot 54
is vertically supported on a platform 347, extending from
a pivot frame assembly 348 which is more comprehen-
sively illustrated in the isometric view of FIGURE 13.
The assembly 348 comprises two side arms and a con-
necting bar 349, in addition to the connecting platform
347, the. latter being conveniently termed a “stop shelf.”
The entire pivot frame assembly is rotatably mounted
on a shaft 350 and is rotated relative thereto by means
described below.

Referring again to FIGURE 14, a wheel 351, attached
to shaft 350, rotates therewith, the wheel constituting a
drive wheel which is coupled to a driven wheel 352,
through a pulley belt linkage 353, which is preferably
of the conventional type. The wheel 352 is mounted
on a shaft 354, extending through, and attached to, the
side arms of the pivot frame assembly 348. The belt
353 abuts the surface of a wheel 355, mounted on a
shaft 356 which is journalled in a bracket 357, attached
to the housing 349, The wheel 352 is so situated, in
relation to frame 348, that if the frame were pivoted
counterclockwise around the supporting shaft 350, wheel
352 would pass through a corresponding opening in
the housing bringing belt 353 into contact with the pe-
riphery of an idler wheel 358 mounted on a shaft 359
journalled in a bracket 36@ extending from the hous-
ing. Simultaneously, the platform extension 347 would
be moved to the left in FIGURE 14 clearing the feed
slot 54, so that an inserted check or deposit slip may
be vertically grasped and transported, by the wheels
352, 358, 351 and 355, through the gap between the
platform 347, and the shaft 354, into the receptacle 57.
In order to pivot the pivot frame assembly around shaft
350, an extension of the pivot frame at 361 is coupled,
by means of a pin 362, and a linkage 363, to a sole-
noid planger 364 which is operated (FIGURE 13), by
means of a solenoid 366. When solenoid 366 is ener-
gized, plunger 364 is displaced, rotating assembly 348
around shaft 350, and thereby bringing pulley belt 353
into contact with the idler wheel 358, while removing
the obstructing platform 347 from beneath the feed slot
54, enabling the feeding of an inserted check or de-
posit slip into the storage receptacle 57 at the bottom
of the housing. Solenoid 366 is energized as follows,
referring to FIGURES 3, 13, and 14. When a check
or deposit slip is inserted into the feed slot 54 with the
obstructing platform 347 positioned as in FIGURE 14,
the inserted element, when properly positioned, inter-
rupts the communication between a source of light 367
and a light responsive photocell assembly 368, ener-
gizing the output leads 369 thereof. The output of the
photocell assembly, on the leads 369, is applied to a
relay 370 which is linked, as indicated by the dotted
line 137, to the switch contacts 136 and 140 of FIGURE
3. Hence, when relay 379 is energized, contacts 136 and
149 are respectively opened and closed. As a safety
measure, the supply of power to photocell assembly 368
is preferably so related to the electric current supply
feeding light source 367 that failure of the light source
prevents further operation of the relay 370, this con-
dition distinguishing interruption of the light source from
failure thereof. This not being essential to the present
operation, and also well known as a safety measure in
the switching arts, the details thereof have been omitted
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so as to simplify the present discussion. The output of
relay 370 (opening of switch 13§, and closure of switch
140 of FIGURE 3) is used in the following manner.

The shaft 350 is continuously driven by a gear 371,
driven by a gear 372, attached to a shaft 373, which is
continuously rotated by means of a motor 374. As in-
dicated in FIGURE 13, a second pulley assembly is pro-
vided at the right side of the pivot frame assembly 348,
the second pulley assembly comprising a pair of pulley
wheels 376 and 377 respectively mounted on the shafts
350 and 354 and coupled by means of a drive belt 378.
The wheel 376 is connected to the shaft 350 and rotat-
able therewith, while the wheel 377 is rotatably mounted
on the shaft 354. It may thus be appreciated that the
feeding of primary elements through the feed slot 54 into
the storage receptacle 57 at the bottom of the housing
340 is accomplished by two pulley assemblies, more uni-
form feeding being thereby achieved.

A shaft carrying a clutch assembly 379, is rotatably sup-
ported on the continuously rotating shaft 373. The clutch
assembly shaft includes a small cam extension 380 and a
large cam 381 which rotate therewith. The assembiy 379
is normally restrained by a dog projection 382 extending
from a spring restrained solenoid plunger 383 which is
pulled in by a solenoid 384 when the solenoid is ener-
gized. Solenoid 384 is energized when switch contacts
149 are closed during interruption of light continuity be-
tween source 367 and photocell 368 by an inserted check
or deposit slip. The operation of the solenoid is there-
fore a pulsed operation resulting in disengagement of the
dog and, therefore, rotation of assembly 379, until the
light interruption ceases. As the clutch revolves, the
shaft 378 and its associated cams 389 and 381, are ro-
tated, cam 389 operating a switch 385, which is coupled
to the solenoid 366 through the contacts of a relay 386,
thereby feeding the light source interrupting element into
the receptacle 57. The cam 38¢€ is so arranged in rela-
tion to the cam 381 that as the clutch assembly 379
revolves in the clockwise sense, the cam 388 does not ac-
tuate the contact of the switch 385 until after a pin 337
has been released by the abutting projection 388, of the
cam 381. Pin 387 is connected to a print hammer lever
arm 389, which is rotatably mounted on a shaft 398, and
to which the print hammer 344 is connected. Accord-
ingly, when the pin 387 is released by cam projection 388,
the spring 391 impels the hammer 344 towards the print
wheels 52, thereby transferring a printed impression of
the account number stored in the print wheels, to the in-
serted check or deposit slip, just prior to the movement
of the pivot frame assembly.

In review, the overall operation (referring to FIG-
URE 3) involves the selection of a representation of a
debit or credit amount from each processed primary ele-
ment and the transfer thereof to both the machine ac-
cumulator and an associated ledger sheet. The propriety
of this association is subsequently ascertainble by means
of the present cross-correlation operation wherein both
the primary intelligence transfer, and the account number
transfer are prevented unless a primary element is cor-
rectly seated in fixture 24a (see switch 136 of FIGURE
3) and the transferred correlating account number indi-
cations permit visual verification of the identity of the
ledger sheet to which the associated primary intelligence
was transferred.

A number of general principles may now be considersd
in relation to the foregoing. In all of the foregoing, we
have discussed a secondary transfer arrangement wherein
stored secondary indications are transferred to the pri-
mary elements (checks and deposit slips), in association
with the transfer of primary debit and credit amounts
from the primary elements to associated secondary ele-
ments (account ledger sheets). We have shown that it
is necessary, in order to carry out this operation, to so
arrange the secondary account number indications on
the secondary elements, that they may be sensed and
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stored prior to any posting operations involving the sec-
ondary elements., We have further shown that the stored
account number secondary indications may be directly
transferred, in the form of permanent visual indications,
or the equivalent, to checks or deposit slips associated
with the secondary element. While we have shown a
storage arrangement wherein the intelligence is stored in
terms of print wheel positions, and the resultant trans-
fer to the primary elements is in the form of a printed
indication, this should by no means be construed as a
limitation on the present system. Any other arrange-
ment for uniquely modifying the appearance or status of
the primary elements so as to uniquely correlate them
with the associated secondary elements, is considered
equally applicable in the present instance. For example,
it is permissible to automatically file the primary eiements
in accordance with the stored account number indications.

As for the sensing arrangement, we have shown a dy-
namic sensing arrangement wherein the carriages of com-
mercially available posting machines are modified so as
to enable the sensing of secondary account number indi-
cations, on a ledger sheet, by means of the relative lateral
movement between the machine carriage and the station-
ary machine frame or base. Other techniques may be
used to accomplish the same purpose. For example,
there are a number of well known ledger positioning ar-
rangements known as automatic vertical line finders, by
means of which relative vertical motion is produced be-
tween the ledger sheet and the machine base during the
insertion thereof between the machine rollers 49 and 43.
Such line finders require the perforation of the left and
right edges of the ledger sheet so as to enable the ledger
sheet to be transported vertically, and also so as to indi-
cate the proper line position at which the sheet is to be
stopped for the successive posting operation. To use
such an arrangement it is merely required to rotate the
present punched field 28 on the ledger sheets and also to
rotate the brushes within the read head assembly so as to
provide the same relative movement between the code
field and the brushes as in the previously described em-
bodiment. In fact, with a vertical line finding arrange-
ment, there is no necessity for additional timing or ref-
erence indexing devices and/or position indicating
switches, since such signals are generally available from

- within the line finding apparatus as part cof the ordinary

operation thereof. Further, an automatic line finding ar-
rangement would eliminate the necessity for the use of
the tilt-stop platform assembly 33 and all other elements
associated with the holding fixture 31 previously con-
sidered, since the positicning function of these elements.
is not required when the automatic line finding apparatus
is used. An example of an automatic line finder, suit-
able for use in providing contemporaneous vertical posi-
tioning and sensing operations relative to a ledger sheet,
is the optional automatic line finder attachment assc-
ciated with the Monroe President Accounting Machine.
Alternatively, it is not necessary that there be any rel-
ative motion between the ledger sheet and the sensing ap-
paratus, a static sensing arrangement being equally feas-
ible and, in some cases, preferable. A static arrange-
ment, suitable for this purpose, is disclosed in FIGURES
15 to 18, inclusive. Referring to FIGURE 15, it may
be recalled that the control key members 35, previously
considered in connection with FIGURE 1, were provided
In the
present static arrangement, we prefer to have the inter-
lock solenoid 119 operate as follows. The control as-
sembly 121 (of FIG. 3) responsive tc the operation of the
read key 36 and the control keys 35, and to the mcve-
ment of the carriage 8§ (FIG. 3) is used to pulse, or
briefly actuate, a switch 400 during the final positioning
of the carriage following the completion of a new bal-
ance printing operation; the final operation required dur-
ing the previous posting. The final positioning move-
ment, in the present instance, involves the positioning of
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the carriage to its furthermost right position with no inter-
mediate stops as in the preceding embodiment. This
then is the conventional carriage movement which is auto-
matically provided on several commercially available ac-
counting machines as part of the ordinary accounting op-
eration cycle. Upon operation of switch 486, a bistable
mechanism 481, which is preferably a latching relay, such
as the series LL type manufactured by Filtors, Inc. is set
in a first stable condition wherein an associated set of
switch contacts 402 is closed, establishing continuity be-
tween power source 95 and lock solenoid 119, and there-
by locking the control keys 35, preventing operation
thereof. The operations required to reset the latching
relay 461 so as to release the control keys are described
below. For purposes of the present disclosure, it is
noted that the feed slot 54 into which checks and deposit
slips are inserted, and the associated transfer apparatus,
17a, by means of which an account number is printed out
thereon, and also by means of which the inserted ele-
ment is transported, are all substantially identical to the
disclosed apparatus considered in the preceding discussion
of FIGS. 9-14. Further, the setting of the print wheels
is accomplished by means of the same pawl and ratchet
members, the pawls being indicated at 288a to e, and the
associated print wheels 52, a to e, are shown abutting the
feed slot 54. The pawls 288 are actuated by the siepping
solenoid 274 as in FIG. 9, the signals being derived differ-
ently in accordance with the present different sensing ar-
rangement. Omne change relative to the previous setting
arrangement should be noted. In the present embodi-
ment, it is not necessary to reset the print wheels to any
reference position. In other words, it is permissible to
allow the print wheels to remain in whatever position
they happen to be in at the time of initiation of a new
setting operation, and merely to release the associated
latches 319, a to e, which latch the push-rods 284, a to e,
(shown in FIG. 9), thereby releasing both the push-rods
and the associated pawls. For this, we provide an un-
latch solenoid 403, which is connected to switch con-
tacts 490, and energized upon closure thereof. With the
control keys 35 locked and the pawls 288 released so as
to engage with the respective print wheels 52, the system
is in a “ready-to-read” condition, and a sensing operation
is then required to release the control keys. In order to
read, or to sense, the coded indicia on a ledger sheet, a
holding fixture 145 is provided, to receive the ledger sheet
for sensing. Referring to FIGS. 15 through 17, fixture
14 includes a slot 405, bounded by a front dielectric
plate assembly 406 and a rear dielectric plate assembly
407. Plate 406 is provided with side projections, or ex-
tensions, 468 and 489, which provide lateral positioning
guides for the insertion of a ledger sheet. A pair of
solenoids 430 and 411, are mounted on brackets, not
shown, in such a position as to enable the extension of
respective solenoid plungers 412 and 413 through re-
spective holes 414 and 415 (FIG. 16) in the front plate
406, and also through respective holes 416 and 417 (FIG.
17) in the rear plate. The plates 486 and 407 are sep-
arated by an associated pair of springs, not shown, so as
to maintain a predetermined separation between the
plates, when the solenoids 410 and 43I are energized.
The plungers 412 and 413 are bifurcated into portions
respectively designated A and B which are bent at the rear
of plate 407 so as to enable a uniform application of force
to the rear plate when the respective solenoids are op-
erated to bring the rear plate into contact with the front
plate. The front plate 466 is provided with a series of
five rows of electrical contacts 420, a to ¢ (FIG. 16),
with ten contacts in each row. The contacts 428 extend
slightly towards the interior of the slot 485. Opposite
the rows 420 associated conductive strips 421, a to e (FIG.
17), are provided on the rear plate 487. It is repeated
that the plates 406 and 487 are non-conductive plates,
and it is noted that the conductive strips 421, a through e,
are slightly recessed within the rear plate 487 so as to
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provide mating recesses for the projections 428, and ad-
ditional gripping friction to retain an inserted ledger sheet
in a fixed position, when the two plates are brought to-
gether by the solenoids. The strips 421 are located on
the front of the rear plate 487 and are therefore shown in
dotted outline, the view in FIG. 17 being taken from the
rear. The strips 421 are connected to associated con-
ductors designated 422, a to e, through suitable connec-
tions running through the rear of the plate 447 to the re-
spective conductive strips. The leads are brought out to
corresponding relays, 423, a to ¢ (FIG. 15), and also to
corresponding latching solenoids 277, a to e, which, as
previously indicated in connection with FIGURE 9, are
used to individually disengage the associated pawls 288,
a to e, from the corresponding print wheels 52, a to e,
when the desired position thereof has been attained. The
relays 423 are provided with associated normally opened
contacts 424, a to e, arranged in series circuit so as to
transfer an electrical connection from source 95 only
upon the coincident actuation of all of the relays. The
pawls 288 are provided with associated attachments 425,
a to e (FIG. 18), by means of which, in conjunction with
each incremental movement of the associated print
wheels, corresponding movements of movable switch con-
tact arms 426, a to e, are derived, each arm being thus
successively connectable to ten stationary contacts (cor-
responding to association print wheel positions). These
stationary contacts are connected to conductors 428 which
are accordingly arranged in five groups 428, a to e, of ten
contacts each. The conductors of each group 428 are
schematically represented by an associated dotted line
430, each of which is connected (FIG. 16) to an associ-
ated row of contacts 426 on plate 4 to 6.

Referring to FIGURES 15 and 16, when a ledger sheet
is fully inserted into slot 4€5, two sets of switch contacts,
respeciively located at the lower left and right corners of
the fixture 14b, are actuated. These switches are indi-
cated at 431 and 432, respectively. The ledger shest is
inserted against a platform 433 which may either be a
simple flange extension from the main housing of fixture
14b, or a set of pins projecting therefrom, or any other
suitable vertical interruption member. Upon closure of
the contacts of switches 431 and 432, which are prefer-
ably of the feather touch type previously discussed in
connection with the platform assembly 47 of FIGURE 3,
continuity is established between source 95 and latching
relay 481, the latching relay being thereby reset in the
condition wherein switch contacts 482 are opened. The
electrical path between source 95 and relay 4€1, includes
a normally closed pair of contacts 434 of a relay 435.
Relay 435 is operated only when all five of the contacts
424, a to e, are closed. Thus, when the ledger sheet
is properly seated in fixture 14b, switch contacts 492 are
interrupted, unlocking the control keys 35. Simulta-
neously, electrical continuity is established between source
85 and the operating coil of a relay 437, through the
switches 431, 432, and 434, closing associated relay con-
tacts 438. When contacts 438 close, continuity is estab-
lished between source 95 and the solenocids 418, actuating
the associated plunger arms 412 and 413, to press the
plate 4907 against plate 406, thereby establishing con-
tinuity, through the inserted ledger sheet, beween a se-
lected contact in each of the rows 428, and the opposing
conductive strips 423. As a result, an electrical circuit
path is established between a selected conducter in cach
of the groups 428, a to e, and the associated one of the
solenoids 423, a to e, and solenoids 277, a to e.

Also, when contacts 438 close, source 95 is coupled
to movable ccntact 439 of relay 448, the movable con-
tact being spring rcstrained in the indicated position
against a stationary “self-interrupt” contact 441 through
which the relay is excited, moving contact 439 into con-
tact with the stationary contact 442. Confact 442 is
connected to the step solenoid 274, which serves to op-
erate the pawls 288, a to e, through their respective
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strokes, the coupling between the pawls and the print
wheels 52 being indicated schematically by dotted lines
443, a to e, which are also coupled to the respective
movable contact arms 426, a to ¢, of the ten-position
switch assemblies coupled to plate 4€6.

In operation therefore “self-interrupt” relay 440 sup-
plies pulses to solenoid 274 advancing the pawls 288
which individually advance the associated print wheels
52 and the associated movable arms 426 (sece FIGS. 15
and 18). The arms 426 successively connect source 25
to the associated conductors 428, and, when the con-
ductor corresponding to the punched hole on the ledger
sheet, is contacted by the associated arm 426, the asso-
ciated solenoids 423 and 277 are excited, the latier sole-
noid operating a push-rod 274, not shown herein (but
described in FIG. 9) which is held by an associated latch
319, which thus disengages the pawl 288 from both the
associated contact arm 426, and the asscciated print
wheel 52. This is partially illustrated in FIG. 18 wherein
the pawl 288a is seen to engage not only the detented
ratchet wheel 2964, but also a ratchet wheel 446, rotatably
mounted on a stationary shaft 447, preferably parallsl
to shaft 298, and detented by a detent #48. The wheels
446 and shaft 447 are both conductive, the lattar being
directly connected to source 85, considered in FIG. 3,
while the former is provided with an extending brush
425a representing the contact arm 426a.

Thus, the print wheels 52 are ultimately positioned in
accordance with the corresponding account number digit.
It is noted that since the present arrangement is a static
sensing arrangement, the coded field may be distributed
all over the ledger sheet, this being in fact a somewhat
beneficial condition since it is also desirable to maintain
maximal separation between the contacts 429 and aiso
between the conductive strips 421, so as to prevent un-
desired capacitive coupling between translating conduc-
tors.

Finally, it is noted that no reset mechanism is required
in relation to the print wheels. Prior to each setting op-
eration, as switch 4909 is closed, solenoid 4¢3 is actuated
to disengage the latches 319, a to e; no other mechanical
resetting movement being required.

Thus far, the exact location of fixture 14bh has not
been specified. In practicing this invention, we prefer
to place the fixture as close as possible to the stationary
contacts scanned by the arms 426 so as to minimize the
amount of wiring required and the relative capacitance
therebetween. However, if desired, the slot 405 may be
remotely positioned immediately over the carriage rollers
49 and 43 (FIG. 2) by means of a bracket extending,
not from the carriage, but from the stationary base of
the machine, and following the sensing operation, the
obstructing platform 433 may be automatically displaced,
the ledger sheet thus falling vertically between the rollers
40 and 43, through the slot 4@5. For this it is sufficient
to provide the platform 433 in the form of either a mov-
able bar which extends entirely underneath the slot 485
or in the form of a pair of pins which project underneath
and across the slot beneath the front and rear plates 466
and 497. In the latter instance, the pins may be with-
drawn from the path of the ledger sheet by having the
pins form part of corresponding solenoid plungers, and
by actuating the plungers and latching the pins when it
is required to withdraw them. Conversely, when it is
required to insert the pins, it is sufficient to unlatch the
the aforementioned plungers. The latching operation
should, of course, be performed when the reading op-
eration is certain to be completed. That is, when the
ledger sheet is engaged by the front and rear plates, as
indicated by the presence of a signal on conductor 456
in FIGURE 15, the platform or the pins may be with-
drawn. On the other hand, when tke pricr posting cp-
eration has been completed, as indicated by the closure
of switch contacts 488, it is desirable to extend the plat-
form or pins 433 so as to provide a mounting base for
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sensing the ledger sheet coded fields. The arrangement
of FIGS. 15 to 18 affords a number of advantages over
the previously considered arrangements. First, no inter-
mediate carriage movements are required, the sensing
time being thereby decreased. Secondly, elimination of
the relative movement between the sensing mechanism
and the ledger sheet reduces the possibility of wear and
tear on the sensing apparatus, the indicated conductive
contacts on the front plate 466 being more rugged in
structure than the brushes 84. Finally, if the slot 485
is positioned directly over the carriage, a still further
decrease in the time required for sensing is achieved since
the ledger sheet is inserted, sensed, and immediately
thereafier directly dropped into the carriage rollers. Fur-
ther, the elimination of the previously required resetting
opzration wherein the print wheels 52 are reset to refer-
ence positions provides an additional time saving feature,
and an additicnal economy in terms of hardware.
Should it be found objectionable to provide 50 conduc-
tive leads as represented by the leads 438, it may be con-
venient, if the slot 485 is remote from the scanning
assemblies associated with contact arms 426, to utilize
an alternative code arrangement wherein an 8-4-2-1
four digit binary code is used to represent each digit of
the code, 20 wires then sufficing to transmit the five
account number digits, with a code conversion unit em-
ployed adjacent the scanning assemblies to provide a con-
ventional translation of the four wire code signal com-
bination to a one of ten wire signal selection.

As a final remark, it is noted that while the systems
thus far analyzed are comprised to straightforward relay
and punched hole sensing elements, it should of course
be appreciated that the indicated elements have many
full equivalents in terms of newly developed and also old
switching components, and it is believed that no mention
need be made of these equivalents since they are obvious
to all of reascnable skill in the art. It is further believed
that it is fairly obvious that punched hole sensing appa-
ratus is the full system equivalent of magnetic code
sensors employing representations placed on magnetic
media and sensed by magnetically responsive elements.
In the latter instance, magnetic ink, for example, may be
used to provide account number symbol, or code, repre-
sentations on the ledger sheets and magnetic sensors may
be coupled thereto, with a resultant transfer of magnetic
continuity, as distinguished from the indicated transfer
of electrical continuity. It is believed that in this in-
stance also, no further explanation or mention of the
full equivalents is required in view of their obviousness.

While we have described above the principles of our
invention in connection with specific apparatus, it is to
be clearly understood that this description is made only
by way of example and not as a Ilimitation to the scope
of our invention as set forth in the objects thereof and
in the accompanying claims,

We claim:

1. A data processing system comprising means for post-
ing, on a selected secondary element, a primary data
representation derived from a selected primary element,
means associated with said positing means for deriving
and storing a secondary representation corresponding to
account number identifying indicia on said selected sec-
ondary element, and means operatively associated with
said posting and said deriving and storing means for
transferring an indication of said stored representation
to said selected primary element in association with said
primary data posting.

2. A data processing system according to claim 1
wherein said posting means includes means for transfer-
ring primary intelligence indications, and means for vari-
ably displacing said secondary element to variably posi-
tion said transferred inteiligence indications thereon and
wherein said deriving and storing means includes sec-
ondary eiement holding mecans mounted on said variably
displacing means, sensing means, and means coupled
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to said variably displacing means for inducing a pre-
determined relative movement between said secondary
element holding means and said sensing means in associa-
tion with the insertion of said secondary element into
said holding means to thereby activate said sensing
means to emit electrical signals corresponding to said in-
dicia on said secondary eiement.

3. A system according to claim 1 wherein said sec-
ondary representation deriving and storing means includes
a plurality of signal channels, and sensing means displace-
able relative to said selected secondary element for
producing electrical signals corresponding to said identify-
ing indicia in selected omes of said channels.

4. A system according to claim 1 including means
associated with said posting means and said deriving
and storing means for preventing posting of said primary
data until said corresponding secondary representation
has been derived and stored.

5. A data processing system comprising means for
posting on a selected secondary element, a primary data
representation derived from a selected primary element,
means associated with said posting means for deriving
and storing a secondary representation corresponding to
said selected secondary element, means for holding said
selected primary element, and means communicating
with said holding means for transferring an: indication
of said stored secondary representation to said selected
primary element in association with said posting of said
primary data,

6. A system according to claim 5 including means
associated with said holding and said posting means
for automatically discharging said selected primary ele-
ment from said holding means subsequent to said pri-
mary data posting, and means coupled to said discharg-
ing and said posting means for inhibiting the respective
operations thereof until said primary element is positioned
in said holding means to receive said indication in a
given region thereof.

7. A system according to claim 5 wherein said deriv-
ing and storing means includes means for selectively
producing intelligence indications, and means for setting
said indication producing means in accordance with said
derived secondary representation, and wherein said in-
dication transferring means includes means coupled to
said indication producing means, said primary element
holding means, and said posting means, for transferring
said set indication from said producing means to said se-
lected primary element if and only if said primary data
is posted after the deposition of said primary element
in said holding means.

8. A system according to claim 7 including means for
resetting said indication producing means to a predeter-
mined reference condition in association with the selec-
tion of said secondary element.

9. A system according to claim 7 including means
for enabling said setting means in association with the
selection of said secondary element and means for dis-
abling said setting means after the setting up of said
derived secondary representation in said producing means.

18. A system according to claim 5 including means
coupled to said holding means for blocking the comple-
tion of said primary data posting operation until said
clected primary element is situated in a predetermined
position relative to said holding means, and means cou-
pled to said posting and said indication transferring
means for enabling said indication transferring means
in association with said primary data posting.

11. A system according to claim 1¢ wherein said
blocking means includes means for sensing the position
of said selected primary element in relation to said
holding means, and said enabling means includes means
for transferring an enabling signal in association with
the operation of said posting means and in response to a
predetermined output condition of said position sensing
means.
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12. A system according to claim %§ including an en-
closed receptacle and means coupled to said indication
transferring means for discharging said selected primary
element into said receptacle in association with the opera-
tion of said indication transferring means.

13. A data processing system comprising respective
means for holding primary and secondary elements, said
secondary elements having identifying indicia thereon,
means for posting on a selected secondary element pri-
mary data derived from a selected primary element,
means coupled to said secondary element holding means
for producing a predetermined relative movement between
said selected secondary element and said posting means
in association with the insertion of said selected second-
ary element into said secondary element holding means,
a plurality of signal channels, means operative in asso-
ciation with the operation of said relative movement pro-
ducing means for producing a variably timed signal in
each said channel, each said signal representing a corra-
sponding intelligence unit included in said indicia on said
secondayy element, a plurality of variable indication pro-
ducing elements individually corresponding to said signal
channels, means coupled te said secondary element hold-
ing means for operating said indication producing ele-
ments to predetermined reference conditions in associa-
tion with the insertion of said selected secondary element
into said secondary element holding means, a correspond-
ing plurality of setting elements variably coupled to said
indication producing elements for discretely varying said
indication producing elements in synchronism with cor-
responding increments of said predetermined movement
of said secondary element, means for effecting coupling
between said corresponding setting and indication pro-
ducing elements in association with the insertion of said
selected secondary element into said secondary element
holding means, means ccupled to each said channel for
disjoining said corresponding setting and indication pro-
ducing elements in response to said variably timed signals
in said channel, means mounted on said posting means
for discharging said secondary element into said posting
means from said secondary element holding means at the
conclusion of said predetermined relative movement of
said secondary element, transfer means for operating said
indication producing elements relative to a primary ele-
ment in said primary element holding means for trans-
ferring a representation of said set indication thereto,
means coupled to said primary element holding means
for preventing operation of said posting means until said
selected primary element is properly deposited in said
primary element holding means, means coupled to said
posting means for operating said transfer means in asso-
ciation with the operation of szid posting means, a stor-
age receptacle, and means coupled to said posting means
for discharging said selected primary element into said
receptacle at a predetermined time following operation
of said transfer means.

14. A data processing system comprising respective
means for holding primary and secondary elements, said
secondary elements having identifying indicia thereon,
means for posting on a selected secondary element pri-
mary data derived from a selected primary element, a
plurality of signal channels, means coupled to said sec-
ondary element holding means for varying electrical con-
ditions in selected ones of said channels in association
with the deposition of said selected secondary element in
said secondary element holding means and in accordance
with said indicia on said secondary element, means for
scanning said channels in predetermined groups, each said
group including a different one of said selected channels,
a plurality of variable indication producing elements
corresponding to said plurality of groups of channels,
seiting means variably coupled to said indication produc-
ing elements for incrementally varying the indications
thereof, means coupled to said secondary element holding
means, said scanning means, and said setting means, for
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synchronously operating said setting and scanning means
in association with the deposition of said selected sec-
ondary element in said holding means, means for dis-
abling said last-mentioned means when said indication
setting means are all in conditions correlated to said in-
dicia on said secondary element, means for disjoining said
setting means from each said indication producing ele-
ment when said scanning means is coupled to said selected
channel in said corresponding group of channels, means
for retaining said secondary element in said secondary
element holding means until said indication setting means
are all in conditions correlated to said indicia on said
secondary element, transfer means for operating said in-
dication producing elements relative to said primary ele-
ment holding means for transferring a representation of
said set indications to a primary element held therein,
means associated with said posting and primary element
holding means for preventing operation of said posting
means until said selected primary element is suitably de-
posited in said primary element holding means, means
coupled to said posting means for operating said transfer
means in association with operations of said posting
means, a storage receptacle, and means asscciated with
said transfer means for discharging said selected primary
element into said receptacle at a predetermined time fol-
lowing operation of said transfer means.

15. An account number verifying system for use in as-
sociaticn with an accounting machine—of the type con-
taining adding and printing mechanisms, and a movable
carriage for transversely displacing a ledger sheet in re-
lation to said printing mechanism, said carriage includ-
ing rollers for holding and vertically displacing said
ledger sheet relative to said printing mechanism—com-
prising a first holding fixture mounted on said movable
carriage of said accounting machine and adapted to re-
leasably engage a ledger sheet inserted therein, means dis-
placeable relative to said first holding fixture for produc-
ing electrical signals representative of account number
markings on a ledger sheet held in said first holding fix-
ture during a predetermined displacement of said car-
riage, said fixture including means for automatically re-
leasing said ledger sheet for vertical transport by said
rollers following said predetermined carriage displace-
ment, means coupled to said signal producing means for
storing a representation of said account number signals,
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a second holding fixture for holding a decument bear-
ing data which is tc be transferred to said ledger sheet
released from said first holding fixture and held by said
carriage rollers, and means disposed adjacent said second
holding fixture and coupled to said storing means for
transferring to said document an indication correspond-
ing to said stored representation of said account number
signals in association with a transfer cf said data to said
ledger sheet via said accounting machize.

16. An account number verifying system for use in
association with an accounting machine—of the type cen-
taining adding and printing mechanisms, and a movable
carriage for transversely displacing a ledger sheet in rela-
tion to said printing mechanism, said carriage including
rollers for holding and vertically displacing said ledger
sheet relative to said mechanism—comprising a first hold-
ing fixture adapted to relcasably engage a ledger sheet
inserted therein, means displaceable relative to said first
holding fixture for producing electrical signals represen-
tative of account number markings on a ledger sheet lield
in said first holding fixture during a predetermined dis-
placement of said carriage, said fixture including means
for automatically releasing said ledger sheet for vertical
transport by said rollers following said predetermined car-
riage displacement, means coupled to said signal produc-
ing means for storing a representation of said account
number signals, a second holding fixture for holding a
document bearing data which is to be transferred to said
ledger sheet released from said first holding fixture and
held by said carriage rollers, and means disposed adja-
cent said second holding fixture and coupled to said stor-
ing means for transferring to said document an indica-
tion corresponding to said stored representation of said
account number signals in association with a transfer of
said data to said ledger sheet via said accounting machine.
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3/26/2020 New Jersey, Death Index, 1901-2017 - Ancestry.com

Robert | Lieber
inthe New Jersey, Death Index, 1901-2017

Name: Robert| Lieber
Age: 81
Birth Date: 6 May 1926
Birth Place:  Philadelphia, Pennsylvania, USA
Death Date: 6 Jan 2008
Death Place: New Jersey, USA

Source Citation
Surname Range: A-Z; Title: New Jersey Death Index, 2001-2017

Source Information
Ancestry.com. New Jersey, Death Index, 1901-2017 [database on-line]. Lehi, UT, USA: Ancestry.com Operations, Inc., 2016.

Original data: Death Indexes. New Jersey State Archives, Trenton, New Jersey.

Description
This collection consists of images of an index to deaths occurring in New Jersey between 1901 and 2017. Learn more...
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3/27/2020 Web: Burlington County, New Jersey, Death Index, 1814-2010 - Ancestry.com

Robert Lieber

in the Web: Burlington County, New Jersey, Death Index, 1814-2010

Go to website

& Add alternate information
A Reportissue
Name: Robert Lieber
Death Date: 6 Jan 2008
Death Location:  Medford, Burlington, New Jersey, United States
URL:  http://www.co.burlington.nj.us...
This record is not from Ancestry and will open in a new window. You may need to
search for the record when the web page opens. For more information on web

records, click here.

You will need to log-in or register to save this record to your tree.

Save & create tree v Cancel

Source Information
Ancestry.com. Web: Burlington County, New Jersey, Death Index, 1814-2010 [database on-line]. Provo, UT, USA: Ancestry.com Operations, Inc., 2011.

Original data: Surrogate Record Search. Burlington County. http://www.co.burlington.nj.us/Pages/SR/SurrogateSearch.aspx.

Description
All data in this third-party database was obtained from the source’s website. Ancestry.com does not support or make corrections or changes to the original
database. To learn more about these records, please refer to the source’s website. Learn more...

Suggested Records (7]

[0 U.S., Social Security Death Index, 1935-2014
Robert Lieber

[ New Jersey, Death Index, 1901-2017
Robert | Lieber

[0 U.S., Obituary Collection, 1930-Current
Robert Lieber

[ 1930 United States Federal Census
Robert Leiber

[ Global, Find A Grave Index for Burials at Sea and other Select Burial Locations, 1300s-Current
Robert Lieber

[0 U.S., Department of Veterans Affairs BIRLS Death File, 1850-2010
Robert Lieber

[ 1940 United States Federal Census
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