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La presente invention concerne les systemes 
d'exploitation d'informations, et plus specialement 
les systemes ou est effectuee l'inscription, sur des 
elements d'affichage determines, d'informations 
concernant ou decoulant d'elements d'informations 
primaires. Bien qu' elle soit applicable a de nom· 
breux systemes d'exploitation d'informations, cette 
invention etait a l' origine corn;ue et develop pee 
pour etre utilisee clans le commerce et clans les 
banques pour la tenue a jour des comptes cheques. 
Dans ces systemes, les elements primaires sont des 
cheques et des feuilles de versement et les elements 
secondaires des feuilles de registre tenues a jour 
en accord avec les indications de debit et de credit 
portees SUr Un OU plusieurs elements primaires qui 
leur sont associes. Les applications de cette inven· 
tion a la comptabilite des services publics, a l' etude 
des statistiques, etc., et l'adaptation de l'appareil 
qui sera decrit, sont facilement realisables grace a 
la presente invention. 

Trois operations principales caracterisent et sont 
associees aux systemes qui font l'objet de la pre
sente invention. Ce sont, respectivement, une ope· 
ration de tri dans lequel les elements d'informations 
primaires sont groupes en accord avec une caracte· 
ristique commune, ici le nom du deposant, une 
operation de selection dans laquelle un element 
d'affichage ou element secondaire, ici une feuille 
de registre, est associee a chaque groupe d'elements 
primaires et une operation d'inscription par trans
fert dans laquelle les representations des symboles 
d'informations decoulant, directement ou indirec
tement, des elements primaires, sont transferes sur 
les elements secondaires associes. Ces operations 
sont sujettes a trois sortes d'erreurs que l'on appelle 
erreurs. de tri, de selection et de transfert. La nature 
des deux premieres sortes d'erreurs est indiquee 
dans leur designation. La derniere erreur, erreur 

de transfert, peut etre divisee en erreurs directes 
de transfert et erreurs indirectes, les premieres carac
terisant la mauvaise utilisation des symboles d'inf or
mations pendant une operation de transfert et les 
dernieres l' omission ou la mauvaise utilisation 
d'un element primaire qui ne permet pas I' operation 
de transfert OU aboutit a !'inscription d'un element 
primaire sur plus d'un element secondaire. 

La presente invention concerne exclusivement la 
detection et la correction des erreurs de tri de 
selection et des erreurs indirectes de transfert. 

Si on considere les differentes sortes d' erreurs 
une par une, la technique utilisee jusqu'a present 
pour eviter et corriger ces erreurs a ete la suivante. 

En premier lieu, en ce qui concerne les erreurs 
de tri, jusqu'a present, la technique consistait a 
placer des symboles d'identification sur les elements 
primaires avant de les donner a chaque deposant, 
ou bien, le deposant plac;ait lui-meme ces symboles 
avant toute chose. Ces symboles d'identification 
prealablement opposes sont ulterieurement utilises 
pour grouper les elements de chaque deposant, au 
moyen d'une operation manuelle ou automatique. 
De ce fait, les erreurs de tri se trouvent reduites. 
n existe cependant des inconvenients, en particulier 
ces symboles prealablement opposes necessitent 
une operation manuelle supplementaire, qui est 
sujette a erreur. En outre, ces symboles n' ont aucune 
valeur lorsqu'une erreur non detectee a lieu, done 
aucune valeur en ce qui concerne les erreurs de 
transfert indirect. De plus, ces symboles peuvent 
etre alteres et effaces lorsque les elements primaires 
sont relativement fragiles et frequemment mani· 
pules, comme clans le cas present. 

En second lieu, en ce qui concerne les erreurs 
de selection, la technique jusqu'a present consistait 
a comparer des symboles d'identification preala
blement opposes sur les elements secondaires avec 
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[l.369.330] 
ceux places sur les elements primaires pour voir 
s'ils sont semblables. Les critiques contre ce systeme 
ont ete deja formulees dans le paragraphe prece
dent, en outre ce systeme demande un dispositif 
supplementaire capable de detecter les symboles 
d'identification primaires et secondaires, de conser
ver et de comparer ces symboles et de commander 
les operations en accord avec ces resultats. 

FinaJement, en ce qui concerne les erreurs de 
transfert indirect, la technique jusqu'a maintenant 
consistait a pointer les operations de transfert et 
les elements primaires de maniere a determiner si 
chaque element primaire avait ete transfere. Mais 
ceci est couteux en temps et en argent et ne suffit 
pas pour garantir qu'un element primaire ne sera 
transfere qu'une fois et une seule. 

La presente invention propose une solution econo· 
mique et efficace aux problemes exposes ci-dessus. 

Une des caracteristiques de l'invention reside en 
un systeme d'exploitation d'informations compre
nant des moyens d'inscription pour afficher sur un 
document secondaire des donnees figurant sur un 
document primaire, des moyens de detection pour 
extraire du document secondaire une information 
d'identite propre a ce dernier, des moyens associes 
auxdits moyens d'inscription et de detection pour 
transferer sur le document primaire ladite infor
mation d'identite afin d'identifier ledit document 
primaire en accord avec le document secondaire. 

Une autre caracteristique de !'invention reside 
dans le fait que les moyens d'inscription compren
nent des moyens de transfert pour porter sur un 
document secondaire selectionne des informations 
extraites d'un document primaire, des moyens de 
positionnement pour placer ledit document secon
daire en position necessaire pour recevoir les infor
mations primaires, des moyens de controle pour 
provoquer un mouvement relatif entre le document 
secondaire et les moyens de transfert correlative· 
ment a la mise en place du document secondaire, 
d'autres moyens communiquant avec le document 
secondaire pour extraire ladite information d'iden
tification, cette operation etant executee en aS!O· 
ciation avec ledit mouvement. 

Une autre caracteristique de l'invention reside 
dans le fait que le dispositif de detection servant a 
extraire l'identite du document secondaire com
prend un ensemble de fil de transmission et des 
elements operant en liaison avec le document secon
daire de maniere a traduire electriquement l'infor
mation identifiant ledit document secondaire en 
faisant apparaitre d'une fac;on appropriee une pola
rite sur certains desdits fils. 

Une autre caracteristique de l'invention reside 
dans le fait qu'aux moyens de transfert et d'affi
chage sont associes des moyens pour empecher 
l'inscription des informations primaires sur le docu
ment secondaire tant que !'information d'identite 

2 
extraite dudit document secondaire n'a pas ete 
transferee sur ledit document primaire. 

Une autre caracteristique de l'invention consiste 
en un systeme d'exploitation d'informations com
prenant des moyens de transcription pour afficher 
sur un document secondaire des informations 
extraites d'un document primaire, des moyens de 
detection pour extraire du document secondaire 
une information d'identite propre a ce dernier, 
des moyens de positionnement du document pri
maire et des moyens identificateurs en liaison avec 
lesdits moyens de positionnement pour afficher sur 
ledit document primaire l'information d'identite 
destinee a identifier le document primaire en concor
dance avec le document secondaire. 

Une autre caracteristique de l'invention reside 
dans le fait que les moyens identificateurs servant a 
caracteriser le document secondaire comprend des 
moyens de positionnement dudit document pri
maire pour que puisse y etre effectuee !'inscription 
de !'information d'identite. 

Une autre caracteristique de l'invention reside 
dans le fait que les moyens identificateurs compren
nent des moyens de selection de caracteres en liaison 
avec les moyens de detection pour traduire l'infor
mation d'identite detectee, et des moyens de trans
fert communiquant avec lesdits moyens de selec
tion, de positionnement et d'inscription pour affi
cher sur ledit document primaire l'information 
d'identite extraite du document secondaire, ceci 
etant subordonne aux operations de transfert des 
informations primaires sur le document secondaire 
et aux operations de positionnement et du docu
ment primaire. 

Une autre caracteristique de !'invention reside 
dans le fait que des moyens de commande sont 
adjoints aux elements de selection pour placer ces
dits elements de selection dans une position prede
terminee pour operer, correlativement avec la mise 
en place du document secondaire. 

Une autre car~cteristique de l'invention reside 
dans le fait que des moyens de commande sont 
fournis aux elements de selection pour les rendre 
capables d' operer OU les rendre inoperants correla
tivement a la mise en place du document secon
daire. 

Une autre caracteristique de l'invention reside 
dans le fait que des moyens de blocage sont associes 
aux moyens de positionnement du document pri
maire pour empecher l'accomplissement des opera
tions de transfert des informations primaires sur 
le document secondaire si le document primaire 
n'est pas convenablement place dans le systeme 
de _positionnement, des moyens de commande etant 
egalement associes au systeme d'inscription appo
sant l'information d'identification sur le document 
primaire pour autoriser leur fonctionnement en 
association avec les elements d'inscription. 



Une autre caracteristique de !'invention reside 
dans le fait que lesdits moyens de blocage compren
nent des moyens de perception pour connaitre la 
position du document primaire dans le systeine 
maintenant cedit document, et que lesdits moyens 
de commande comprennent des moyens de trans· 
mission pour transferer un signal de commande en 
accord avec le fonctionnement des moyens de trans
fert et en reponse a une information predeterminee 
fournie par lesdits moyens de perception. 

Une autre caracteristique de !'invention reside 
dans le fait que des moyens de blocage et de verrouil
lage sont fournis pour empecher !'inscription sur 
le document secondaire des donnees extraites du 
document primaire si le transfert de !'information 
d'identification sur le document primaire ne peut 
s'effectuer. 

Differentes autres caracteristiques ressortiront de 
la description qui va suivre, donnee a titre d'exemple 
non limitatif, en se reportant aux figures annexees 
qui representent : 

La figure l, une vue d' ensemble qui explique le 
montage de !'ensemble et le fonctionnement des 
systemes qui realisent la presente invention; 

La figure 2, une vue isometrique externe du 
dispositif d'exploitation et d'inscription des infor
mations realise conformement a !'invention; 

La figure 3, un schema montrant le montage 
interne des composants du dispositif de la figure 2; 

La figure 4, une vue isometrique de la face poste
rieure du systeme d'affichage 14a de la figure 2; 

La figure 5, une vue isometrique de la partie 
superieure gauche du couvercle 46 du systeme 
d'affichage de la figure 4, montrant un montage 
facultatif des pinces de guidage pour devier le bras 
operant du commutateur 181 pendant l' enlevement 
d'une feuille de registre hors du systeme d'affi
chage 14a; 

La figure 6 est une vue en coupe du dispositif 
de detection 16a et du systeme d'affichage 14a de 
la figure 2; 

La figure 7 est une vue isometrique du support 
de came 88, montre schematiquement dans la 
figure 3 en relation avec le dispositif d'arret bascu
lant 47; 

Les figures 8A et 8B sont des vues en coupe 
de la touche de lecture 36 et d'une touche de 
commande 35, montrant les mecanismes de verrouil
lage et de deverrouillage qui leur sont associes; 

La figure 9, une vue en coupe d'une roue des 
types et des mecanismes de mise en place et de 
remise en place du dispositif de transfert 17 a de la 
figure 2; 

La figure 10, une vue en elevation, le long de la 
ligne AA de la figure 9, avec les cliquets de detente 
selon la coupe le long de la ligne AA de la figure 9; 

La figure 11, une vue le long de la ligne CC de 
la figure 10; 
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La figure 12, une vue le long de la ligne DD 

de la figure 10; 
La figure 13, une vue isometrique des mecanismes 

d'impression dans le dispositif de transfert de la 
figure 2; 

La figure 14, une vue partielle en coupe le long 
de la ligne 14-14 de la figure 13, montrant les 
details des mecanismes de la figure 13; 

La figure 15, un schema en partie en elevation 
d'un dispositif auxiliaire, de detection du numero 
du compte, realise conformement a la presente 
invention; 

La figure 16, une vue de la plaque posterieure 
du systeme d'affichage dans le montage de la 
figure 15, comportant une coupe le long de la plate-
forme utilisee comme support vertical des feuilles 
de registre inserees ; 

. La figure 17, une vue de la plaque anterieure 
du systeme d'affichage dans le montage de la 
figure 15; 

La figure 18, une vue montrant l'association des 
cliquets avec les commutateurs et les roues des 
types a rochets conformement au mode de reali
sation de la figure 15. 

On va commencer la description en se reportant 
tout d'abord a la figure l qui represente un systellie 
de comptabilisation bancaire, designe par le terme 
plus general de systeme d'inscription et d'exploi· 
tation d'informations. Ce systeme comprend des 
organes de commande qui font partie de !'ensemble 
portant la reference 1. On utilise !'ensemble 1 pour 
accomplir une operation d'inscription relative aux 
comptes cheques bancaires et une comptabilite 
complementaire ou se ttouvent les renseignements 
sur le solde. Ces renseignements sont lus sur une 
feuille de registre 2, appelee dans !'invention ele
ment secondaire; ils sont mis a jour CC?nformement 
aux operations de debit et de credit principales lues 
sur les cheques et les feuilles de versement 3, appe
les dans !'invention elements primaires comme on 
l'a vu precedemment, les systemes d'inscription et 
d'exploitation de donnees necessitent des operations 
de tri, de selection et de transfert sujettes aux 
erreurs deja citees. Dans l'exemple considere, les 
cheques et les feuilles de versement sont groupes 
sous les noms des souscripteurs ou deposants. Les 
feuilles de registre correspondantes sont selec
tionnees, pour la suite des operations, et les infor
mations de debit et de credit principales dans chaque 
groupe de cheques et de feuilles de versement sont 
inscrites sur la feuille de registre correspondante 
et utilisees pour deduire de nouvelles informations 
sur le solde qui sont elles aussi inscrites. Ceci est 
represente dans la figure 1 par les lignes en poin
tille 4 et 5 qui representent le transfert d'anciennes 
informations concernant le solde a partir des ele. 
ments 2 et 3. Une troisieme ligne en pointille 6, 
issue d'une source generale representee schemati. 

2 
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quement en 7, est utilisee pour representer toutes 
les autres informations entrant dans l' ensemble 1 
telles que la date d'inscription, la nature de la 
transaction et autres donnees du meme genre. 
Comme il a ete vu precedemment, la presente inven
tion concerne les erreurs de groupement et de 
selection, c'est-a-dire des erreurs de non-correspon
dance dans lesquelles les elements primaires sont 
transcrits sur une feuille de registre qui n'est pas 
la bonne · et les erreurs indirectes de transfert dans 
lesquelles les elements primaires sont mal utilises. 
L'originalite de !'invention est a !'inverse de l'an
cienne technique qui consistait a detecter et empe
cher ces erreurs, de laisser les erreurs se produire 
et aussi de transferer sur l' element primaire une 
serie de symboles d'identification propres a chaque 
element pendant !'operation de transfert des donnees 
a inscrire. Lesdits symboles d'identification appa
raissent immediatement pour ceux qui plus tard 
examinent l' element primaire pendant le cours 
normal des operations hancaires. De ce fait l'ab
sence de symboles d'identification ou la presence 
de plus d'un symbole d'identification indiquerait 
une erreur de transfert indirect, alors que la pre
sence de symboles qui different des symholes d'iden
tification de l' element primaire sur le repertoire 
de dossiers indique une erreur de non-correspon
dance. Comme il a ete indique precedemment la 
presente invention necessite peu de procedures 
annexes et de ce fait est plus efficace que les tech
niques precedentes. n est indique plus loin, et les 
banquiers en sont arrives aux memes conclusions, 
que, malgre toutes les precautions prises dans les 
techniques precedentes, les erreurs de non-corres
pondance ont lieu, et lorsqu'une teHe erreur survient, 
elle n'est decouverte que lorsqu'un deposant mecon
tent vient signaler une erreur dans son releve de 
solde. Meme dans ce cas, une procedure difficile 
et longue est necessaire pour localiser le compte 
du deposant victime de l'erreur. 

La presente etude s'attache plus particuliere
ment aux dispositions de verrouiUage, au moyen 
desquelles un element primaire est associe avec un 
element secondaire et un seul, que ce second ele- ' 
ment soit approprie ou non. 

Les dispositions de transfert et de verrouillage 
ci-dessous citees sont indiquees schematiquement 
dans la figure 1. L'ensemble 1 comprend un cha
riot 8, commande et detecte par un dispositif de 
commande 9, comme l'indique la ligne 10. Le dispo
sitif de commande 9 a ete modifie et realise confor
mement a !'invention. Normalement, la feuille 2 
serait directement placee entre les rouleaux du cha
riot 8, et deplacee lateralement par rapport a un 
dispositif d'impression non represente dans la 
figure 1, !'information inscrite sur ce dispositif se 
trouvant transferee sur la feuille 2. Dans la pre
sente invention, cette operation est precedee d'une 

operation de detection au cours de laquelle !'ele
ment secondaire 2 est tout d'abord associe a un 
dispositif de transfert 11 comme l'indiquent les 
lignes en pointille 12 et 13. L' element 2 est place 
dans un systeme d'affichage 14 a l'interieur du 
dispositif 11 et, lorsqu'il est convenablement 
oriente, un signal <c pret >> est envoye a partir du 
systeme 14 vers le dispositif de commande 9, la 
voie de transmission etant indiquee en 15, lorsque 
ce signal est detecte, le dispositif de commande 9 
actionne un systeme de detection, schematiquement 
indique en 16, qui detecte les symboles d'identifi
cation prealahlement opposes sur !'element secon
daire, et transfere les signaux representatifs a un 
dispositif d'enregistrement et de transfert 17 qui 
enregistre une representation de ces signaux. L' asso
ciation entre le dispositif de commande 9 et le 
systeme de detection 16 est iUustree en 18. Les 
lignes de communication entre le systeme d'affi
chage 14 et les systemes 16 et 17 sont respecti
vement indiquees en 19 et 20. La sortie du dispo
sitif 17 est indiquee en 21. Lorsque !'operation 
d'enregistrement est terminee, le dispositif de 
commande actionne le systeme d'affichage 14, cette 
association etant montree en 22, ainsi la feuille 2 
·est liberee et· glissee dans les rouleaux du chariot 8 
pour !'operation suivante d'inscription. Pendant 
l'operation d'inscription, une operation inhab!tuelle 
a lieu. A chaque fois qu'une information est tiree 
d'un element primaire 3, cet element est insere 
dans le systeme d'affichage 24 de maniere a etre 
associe avec le dispositif 17. On prevoit des comman
des de verrouillage, representees par la ligne 25, 
qui empechent !'inscription de l'information tiree 
de !'element primaire 3 jusqu'a ce que cet element 
primaire soit convenablement place dans le systeme 
d'affichage 24, et lorsque le transfert de !'infor
mation a lieu, le systeme 17 est actionne simulta
nement au moyen de l'envoi d'un signal sur la 
ligne 26, et transfere les symboles d'identification, 
concernant !'information enregistree, a !'element 3. 
L'element 3 est alors manueHement ou automati
quement enleve du systeme 24, ceci etant repre
sente par la ligne en pointille 27. 

Dans la figure 2, on trouve les differents attri
huts de !'ensemble 1 et le dispositif de transfert 
qui lui est associe. L'ensemble 1 comprend une 
base fixe 30, qui se prolonge en une partie 31 qui 
sert de support a un chariot 8 monte sur des rails 
non representes. Le chariot a un mouvement de 
translation par rapport a la base fixe 30. La base 
fixe 30 comprend une pluralite de touches de 33 
a 36. Les touches 33 servent a communiquer des 
renseignements secondaires tels que la date, la 
nature de la transaction et autres informations du 
meme genre, a !'ensemble 1. Les touches 34 sont 
des touches au moyen desquelles les symboles des 
informations numeriques sont selectionnees pour 
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etre ensuite transferees clans l' ensemble 1. Les tou
ches 35 sont des touches de commande qui per
mettent de transf erer dans l' ensemble 1 les sym
boles selectionnes par les touches 33 et 34. La. 
touche 36 est une touche de lecture qui sera decrite 
ulterieurement. A l'interieur de l' ensemble 30 se 
trouvent des organes enregistreurs et additionneurs 
non representes, grace auxquels on eff ectuera diff e
rents calculs sur les symboles selectionnes par les 
touches 34 et transferes par les touches 35. A l'inte
rieur de la base fixe 30, schematiquement indiquees 
par le compartiment 37, se trouvent les roues ou 
barres des types 38 qui sont choisies en fonction 
des selections effectuees par les touches 33 et 34, 
lorsque certaines des touches 35 sont actionnees. 
Les touches 35, en plus du transfert des symboles 
selectionnes, dirigent le mouvement de translation 
lateral du chariot 8 par rapport a la base fixe 30 
de maniere a ce que les roues des types 38 soient 
placees en face de la partie appropriee du chariot, 
en vue d'imprimer le renseignement selectionne 
ou calcule sur la feuille de registre inseree dans 
un rouleau 40 du chariot. Le rouleau 40 est actionne 
manuellement et sert a inserer verticalement un 
document, ici une feuille de registre 2 par rapport 
aux roues des types 38. La feuille 2, une fois mise 
en position par le rouleau 40 du chariot, est inseree 
dans une plaque de guidage 42 comprise normale
ment dans un tel appareil et qui peut faire contact 
ou non avec le rouleau 40. Cette plaque 42 com
prend des rouleaux montes fous 43 qui s' opposent 
au rouleau 40 et de ce fait en tournant serrent la 
feuille 2 permettant ainsi son deplacement vertical. 
L'on voit d'apres la figure 2 que pour inserer la 
feuille 2 entre les rouleaux 40 et 43, ii est neces
saire, tout d'abord, d'inserer cette feuille cl.ans un 
systeme d'affichage 14a qui se trouve juste au-dessus 
des rouleaux. L'indice a est utilise lorsque l' on 
considere un mode de realisation particulier du 
systeme 14. Le systeme d'affichage 14a est monte 
au moyen d'une applique 45 sur le chariot 8 et 
comprend une plaque transparente sur le devant 
et sur les cotes un systeme de guidage 46 qui 
permet de positionner une feuille 2 lateralement 
par rapport au systeme de detection 16a dont on 
a parle dans la figure 1. Le systeme d'affichage 14a 
comprend un systeme d'arret basculeur qui peut 
prendre deux positions respectivement appelees 
position de blocage ou de deblocage, par rapport 
aq systeme l 4a. Dans la position de blocage, le 
systeme d'arret basculant 47 est intercale sur le 
trajet vertical de la feuille 2 de maniere a posi
tionner verticalement cette feuille par rapport au 
systeme de detection precite 16a. Dans la position 
de non-blocage le systeme 47 est place de maniere 
a ne pas intervenir dans l'insertion verticale de 
cette feuille, de sorte que la feuille 2 peut conti
nuer sa chute jusqu'aux rouleaux 40 et 43 du 
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chariot 8. Le systeme de detection 16 tourne autour 
d'un pivot 50, fixe sur un support 51 qui prolonge 
la base fixe 30. Le systeme de detection 16a est 
normalement positionne de maniere a ne pas etre 
en contact avec le systeme d'affichage 14a, dans 
le but de proteger les elements de detection et 
d'eviter un fonctionnement accidentel de ces ele. 
ments, entra!nant un mauvais fonctionnement de 
la machine. 

Comme on peut le voir clans la figure 2, le 
dispositif d'enregistrement et de transfert 17a 
comprend un compartiment separe qui contient 
un systeme d'affichage 24a destine a recevoir un 
element primaire 3. Les roues des types 52, schema
tiquement representees sont prevues pour trans
ferer les symboles d'identification a chaque element 
primaire 3 que l' on a glisse dans une, fente 54 du 
systeme d'affichage 24a. Un plateau, 55 regoit les 
elements primaires qui s'empilent en 56 avant de 
subir les differentes operations. Un receptable 57 
est prevu au bas du dispo'sitif 17 a pour recuperer 
les elements primaires apres que les operations de 
transfert aient ete realisees. II faut noter que ce 
receptacle se detache facilement du dispositif 17a. 
Une feuille 2 attend clans le systeme d'affichage 
14a d'etre detectee par le systeme de detection 16a, 
ce dernier est montre au travail, clans yette position, 
il est bascule vers l'avant de maniere a etre contre 
la feuille 2. La feuille 2 comprend une partie du 
releve du deposant 60 et une partie enregistree 61, 
qui renseigne sur l'identite du deposant, c'est-a· 
dire donnent son nom, son adresse, son numero 
de compte qui dans l'exemple considere est 20 648. 
Ensuite cette feuille est subdivisee en 7 colonnes de 
62 a 67, sur lesquelles s'impriment les indications 
re.;ues des roues des types 38 pendant l' operation 
d'inscription. Ces indications comportent respecti
vement un report du solde, le debit et le credit, 
le solde actuel, des renseignements analytiques (tels 
que la date et la nature de la transaction) et en 
dernier lieu dans la colonne 67, le solde actuel est 
inscrit de nouveau pour etre utilise dans les ecri
tures de la banque. La feuille 2 comporte des sym
holes d'identifi.cation prealablement apposes, dans 
la partie 68 qui se trouve dans le coin inferieur 
droit ou est inscrit le nuinero du compte, dans ce 
cas precis 20 648. Dans la presente invention, on 
a prefere traduire les donnees d'information sous 
forme de perforation comprenant des trous chacun 
etant place clans une position determinee choisie 
parmi les dix positions possibles d'une rangee hori
zontale situee dans la region 68. Avec ce montage, 
lorsque le dispositif de detection est contre la 
f euille 2 et que le chariot se de place vers la droite 
relativement au systeme de detection, l'aire perforee 
codee de la region 68 sert a etablir une continuite 
electrique entre une plaque support conductrice 
du systeme d'affichage et les cinq balais du systeme 

2. 
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l6a; de ce fait, elles transmettent cinq signaux qui 
sont envoyes a un temps determine en relation 
avec le nombre de chiffres du numero de compte. 
L'appareil au moyen duquel s'effectuent les opera
tions de detection, d'avancement et de transfert 
avec l'aide des touches de commande 35, est decrit 
ci-dessous. Pour le moment, on notera que pendant 
l' operation de transfert ordinaire, la feuille 2 est 
placee verticalement dans le systeme d'affichage 
14a, entre les rouleaux 40 et 43, jusqu'a l'endroit 
OU l'information doit etre inscrite, cette inscription 
se fait dans les colonnes 62 a 67 avec l'aide des 
touches de commande qui determinent la position 
du chariot et le transfert des informations apportees 
manuellement; ces deux operations peuvent etre 
reparties entre les touches de tabulation qui font se 
deplacer le chariot et les touches de transfert qui 
cornmandent les differentes operations relatives au 
solde, grace auxqueHes les nouveaux soldes sont 
deduits, enregistres et inscrits. 

En se referant a la figure 3, les operations de 
transfert de la presente invention seront plus compre
hensibles grace aux schemas suivants dans lesquels 
le systeme d'affichage 14a, le dispositifdedetection 
l6a, la base fixe 30 et le systeme de transfert 17 a 
sont entoures par deux lignes en traits mixtes. n 
faut mettre l'accent sur le fait que le chariot est le 
seul qui ait un mouvement de translation par rapport 
aux autres ensembles, et que le systeme de detection 
est le seul qui soit capable de tourner. Pour des 
raisons de reference, une partie du chariot 8 a ete 
representee par une double ligne de traits mixtes 
interrompue a la gauche du systeme 14a. A l'inte
rieur de la base fixe 30, les seuls organes necessaires 
a une bonne comprehension de !'invention sont ceux 
inclus dans le systeme de commande 9a, etudies 
deja avec la figure 1. De ce fait, tous les autres or
ganes a l'interieur du systeme 30 sont omis, inten
tioimellement, afin de simplifier l'etude de !'inven
tion. 

En commeni;ant par le systeme 16a; les meca
nismes par lesquels ce systeme est amene a sa posi
tion de detection et de rappel sont les suivants, le 
systeme de detection comprend une bobine d'enga
gement 80 qui communique par une connexion 
81, schematiquement representee avec un support 51 
qui prolonge la base fixe 30 selon un procede qui 
sera decrit ulterieurement. Par le fonctionnement 
de la bobine 80, le systeme 16 pivote en position 
de detection au cours de laquelle l'aire codee du 
numero du compte placee sur une feuille 2 peut 
etre exploree. Le systeme 16a, ainsi positionne, est 
maintenu a l'aide d'un loquet 82 qui enclenche un 
levier de verrouillage 83. Le systeme. de detection 
comprend aussi cinq balais 84 qui; au moment de 
la detection, s'appuient contre la feuille 2 qui se 
trouve dans le systeme d'affichage 14a. La feuille 
du grand livre est adossee contre une plaque con-

ductrice 85 qui etablit lorsque le chariot se depiace 
par rapport aux balais, une continuite electrique 
entre les balais 84 et une source d' electricite qui sera 
decrite plus tard. Les balais 84 se continuent cha
. cun par un conducteur 86, ces conducteurs etant 
representes schematiquement par un seul fil 87, 
de maniere a simplifier le schema. Le systeme d'affi. 
chage 14a comprend aussi une plaque de cames 88, 
dont les bossages servent a actionner un contact 
normalement ouvert 89, de maniere a .envoyer des 
signaux caracterisant la position, sur un conducteur 
90 lorsque le chariot se deplace correlativement au 
systeme de detection; ceci indiquant la position de 
l' aire codee de la; feuille 2 relativement au systeme 
de detection. Les cinq conducteurs, representes par 
la ligne 87 et le conducteur 90, sont associes comme 
il est indique en 91, a un dispositif de mise en place 
92 faisant partie de l' ensemble 17 a. Le dispositif 
de mise en place 92 comprend cinq mecanismes a 
cliquet representes en 93 qui se completent. Les 

. mecanismes a cliquet fonctionnent, lorsque des 
signaux de reference sont emis sui: le conducteur 90, 
en deplai;ant les cinq roues des types associees d'un 
certain angle par rapport a leurs positions prede
terminees, suivant les references des symboles 
d'informations. Les signaux emis sur les conduc
teurs 87 sont appliques a des mecanismes decrits 
ci-dessous, de maniere a debrayer les mecanismes 
a cliquet des roues des types associees- 52, de ce 
fait empechant ces roues d'avancer plus loin, sui
vant le signal caracterisant le chiffre numero de 
compte detecte par un des balais 84. De cette ma
niere; les roues des types 52 sont finalement mises 
en place, de maniere a permettre le transfert de Ia 
representation du code du numero de compte figu
rant sur la feuille 2 placee dans le systeme d'affi
chage 14a. Le fonctionnement des roues des types 
qui vient d'etre decrit, commence generalement 
lorsqu'une feuille 2 est inseree clans le systeme 
d'affichage 14a contre le systeme d'arret basculant 47 
qui est a ce moment-Ia clans sa position verticale 
de blocage due a toute une serie d'operations qui 
seront decrites ulterieurement; la feuille de registre 2 
est maintenue par la barre 48, que l' on actionne 
manuellement lorsque l'on insere une feuille 2, les 
contacts 94 normalement ouverts sont fermes par 
Ia feuiHe. Les contacts 94 sont places par rapport 
au systeme d'affichage 14a de maniere a ce que, 
lorsque la feuiHe 2 est completement inseree contre 
le systeme d'arret basculant 47, le contact reprenne 
sa position normale cc ouvert ». En d'autres termes, 
clans la position indiquee, les contacts se trouvent 
au-dessus de la feuille 2 totalement introduite. 
Lorsque le commutateur 94 est ferme, une conti
nuite electrique est etablie entre une source d' elec
tricite, indiquee schematiquement en 95 et un cer
tain nomhre de mecanismes actifs qui seront decrits 
ulterieurement. Cette continuite est etablie a tra-
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vers un conducteur 96, un curseur 97 exterieur a 
la base 30, une bande conductrice 98 sur le chariot 8, 
la plaque conductrice 85, le commutateur 94, une 
bande conductrice 99 sur le chariot 8, un curseur 100 
exterieur a la base fixe 30 et un conducteur 101 
termine par une jonction 102. Les elements du cir
cuit, actionnes par I' etablissement de cette conti
nuite electrique, sont une bobine a arret basculant 
103, un mecanisme de remise en place 104 et un 
relais 105 qui est excite par les contacts normale
ment fermes 106. Le commutateur 106 est com
mande par le mecanisme de remise en place 104, 
selon un procede qui sera decrit ulterieurement. La 
bobine 103 est utilisee pour actionner le systeme 
d'arret basculant 47 clans sa position de blocage, 
lorsque la feuille 2 passe devant le commutateur 94, 
la connexion entre la bobine et le systeme 47 etant 
schematiquement indiquee par la Jigne en pointille 
107. Lorsque le systeme 47 est mis en position de 
blocage, il est maintenu par un loquet 108 place 
clans le systeme d'affichage 14a. Le relais 105 com
porte deux contacts associes 109 nornialement 
ouverts, qui, lorsqu'ils sont fermes, etablissent une 
continuite electrique entre la source 95 et le relais 
105, grace a laquelle le relais 105 se maintient de 
lui-meme, cette continuite etant etablie par les 
contacts 106 normalement fermes et commandes 
par le mecanisme 104. Comme les lignes en poin
tille no l'indiquent, le mecanisme de remise en 
place 104 est actionne en association avec le dispo
sitif de mise en place 92 et les roues des types 52. 
Quand ii fonctionne, le mecanisme de remise en 
place 104 dispose les roues 52 selon la position angu
laire definie precedemment de maniere a preparer 
!'operation de mise en place et met en position les 
cliquets associes aux lignes en pointille 93, afin 
qu'iis s'encienchent clans 1es roues des types comme 
!'operation de mise en place le demande. Comme 
la ligne en pointille lll l'indique, pendant !'opera
tion de remise en place, les contacts 106, normale
ment fermes, sont ouverts de maniere a interrompre 
la continuite entre la source d'electricite 95 et le 
relais 105 qui se maintient de lui-meme, de ce fait, 
le relais 109 retombe et la source 95 est deconnectee 
de la bobine 103 et du mecanisme 104. Done lors
qu'une feuille 2 est inseree clans ie systeme d'affi
chage l 4a, elle actionne temporairement un contact 
94, clans sa progression depuis la partie haute du 
systeme d'affichage jusqu'au mecanisme d'arret 
basculant 47, manceuvrant ainsi le relais 105 et la 
bobine d'arret hasculant 103; le mecanisme d'arret 
basculant est done amene a sa position de blocage 
de maniere a retenir verticalement la feuille 2 au fur 
et a mesure qu'elle descend dans le systeme d'affi
chage. En meme temps, le mecanisme de remise en 
place 104 est actionne de· maniere a permettre aux 
roues des types 52 et au dispositif de mise en place 92 
de recevoir les signaux qui doivent etre detectes a 
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partir de la feuille 2. Finalement lorsque l' operation 
de remise en place est terminee le contact 106 est 
ouvert, le relais 105 hors-circuit, le solenoide 103 
n'est plus excite et le mecanisme 47 se maintient 
par le loquet 108. II faut noter que le numero de 
compte que l'on a detecte clans l'exemple present 
est un nombre decimal de cinq chiffres, de ce fait 
les roues des types 52 ont chacune dix positions 
angulaires discretes, chacune d'elles caracterisant 
un chiffre de 0 a 9. 

A le moment-la, la feuille 2 est dans la position 
requise pour etre lue. 

Dans cette position la feuille s'appuie contre les 
lames de deux contacteurs sensibles ll2 et ll3 
places en serie et normalement ouverts. Ces commu
tateurs sont de type connu, et identiques au contac
teur 94. Ces contacteurs viennent au travail sans 
la moindre pression par exemple sous le poids d'un 
morceau de papier relativement rigide ou son equi
valent. Lorsque la feuille 2 est convenablement pla
cee clans une position verticale, la barre de blocage 48 
est manuellement appuyee contre Ia feuille, de ma
niere a la maintenir fermement pour pouvoir etre 
detectee. La barre de blocage est associee avec une 
serie de contacts de commutateurs ll4 normalement 
en position ouverte, en serie avec les commutateurs 
ll2 et ll3 et aussi avec une paire de contacts ll5 
et ll6, l'un etant situe sur le chariot 8, ayant 
un mouvement de translation par rapport a l'autre 
situe sur la base 30. Dans la figure les contacts ll5 
et ll6 sont fermes de maniere a ce que si les commu
tateurs 112, 113 et 114 sont fermes, une continuite 
electrique est etablie entre un conducteur ll 7 et 
la source d' electricite 95, par le conducteur 96, le 
curseur 97, la bande conductrice 98, la plaque 
conductrice 85, les commutateurs ll2 et ll4 et 
les contacts llS et ll6. Quand cela se produit, un 
signal est envoye par un commutateur 118, dont la 
position normale est celle representee, jusqu'a une 
hobine de verrouillage 119, une hohine de dever
rouillage 120 et une hohine d'engagement 80, 
provoquant leur excitation. La hohine de verrouil
lage sert a hloquer les touches de commande 35 de 
maniere a empecher toute entree OU sortie d'infor
mations de l'ensemhle 1 empechant, de ce fait, le 
mouvement du chariot 8 par rapport au systeme 
de detection 16a, la deterioration des halais 84 ou 
un fonctionnement fortuit di:;: dispositif de mise en 
place 92. La hohine de deverrouillage 120 libere 
la touche de lecture 36, de maniere a permettre 
a un operateur de manceuvrer cette touche et de ce 
fait, de commencer la manceuvre du chariot en vue 
de la detection et, finalement, la hohine d'engage
ment 80, selon sa fonction precedemment decrite, 
commande le mouvement du dispositif de detec
tion 16a dans la position necessaire a la lec
ture, le fonctionnement de la hohine de verrouillage 
a lieu de concert avec cette mise en position de 
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mamere a ne pas deteriorer par le dispositif 16a. 
La touche de lecture 36 est associee au dispositif $le 
commande du chariot, schematiquement indique en 
121, cette connexion est indiquee par la ligne en 
pointille 122. Lorsqu' on actionne la touche de lec
ture, le mecanisme de commande du chariot 121 
entre en action, et le chariot est tabule vers la droite 
par rapport aux balais 84; de ce fait les signaux de 
transfert du numero de compte sont envoyes au 
dispositif de mise en place 92. La connexion entre 
le chariot 8 et le mecanisme de commande 121 est 
representee par la ligne en pointille 10. II faut noter 
que tous les systemes d'inscription et d'exploita
tion d'informations actuels comprennent des meca
nismes de commande du type 121, grace auxquels 
le chariot est a la fois mis dans une position deter
minee au moyen de la touche de selection de com
mande, et controle en fonction des contacts qui 
permettent la selection des differentes positions du 
chariot. Ce systeme de commande est connu et 
notamment employe clans les calculatrices. 

En resume, quand les contacts 115 et 116 se 
touchent et, lorsqu'une feuille 2 est convenablement 
placee clans le systeme d'a:ffichage 14a, les touches 
de commande sont verrouillees en position de repos, 
le dispositif de detection 16a est en position de detec
tion et la touche de lecture est deverrouillee, de ce 
fait permettant le mouvement transversal du chariot. 
Pendant ce mouvement, lorsque le chariot passe 
devant une position predeterminee, un bossage de 
came 124 de la base 30 vient frapper le loquet 108 
et, de ce fait, le systeme d'arret basculant 47 revient 
a sa position de repos. Ce systeme est en connexion 
avec fa barre de blocage comme l'indique la ligne 
en pointille 125, si bien que lorsque le systeme d'arret 
basculant est en position de repos, la barre de blo
cage se trouve dans sa position de rappel, permettant 
ainsi a la f euille 2 de tomb er entre les rouleaux du 
chariot 40 et 43, qui ont ete etudies avec la :figure 2. 

Le support de plaque 88 a en plus des bossages 
qui actionnent le co:i:nmutateur 89, un autre bos
sage qui actionne le commutateur 126, approxima
tivement en m~me temps que la came 124, frappe 
le loquet 108. Lorsque le commutateur 126 est 
ferme, il connecte une bohine 127 de liberation 
avec la source 95. Cette bobine 127 est reliee au 
moyen de son plongeur indique en 128 au loquet 82, 
grace auquel le systeme 16a se maintient dans la 
position de detection. De ce fait, lorsque .la bohine 
127 est au travail le systeme.16a revient a sa position 
de rappel dans laquelle les balais 84 ne sont plus 
en contact avec la feuille 2, I' operation de detection 
est terminee. 

Apres l'operation de detection, les operations 
d'inscription ont lieu. La feuille 2 est inseree verti
calement dans une position determinee, sur elles 
seront portees de nouveHes informations, le cha
riot 8 et les roues des types 38, de la figure 2, sont 

convenahlement actionnes pour effectuer les trans
ferts voulus. Cependant dans cette invention, 
comme pour chaque debit et credit, le report est 
fait dans les colonnes 63 ou 64 d'une feuiHe de 
registre. Le chariot est mis en position de maniere 
a faire fonctionner un levier, non represente, a 
l'interieur du mecanisme de commande 121, ce 
levier est relie, comme l'indique la ligne en pointille 
131, au bras mobile 132 du commutateur 118. En 
I' occurrence, le bras 132 est actionne dans le sens 
contraire des aiguilles d'une montre pour venir se 
placer contre un contact :fixe 134. Ainsi la hohine 
de verrouillage 119 se trouve reliee a la source 95 
par un circuit electrique OU nous trouvons en serie 
un conducteur 135 et deux contacts de relais 136 
normalement en position cc fermee ». Dans ces 
conditions, la bohine de verrouillage est excitee 
et empeche l'action des touches de commande 
jusqu'a ce que les contacts 136 s'ouvrent. Les 
contacts 136 sont relies a un organe photoelectrique 
qui se trouve a l'interieur du systeme d'a:ffichage 
24a, ils sont actionnes lorsqu'un element primaire 
est convenahlement mis en position, ceci etant la 
condition necessaire pour la liberation des touches 
de commande 35. Apres qu'un element primaire 
ait ete insere dans le systeme d'a:ffichage 24a et une 
touche de commande 35 selectionnee, un jeu de 
contacts 138, relie par les lignes en pointille 139 
aux touches 35, est alors ferme. Les contacts for
mant !'ensemble 140, ouverts en position normale, 
et associes avec les contacts de la bohine de verrouil· 
lage 136, sont fermes lorsque les contacts 136 sont 
ouverts. II s'ensuit que, lorsqu'une touche de com
mande 35 est selectionnee clans ces conditions, une 
continuite electrique est etahlie a partir de la soui:ce 
95, par le conducteur 135 et les commutateurs 138 
et 140 jusqu'au dispositif de transfert indique en 
141; de ce fait ce dernier est actionne. Ce dispositif 
comprend un marteau imprimeur qui, lorsqu'il vient 
au travail, presse !'element primaire insere dans le 
systeme d'affichage 24a contreles roues des types 52; 
de ce fait, la representation du numero de compte 
memorisee dans les roues de type pendant l'opera
tion de mise en place se trouve inscrit a l'aide du 
ruhan encreur de la machine, sur l'element pri
maire. Le dispositif 141 comprend aussi un dispo
sitif d'avance qui, apres le marteau imprimeur, 
delivre l'element primaire OU receptable 57 place 
en has du systeme 17 a. Le receptacle 57 sert a rece
voir les elements primaire ainsi traites et a eviter 
de ne pas les traiter plusieurs fois par erreur. 

En se reportant maintenant a la figure 4, le sys
teme d'a:ffichage 14a est monte sur la console du 
chariot 45 qui est renforcee par une paire de tiges 
transversales 145 :fixees dans les hagues 146 montees 
dans la console. Ces tiges donnent sa rigidite a la 
console 45 et servent de support de montage pour 
les flasques 147 et 148 dans lesqueHes un arbre de 



transmission de commande 149 est tourillonne. Cet 
arbre 149 est relie aux bras de levier 150 et 151, 
ce dernier etant cache derriere le support 148. 
Les bras 150 et 151 sont respectivement relies aux 
bras superieurs 152 et 153 dont la fonction sera 
decrite ci-dessous. Le bras de levier 150 est relie 
d'un cote au bras de levier 152 et de l'autre cote, 
attache a un ergot 154 associe a une tige poussoir 155. 
La tigep-oussoir 155 est montee de maniere a glis
ser clans une ouverture verticale de forme allongee 
156, situee clans le support 157 place en equerre 
sur le flasque 147; ladite tige, coulisse a l'aide de 
son ouverture 160, sur un ergot 159 fixe au flasque 
147. La tige-poussoir 155 est reliee par un ergot 
161 a un support en forme de L, 162, qui est lui
meme solidaire du systeme d'arret basculant 47. 
Le support 162 tourne autour d'un support char
niere 163, l'autre extremite du systeme d'arret 
basculant 47 etant pareiHement associee au support 
charniere 164. Dans cette figure, le systeme 47 et 
la tige-poussoir 155 sont avances, le plus loin pos
sible, dans la direction indiquee par la fleche 165. 
Dans cette position, le systeme d'arret basculant 
se trouve clans sa position de blocage dans laquelle, 
comme il l'a ete dit auparavant, il se trouve engage 
sous le systeme d'affichage 14a servant de support 
vertical pour une feuiHe 2 inseree lors de la detection 
des numeros de compte codes. Le systeme d'arret 
basculant est maintenu clans la position indiquee 
contre un ressort comprime 166, au moyen d'un 
bras de loquet 167 qui enclenche une saillie associee 
clans la face inferieure de la tige-poussoir 155. Le 
bras de loquet 167 est monte sur un ergot 168 fixe 
sur le support 147 et le point d'enclenchement de la 
tige-poussoir sur le loquet est sollicite vers le. haut 
par un ressort plat 169, lui aussi fixe sur le flasque 
147. n faut done noter que, si le loquet 167 tournait 
en sens contraire des aiguilles d'une montre autour 
de son pivot 168, la tige 155 et le systeme 47 seraient 
sollicites par le ressort 166 clans la direction oppo
see a celle indiquee par la fleche 165, done, le sys
teme, d'arret basculant serait debraye du systeme 
d'affichage 14a. Les dispositifs necessaires pour le 
fonctionnement du loquet 167 et de la tige poussoir 
dans la direction de la fleche 165 vont maintenant 
etre decrits. Les bras 152 et 153 sont pourvus de 
trous 170 a l'interieur desquels la barre de blocage 48 
penetre tout en se deplaqant librement vers le haut 
en s'eloignant du systeme d'affichage, independam
ment du mouvement des bras 152 et 153. Dans la 
position indiquee, la barre de blocage s'appuie contre 
le systeme d'affichage clans la position necessaire 
pour bloquer une feuille de registre en vue de la 
detection. n faut noter d'apres les differentes con
nexions indiquees, que la barre de blocage s'ecarte 
du systeme d'affichage lorsque le loquet 167 tourne 
de maniere a liberer la tige 155, la barre de blocage 
etant attachee a un bras 171 pivotant autour d'un 
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axa 172, qui prolonge le systeme d'affichage 14a 
et associee, par levier 152, a la tige 155. Le bras 171 
comprend des encoches 173 et 174 clans lesqueiles 
s'engage un cliquet 175, ce qui permet d'obtenir 
deux positions possibles de la barre 48, l' encoche 17 4 
servant a l'embrayage et l'encoche 175 au debrayage 
de la barre de deblocage; Le bras 171 est pourvu 
d'une came 176 qui clans la figure actionne le bras 
de commande 177 du commutateur 114 dont ii a 
ete question clans la figure 3, de ce fait les contacts 
sont fermes. L'autre extremite de la barre de blo
cage, qui n'est pas visible sur la figure 4, est atta
chee a un bras 178, tournant autour d'un axe, non 
represente, relie au systeme d'affichage. Ce bras 
comprend aussi des encoches clans lesqueHes s'en
gage un cliquet 180, dont l'action est similaire a celle 
du cliquet 175. 

En haut et a droite, le commutateur 94, monte au 
dos du couverde 46, comprend un bras de commande 
sensible 181 qui s'engage dans une ou plusieurs 
fentes 182 du couvercle. De meme les commutateurs 
112 et 113, etudiees clans la figure 3, ont des bras 
de commande 183 et 184 qui s'engagent respecti
vement clans les trous 185 et 186 de la console 45. 
La console est evidee, comme indique en 187, pour 
faciliter !'insertion et l'enlevement des feuiHes par 
rapport au rouleau d'avancement 40 du chariot 8. 
A la gauche de la console 45 figure la plaque conduc
trice 85 du systeme d'affichage. Adjacents a cette 
plaque, se trouvent les montants 188 et 189 gene
ralement en metal. Le support de came 88, decrit 
ci-dessous est fixe aux montants 188 et 189 et 
comprend des bossages qui actionnent les commu
tateurs 89 et 126 comme on l'a deja vu avec la 
figure 3. Le systeme 4 7 ne se trouve pas bloque 
lorsque l'on actionne comme suit. Dans la figure 4, 
la tige poussoir 155 est liberee lorsque le loquet 167 
tourne dans le sens contraire des aiguilles d'une 
montre. Ceci a lieu lorsqu'un bossage de came 195 
d'un support 196 est attache a la base 30, de !'en
semble l, sollicite l'extremite du loquet vers le.haut 
lorsque le chariot 8 a un mouvement lateral par 
rapport a la base 30 au cours d'une operation de 
detection. Le loquet 167 est pourvu d'un galet 198 
a son extremite qui permet de reduire la friction 
entre la came 195 et le loquet 167 pendant l'entrai
nement du chariot. La came 195 est d'une longueur 
telle, que lorsque le chariot se trouve le plus a 
gauche comme l'indique la fleche 197, le galet 198 
repose sur la saillie 195. Le systeme 4 7 est dans sa 
position de blocage lorsque la bobine d'arret bas
culant 103, montee sur le prolongement 200 du 
support 196, s'excite, le plongeur de la bobine etant 
actionne contrairement au ressort 202, et se conti
nuant par une jonction 203 reliee a une came 204 
qui pivote sur un axe 205 fixe sur le prolongement 
200 du support. La came 204 est pourvue d'un bos
sage 206 qui fait contact avec un prolongement 207 
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de la t!ge-poussoir 155 forsque le plongeur de la 
bobine 103 vient au travail; de ce fait, la tige pous
soir se deplace dans la direction 165. Pour para
chever cette figure, les fils de la bobine 103 sont 
indiques en 20S, un de ces fils etant connecte a la 
jonction 102 etudiee avec la figure 3. 

En se reportant a la figure 5 on Yoit que pour evi
ter la manreuvre superflue du bras de commande lSl 
du commutateur 94 lors de I' extraction d'une feu_ille, 
on a envisage deux lames incurvees de ressort 211 
et 212, solidaires d'un teton 213 fixe au couvercle 46. 
Ces lames determinent le chemin suivi par la feuiHe 
lors de ·!'insertion et de l' extraction, ce chemin 
permettant au bras 184 d'etre respectivement enclen
che et debraye de maniere a ce que le commutateur 
94 ne soit au travail qu'au·moment de l'insertion. 

En se reportant a la figure 6, on Yoit que la plaque 
conductrice S5 est isolee par un isolant 215, des 
autres parties du systeme d'affichage 14a et des 
montants 18S. Le support de came comprend trois 
rangs de bossages, un des bossages du rang du milieu 
est indique en 217, les bossages des deux autres 
rangs etant caches par les touches de commande 218 
et 219. Le bossage 217, dans la figure, actionne une 
touche de commande 220 · d'un commutateur. Les 
touches precedentes 218, 219 et 220, sont associees 
respectivement aux comutateurs S9a, 126 et S9b. 
Les sorties des commutateurs 89a et S9b sont combi
nees et corespondent a la sortie du commutateur S9 
decrit clans la figure 3; il a ete juge pratique clans cet 
exemple de prevoir deux commutateurs avec des 
bossages de cames decales les uns par rapport aux 
autres, de maniere a eviter le chevauchement des 
signaux de sortie, dil a l'inertie des bras du commu
tateur. Les commutateurs 89a et 89b et 126 sont 
rattaches au coffret 221 du dispositif de detection 16a 
montre clans sa position d'enclenchement lorsque les 
balais de detection S4 sont contre une feuiHe de 
registre plact~e dans le systeme 14a, les touches de 
commande 89, S9b et 126 etant en meme temps ali
gnees avec les rangs correspondants des bossages 
du support de came 8S. Les bossages apparaissent 
plus clairement dans la vue isometrique de la 
figure 7, clans laqueHe deux des rangees de bossages 
caracterisant le temps, sont indiquees en 222 et 223, 
elles communiquent avec les commutateurs 89a et 
S9b. Un troisieme rang indique en 224, comprend 
un seul bossage de came 225 qui envoie le signal 
de <c fin de lecture » commandant la liberation du 
systeme de detection 16a. 

En se reportant a la figure 6 on voit que les rou
leaux 40 et 43 sont montes conventionnellement. 
Le rouleau 40 est un grand tambour d'entramement 
alors que le rouleau 43 est un petit tambour entraine 
qui tourne clans la direction indiquee par la fleche 
226. Le rouleau 43 est fixe a une plaquette de gui
dage 42 qui tourne et sert de guide a une feuille 
inseree. D'apres la figure 6, l'on peut voir que lorsque 

le systeme de detection 16a tourne dans le sens des 
aiguilles d'une montre et s'eloigne du systeme d'affi
chage 14a et que le systeme d'arret basculant 47 
va vers la gauche s'eloignant de l'extremite du sys- · 
teme d'affichage, la feuille 2 peut tomber verticale
ment contre la plaque de guidage 42 et etre ensuite 
inseree entre les rouleaux 40 et 43. 

Le systeme de detection 16a tourne de la maniere 
suivante. Le systeme 16a est monte sur un axe 50 
tourillonne clans le support 227 qui prolonge le 
support 51. Les bobines 80 et 127 respectivement 
d' engagement et de liberation du systeme de detec
tion sont respectivement fixees au supports 230 et 
231, qui.prolongent le coffret 221. Pour parachever 
la figure, les fils d'excitation de ces bobine; sont 
indiques en 232 et 233. Un ressort 234, interpose 
entre la -base du support 230 et le support 227, 
exerce une force qui tend a faire tourner clans le sens 
des aiguilles d'une montre le systeme 16a et l'axe 50 
par rapport au support 227. Tel qu'il est montre le 
systeme de detection ne peut entreprendre un mou
:vement de rotation dans le sens des aiguilles d'une 
montre grace au verrou S2 maintenu par une barre 
de verrouillage 83, qui prolonge le support 51. Le 
verrou 82 pivote sur un axe 236 au moyen d'une 
tige de verrouillage 237 qui relie l'extremite droite 
du verrou a un bras 23S qui pivote sur un axe 239, 
exterieur au support 230. Le bras 238 est relie au 
moyeii d'une jonction indiquee en 240, au bras du 
plongeur 241 de la bobine de liberation 127 qui 
lorsqu'elle est excitee exerce une force contraire au 
ressort . 242 qui tend a faire tourner le bras 23S 
autour de l'axe 239 clans le sens des aiguilles d'une 
montre, quand ceci a lieu la tige 237 est deplacee 
faisant tourner le verrou 82 autour de l'axe 236 
clans le sens contraire des aiguilles d'une montre, 
s' opposant ainsi a la force exercee par le ressort 242, 
debrayant le verrou de la barre de verrouiHage S3 et 
permettant au ressort 234 de faire tourner le sys
teme 16a dans le sens des aiguilles d'une montre 
par rapport au support 227 et done de le debrayer. 
Reciproquement, la bobine d'enclenchement 80 est 
pourvue d'un plongeur connecte, par un bras 244 
au support 227 qui prolonge le support 51. Lorsque 
la bobine SO est excitee, une force est exercee sur 
le plongeur 243. Le plongeur 243 etant relie par 
le bras 244 au support fixe 227 et la bobine so etant 
monte~ sur le systeme l6a susceptible de tourner, 
lorsque la bobine s'excite, elle se deplace par rap
port au plongeur 243, faisant tourner tout le sys
teme l6a et de ce fait engageant le verrou S2 dans 
la barre de verrouillage 83. Les fils electriques 
d'entree et de sortie du systeme 16a sont alimentes 
par le cable 20a, les jonctions de cable etant faites 
a certains points appropries a l'interieur du coffret 
221. En ces points, le reste des conducteurs du 
cable est attache a l'aide de liens indiques en 246. 

En se reportant aux figures SA et SB, -on voit les 
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details du montage des bobines de verrouillage et 
de deverrouillage de la figure 3. La bobine 120 est 
reliee a un plongeur 259 comportant un support de 
touche 260 connecte au moyen d'une goupille 261. 
Le support de touche 260 copmrend deux parties 
separees par un espace vide 262, la vue en coupe ayant 
ete prise a travers la fente 262. Le support de touche 
se deplace, en glissant dans le support 263 clans la 
direction de la fleche 264 lorsque la bobine 120 
s'excite. Latouche de lecture 36 comprend une tige 
265 qui presente un evidement 266 dans lequel le 
support de touche 260 s'enfonce empechant l'ope
ration de la touche 36, sauf lorsque l'espace 262 
se trouve devant l' evidement 266 lorsque la bobine 
120 s'excite. Dans ce dernier cas, la touche 36 peut 
etre actionnee librement, la tige 265 passant a tra
vers la fente 262 du support de touche 260. De la 
meme maniere, la bobine de verrouillage 119 com
prend un plongeur 267 comprenant un support de 
touche 268 connecte au moyen d'une goupille 269 
et se depla<;ant en glissant dans un support 263 clans 
la direction de la fleche 264 lorsque la bobine 119 
s'excite. Une touche de commande classique 35 
comprend une tige 270. La tige 270 et le support 
de touche 268 sont pourvus d'evidements 271, qui 
permettent le passage vertical de la tige 270 lorsque 
la bobine 119 n'est pas excitee, la tige 270 etant 
autrement, bloquee par le support de touche 268. 
Dans les figures 9, 10, 11, 12, qui decrivent la mise 
en place de la representation du numero d'un compte 
clans les roues des types 52 du dispositif de transfert 
17 a, les details sont les suivants. Les cinq roues des 
types 52, representees par les lettres a, b, c, d et e 
sont a l'interieur d'un coffret 273, et montees sur 
un arbre decrit ci-dessous dont le tourillon se trouve 
clans le coffret. Les roues sont montees au moyen 
d'un electro d'avancement 274, fixe sur un suppo1t 
275, et comprenant un plongeur associe 276. La 
bobine 274 est associee avec cinq bobines a loquets 
277 de a a e qui sont chacune associee avec les cinq 
roues des types 52 de a a e. Les bobines 277 sont 
individuellement montees sur le coffret 273 au 
moyen de supports respectifs 278, de a a e, et ont 
des plongeurs associes respectifs 279 de a a e. Le 
bras 276 de la bobine 274, est relie a un levier 
coude 280 dont le tourillon est monte au moyen 
d'un axe 281 sur un support 282', prolongement du 
coffret 273. Une barre 282 montree dans la coupe 
de la figure 9, est attachee au levier 280 et traverse 
le coffret 273, elle est paraHele a l'arbre sur lequel 
les cinq roues des types sont montees. La largeur 
du levier coude 280 et les moyens de fixation sont 
tels que la barre 282 est solidement maintenue paral
lele a l'arbre des roues des types. La barre 282 abou-
tit a cinq plongeurs 283, de a a e, qui mettent en 
position les roues des types 52 de a a e comme le 
montre la description qui suit. Les plongeurs 283 
coulissent dans des trous a l'interieur du support 284, 
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prolongef!lent du coffret 273. Ces plongeurs portent 
des joues a leur extremite, ce qui limite leur course 
relativement au support 284. Les plongeurs 283 
s'ecartent des roues des types qui leur sont associees 
sous l'effet de ressorts 287, de a a e places entre un 
prolongement du coffret 284 et les joues 286, de 
a a e,.et ils se rapprochent de ces roues lorsque le 
bras de levier 280 tourne sous l'effet de l'electro 
d'avancement 274 excite. Les plongeurs 283 sont 
relies a des cliquets 288, de a a e, au moyen des 
goupilles 289, de a a e, qui sont fixees aux cliquets 
et passent par les trous respectifs- 290, de a a e, 
des plongeurs. Les cliquets comprennent de longues 
fentes horizontales 291, de a a e, a travers lesquelles 
passent les goupilles 292, de a a e et 293, de a a e. 
Ces goupilles servant de supports aux cliquets. 
Les goupilles 292, sont fixees au coffret 273, alors 
que les goupilles 293 sont fixees a des tiges poussoirs 
verticales 294, de a a e, qui ont des fentes verticales 
a travers lesquelles les cliquets associes se deplacent 
lateralement et tournent verticalement. Les cliquets 
sont sollicites vers le bas dans ces fentes au moyen 
d.e ressorts 295, de a a e. La fonction des tiges pous
soirs sera decrite ulterieurement. Les cliquets 288, 
de a a e, enclenchent les roues a rochets 296, de a 
a e, qui sont attaches aux roues des types 52, de 
a a e. Chaque roue des types comprend dix saillies 
egalement. reparties, une saillie de type etant indi
quee en 297 a. Ces saillies representent les chiffres 
de 0 a 9. Les combinaisons des roues des types tour
nent sur l'arbre 298 qui comprend des encoches 299, 
de a a e, qui enclenchent des rochets de remise en 
place 300, de a a e, qui pivotent au moyen d'axes 301, 
de a a e, fixes aux roues a rochets correspondantes 
296, de a a e. Les rochets de remise en place sont 
sollicites vers le ·centre et les encoches 299 au moyen 
de ressorts 302, de a a e. Pendant les operations 
de mise en place, l'arbre 298 est maintenu dans une 
position fixe, les roues des types tournant clans le 
sens des aiguilles d'une montre au moyen de cli
quets 288, de a a e, qui leur sont associes. Comme 
on l'a vu precedemment, les cliquets se deplacent 
vers les roues des types lorsque la bobine 274 s'excite, 
et font tourner le levier coude 280 autour de l'axe 
281, de ce fait depla<;ant les plongeurs 283, de a a e. 
Quand ceci a lieu, les roues a rochets 296, de a a e, 
tournent d'un angle discret equivalent a 1/10 de 
tour, les roues des types etant clans une position 
telle, qu'un chiffre decimal different represente par 
la saillie 297 se presente dans l'espace de mar
quage 54 chaque fois que la roue tourne. Les cliquets 
de blocage 303, de a a e, qui enclenchent les dents 
des roues a rochets 296, de a a e, maintiennent les 
roues dans leurs positions, les rochets 303 etant 
sollicites dans le sens des aiguilles d'une montre par 
les ressorts 304, de a a e, attaches aux montants 305, 
de a a e. 

Comme on l'a vu precedemment, les cliquets 288, 
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de a a e, sont sollicites vers le bas dans les fentes des 
tiges-poussoirs par les ressorts 295, de a a e, qui 
agissent aussi sur les tiges-poussoirs 294, de a a e ; 
la force etant transmise par les goupilles respectives 
293, de a a e. Cette force maintient -les cliquets 
alignes par rapport a la peripherie des roues a 
rochets296 de maniere a ce que ces roues operent 
a chaque poussee horizontale du cliquet. Cepen
dant les tiges-poussoirs 294 peuvent aHer vers le 
haut au moyen de jonction 307, "de a a e, et de leviers 
associes 308, de a a e, qui tournent autour d'ax<Os 309, 
de a a e, fixes au coffret 273. Ainsi lorsqu'un des 
plongeurs 279, de a a e, des bobines 277, de a a e, 
sont sollicites vers le bas, la jonction correspondante 
307 actionne, par l'intermediaire du levier corres
pondant 308, la tige-poussoir correspondante vers 
le haut; de ce fait, par l'intermediaire de la goupille 
293, le cliquet correspondant est deplace vers le 
haut et tourne autour du pivot correspondant 292 
fixe au coffret 273, le trou vertical 290 a l'extremite 
du plongeur 283 permettant cette rotation. Les 
tiges-poussoirs 294, de a a e, lorsqu'elles ont un 
mouvement ascendant s'engagent individuellement 
dans les loquets 310, de a a e, qui peuvent pivoter 
autour des axes 311, de a a e, montes sur une saillie 
312 du coffret 273. La figure montre que le loquet 
310a s'accouple avec une encoche 313a de la tige· 
poussoir 294a. Lorsque le cliquet qui lui est associe 
est maintenu vers le haut par un loquet 310, il n'est 
plus aligne par rapport a la peripherie de la roue 
a rochet associee 296, et de ce fait, ne peut enclen
cher les dents. La roue des types associee ne bouge 
done pas de la position qu'elle a avant le degagement 
du cliquet par l'intermediaire de la tige-poussoir 
quand la bobine 277 s'excite. 

Avant une ·operation de mise en place au cours de 
laquelle les electros d'avancement actionnent les 
roues de types dans le sens des aiguilles d'une 
montre (fig. 9), toutes les roues des types 52 sont 
replacees dans une position de reference de maniere 
a permettre leur mise en place grace a un nombre 
donne de signaux d'avancement. La remise en place 
des roues des types se fait de la maniere suivante, 

. il faut noter que dans la figure 9, ces roues sont 
remises en place. En supposant que les roues ·des 
types ont ete mises en place, et qu'il faut les remet
tre dans leur position initiale pour qu'elles puissent 
recevoir un nouveau numero de compte, un arbre 
314, comprenant plusieurs cames 315 de a a e, 
tourne d'un angle discret au moyen d'un engrenage 
316 tournant autour d'un arbre principal 317 indi
que sur la figure 10. Pendant la rotation de cet arbre, 
les cames tournent legerement dans le sens des 
aiguilles d'une montre (fig. 9), desenclenchant les 
loquets associes 310, done permettant aux cliquets 
d'assurer la rotation des roues a rochets 296. L'engre
nage 316 est couple avec l'arbre 298 de maniere a 

ce qu'il fasse une revolution complete lorsque l'arbre 
314 en accomplit une. 

Ceci peut etre clairement compris dans la figure 12. 
Comme on peut le voir, un engrenage 316a tournant 
autour de l'arb!e principal 317 comprend un teton 
318 qui, pendant une rotation dans le sens des 
aiguilles d'une montre de l'arbre 317, frappe une 
partie saillante 319 d'un dispositif de commande 320 
fixe a l'arbre de cames 314, et le faisant tourner 
clans le sens contraire des aiguilles d'une montre, 
en opposition a la force exercee par un ressort 321 
{fig. 12); ceci correspond, clans la figure 9, a faire 
tourner l'arbre dans le sens des aiguilles d'une 
montre. Lorsque le dispositif de commande320 de 
l'arbre est frappe, le mouvement de l'arbre 314 et 
des Carnes 315, de a a e, fait que les foquets associes 
310 s'eloigenent vers l'exterieur, de ce fait liberant 
les tiges-poussoirs et les cliquets associes. De plus, 
si l'arbre 317 tourne de 90°, l'arbre des roues des 
types 298 tourne de 360° ceci etant du a I' association 
de-l'engrenage 316a sur l'arbre 317, avec l'engre
nage 316b sur l'arbre 298. L'arbre 317 tourne de 900 
et revient a sa position initiale grace a une bobine 
de rappel indiquee en 323, et l'arbre 298 est relie a 
l'arbre 317 au moyen de l'engrenage 316 et un em
brayage 324 en roue libre qui enclenche l'arbre 
298 dans un seul sens de m:miere a ce qu'il effectue 
un seul tour; ainsi les roues des types et a rochets 
reviennent a leur position initiale. En se reportant 
de nouveau a la figure 9, on voit que l'arbre 298 
pendant son tour complet dedenche les rochets 300, 
de a a e, entraillant avec lui les roues des types et a 
rochets associees jusqu'a ce qu'elles se trouvent dans 
la position de la figure 9. Lorsque l'arbre 317 a 
tourne de 90° dans le sens des aiguilles d'une montre 
(fig. 12), ii revient a sa position initiale, liberant 
l'arbre a came 314, qui revient a sa position de 
repos grace a un ressort 321; de ce fait, les loquets 
310, de a a e, se placent dans l'encoche des tiges 
poussoirs associees. 

Un autre fait caracteristique de !'invention est a 
noter, au sujet de la rotation de 900 de l'arbre 317. 
En plus du teton 318 de l'engrenage 316a, il: est 
prevu un autre teton 325 fixe a cet engrenage qui 
frappe un bras de commande 326 du commutateur 
106-qui a ete Vu avec la figure 3, de ce fait ouvrant 
ses contacts, done liberant le relais 105, par lequel 
la bobine de rappel 323 est maintenue au travail 
apres qu'une feuille ait ete inseree au-dela du com
mutateur 94. Done, lorsque le teton 325 vient 
frapper le commutateur 106, la bobine de rappel 323 
se trouve decollee et l'operation de remise en place 
des roues des types ainsi que la liberation de la 
bobine d'arret basculant 103 se trouvent realisees. 

On voit done que !'operation de !'ensemble, 
necessite la manreuvre du bras de levier 280 qui 
produit l'avancement de chaque cliquet associe 288, 
done par consequence, des roues des types corres-
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pondants 52 qui n'ont pas ete debrayees des cliquets 
par les tiges-poussoirs associees294, et les loquets 310. 
Le bras de levier 280 et les tiges-poussoirs 294 sont 
respectivement commandes par la bobine 274, et 
les bobines 279, de a a e. Si l'on passe en revue l'ope
ration de remise en place, on voit qu'elle comprend 

, le fonctionnement d'une bobine de rappel 323 
associee a un axe 317 et le faisant tourner d'un quart 
de cercle, ce dernier comporte un engrenage 316a 
et des tetons 318 et 325. Le teton 318 sert a actionner 
un dispositif de commande qui fait tourner un 
arbre a cames 314, libernnt ainsi les tiges-poussoirs 
utilisees precedemment pour decoupler les cliquets 
288, de a a e, des roues des types qui leurs sont 
associees; le teton 325 est utilise pour ouvrir le 
commutateur 106 lorsque l'arbre 317 a termine son 
quart de cercle, de maniere a mettre hors-circuit 
le relais 105 a l'interieur du systeme de commande 
9a, les electros 323 se trouvant done liberes. De 
plus, l'arbre 317 en tournant de 90° grace a l'ass_o
ciation des engrenages 316b avec l'embrayage en 
roue libre 324, fait tourner l'arbre 298 dans un sens 
determine pendant une revolution et de ce fait met 
en position les roues des types 52 dans la position 
qu'elles ont dans la figure 9. Pour assurer la stabi
lite et l'exactitude de la remise en place par l'arbre 
298, on a ajoute un cliquet a ressort 328 comme le 
montre la figure 11, ce cliquet etant associe avec 
un cran d'arret 329 de l'arbre 298. 

Les figures 13 et 14 montrent le detail des meca
nismes de commande utilises pour transferer un 
numero de compte enregistre, des roues des types 52 
(fig. 9) a un cheque ou une feuille de versement inse
:ree dans une fente 54, du dispositif 17 a. 

En se reportant tout d'abord a la figure 14, clans 
cette vue en coupe, les cheques sont initialement 
empiles (56) sur le plateau 55 situe pres de l'ope
rateur. A l'interieur de la fente 54 le coffret comprend 
deux ouvertures face a face 342 et 343, par lesquelles 
les roues des types 52 et un marteau imprimeur 344 
leur faisant face peuvent etre mis en relation. Un 
ruban encreur 345 passe autour des roues des types 
par l'ouverture 342 permettant ainsi l'impression 
sur le cheque du numero donne par les roues des 
types grace a la pression du marteau 344. Le ruban 
345 est entraine au moyen d'un systeme classique 
de poulies, indique en 346. Un cheque ou une feuille 
de versement insere dans la fente 54 est maintenu 
a la verticale par une plate-forme 347, qui prolonge 
une piece pivotante 348, que la figure isometrique 13 
montre plus clairement. Cette piece 348 comprend 
deux bras lateraux et une barre de connexion 349 
en plus d'une plate-forme de connexion 347 appelee, 
commodement, « plate-forme d'arret "· Le dispositif 
348 pivote autour d'un arbre 350, cette rotation sera 
decrite ci-dessous. 

En se reportant a la figure 14, une roue 351, tourne 
autour d'un arbre 350, cette roue d'entra'inement 

est associee a une roue 352 associee a un systeme 
de courroies 353 passant sur des poulies du type 
classique. La roue 352 est montee sur un arbre 354, 
se prolongeant par les bras lateraux de l? piece pivo· 
tante 348, la courroie 353 touche la surface de la 
roue 355, montee sur l'arbre 356, dont le tourillon 
est monte sur un support 357 fixe au coffre 340. 
La roue 352, si la piece 348 pivote dans le sens con· 
traire des aiguilles d'une montre autour de l'arbre 
350, passe a travers une ouverture du coffret, 
mettant en contact la courroie 353 avec la surface 
d'une poulie de guidage 358 montee sur l'arbre359, 
tourillonne dans le support 360 qui prolonge le 
coffret. En meme temps, la plate-forme 347 est 
deplacee vers la gauche permettant ainsi le libre 
passage d'un cheque ou d'une feuille de versement 
insere dans la fente 54 qui est saisi et transporte 
ensuite par les roues 352, 358, 351 et 355 au moyen 
de l'ouverture entre la plateforme 347 et l'arbre 
354 jusqu'au receptacle 57. De maniere a faire tour
ner la piece 348 autour de l'arbre 350, un prolonge
ment 361 de ce chassis est associe au moyen d'une 
goupille 362 et d'une jonction 363 a un plongeur 
364 qui est actionne au moyen de la bobine 366, 
(fig.13). Lorsque cette bobine s'excite, le plongeur 
364 se deplace et fait tourner le chassis 348 autour 
de l'arbre 350, de ce fait la courroie 353 se trouve 
en contact avec la poulie de guidage 358 et la plate· 
forme 34 7 n' obstrue plus la fente 54. Ainsi un cheque 
ou une feuille de versement parvient jusqu'au 
receptacle 57, au bas du coffret et y est conserve. 

On voit que, en se reportant aux figures 3, 13 
et 14 la bobine 366 s'excite de la maniere suivante. 
Lorsqu'un cheque est mis dans la fente 54, la plate· 
forme 347 etant placee comm-e dans la figure 14, 
il interrompt le faisceau de lumiere entre une source 
367 et une cellule photo-electrique 368. Ce faisceau 
lumineux normalement provoque l'excitation d'un 
courant electrique dans les fils de sortie 369. Ces 
fils conduisent a un relais 370 relie par les lignes 
en pointille 137 aux contacts 136 et 140 de la 
figure 3. De ce fait, lorsque le relais 370 s'excite, 
les contacts 136 et 140 sont respectivement ouverts 
et fermes. Pour plus de securite, le courant qui 
alimente la cellule 368 est connecte avec le courant 
qui alimente la source electrique, si bien qu'une 
defaillance de la source de lumiere empeche la 
manreuvre du relais 370, ainsi il n'est pas possible 
de confondre une defaillance de la source de lumiere 
avec une interruption du faisceau lumineux. Ce 
procede n'est pas indispensable pour l'etude consi
deree et, de plus, est connu dans la technique de 
la commutation, c'est pourquoi les details ont ete 
omis dans un but de simplification. Le fonctionne· 
ment du relais 370 (ouverture du commutateur 136 
et fermeture du commutateur 140 de la figure 3) 
est utilise de la maniere suivante. 

L'arbre 350 est entraine par un engrenage 371, 
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lui-meme entra!ne par un engrenage 372 tournant 
sur un arbre 373 entra!ne par un moteur 374. 
Comme la figure 13 l'indique un second systeme 
de poulies est prevu a la droite de la piece pivo
tante 348; il ·comprend deux poulies 376 et 377 
montees sur les arbres 350 et 354 et reliees par 
une courroie d' entra!nement 378. Les poulies 376 
et 377 tournent respectivement sur les arbres 350 
et 354. II faut done noter que le transport des ele
ments primaires, de la fente 54 au receptable 57, 
se fait au moyen de deux systemes de poulies, 
permettant ainsi un transport plus regulier. 

Un arbre, portant un dispositif d'embrayage et 
de debrayage 379, tourne autour de l'arbre pivo
tant 373. Cet arbre comprend une petite came 380 
et une grande came 381 qui tournent toutes les 
deux. Le dispositif 379 est freine par un cliquet 382. 
qui prolonge un plongeur de bobine 383, sollicite 
par la bobine 384 lorsqu'elle s'excite. La bobine 384 
s'excite lorsque les contacts 140 sont fermes par 
l'interruption du faisceau lumineux entre la source 
367 et la cellule 368 due a !'insertion d'un cheque 
ou d'une feuiHe de versement. 

Le fonctionnement de la bobine est done du au 
debrayage du cliquet, done a la rotation du dispo
sitif 379, jusqu'a ce que le faisceau lumineux ne 
soit plus interrompu. Lorsque le dispositif 379 
tourne, l'arbre 373 et ses cames 380 et 381, tournent 
aussi; la came 380 actionne un commutateur 385 
associe a une bobine 366 par les contacts du relais 
386; de ce fait le transport du chequ~ jusqu'au 
receptacle 57 a lieu. La came 380 est associee avec 
la came 381 de maniere a ce que, lorsque le dispo
sitif 379 tourne dans le sens des aiguilles d'une 
montre, la came 380 n'actionne pas le contact du 
commutateur 385 avant que l'ergot 387 ait ete 
libere par le bossage 388 de la came 381. L' ergot 3~7 
est relie a un bras 389 du marteau imprimeur 344 
qui tourne autour d'un arbre 390 et auquel le mar
teau imprimeur 344 est associe. Lorsque l'ergot 387 
est libere par le bossage de came 388, le ressort 391 
pousse le marteau 344 vers les roues des types 52; 
ainsi le numero de compte qui se trouvait sur ces 
roues se trouve imprime sur le cheque ou la feuiHe 
de versement, avant tout mouvement du chassis 
pivotant 348. 

En resume, le fonctionnement de !'ensemble 
(fig. 3) comporte la selection d'un compte debit 
OU Credit a partir de chaque element primaire et 
leur transfert a la fois sur l'additionneur de l'en
semble et sur une feuille de registre. L'opportunite 
de cette association est par la suite veritable de 1a 
maniere suivante .. On empeche le transfert d'une 
information primaire et celui d'un numero de compte 
tant qu'un element primaire n'a pas ete correcte
ment place dans le systeme d'affichage 24a (voir 
commutateur 136 de la figure 3) et que le numero 
de compte transfere n'a pas permis une verification 

visuelle de l'identite de la feuille de registre sur 
laquelle !'information primaire a ete transferee. 

Un certain nombre de principes generaux seront 
maintenant examines en relation avec ce qui pre
cede. Auparavant il a ete question du transfert 
d'informations secondaires, dans lequel les infor
mations secondaires sont transfer es sur les ele
ments primaires (cheques ou feuilles de versement) 
en meme temps qu'a lieu le transfert des comptes 
debit et credit des elements primaires, sur les ele
ments secondaires (feuilles de registre). II a ete 
montre qu'il est necessaire pour effectuer cette 
operation, de disposer les indications concernant 
les numeros de compte, sur les elements secon· 
daires, de maniere a ce qu'elles soient enregistrees 
et detectees avant d'etre inscrites. En outre, le 
numero de compte d'un element secondaire ainsi 
enregistre peut etre directement transfere, sous la 
forme d'indications visuelles permanentes ou d'un 
systeme equivalent, sur les cheques OU les feuilles 
de versement associes. Nous avons montre un 
dispositif d'enregistrement clans lequel l'information 
depend de la position de roues de types et le trans
fert des elements primaires se fait par impression, 
mais ceci ne doit en aucun cas etre interprete 
comme une limite a fa presente invention. Tout 
autre dispositif qui modifie uniquement la dispo
sitio~ des elements primaires de maniere a les 
associer avec les elements secondaires peut etre 
egalement applicable a l'exemple considere. Par 
exemple, on peut automatiquement classer les ele
ments primaires conformement aux indications 
enregistrees concernant le numero du compte. 

En ce qui concerne le dispositif de detection, il 
a ete decrit un systeme· dynamique, clans lequel le 
chariot de la machine d'inscription est modifie, de 
maniere a permettre la detection des indications 
concernant un numero de compte, qui se trouvent 
sur une fell.Ile de registre, et se depla«;ant d'un 
mouvement lateral par rapport a la base fixe de la 
machine. D'autres techniques peuvent etre utilisees. 
Par exemple, l'on conna!t des montages pour mettre 
en position la feuille de registre tels que les cher
cheurs automatiques de lignes verticales qui per
mettent un mouvement vertical de la feuille de 
registre relativement a la base fixe de la machine 
pendant I'insertion de la feuille entre les tambours 40 
et 43. De tels chercheurs de lignes necessitent la 
perforation des bords droits et gauches de la feuille 
de maniere a ce que la feuille soit deplacee verti
calement et soit arretee a l'emplacement de la ligne 
sur laquelle se fera ensuite l'inscription. Pour utili
ser un tel montage, il suffi.t de faire tourner la 
partie perforee 28 de la feuiHe de registre ainsi 
que les balais a l'interieur du systeme de lecture, 
de maniere a produire le mouvement de l'aire codee 
permettant !'exploration par des balais identiques 
a ceux cites clans le mode de realisation precedent. 
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En fait, avec un dispositif avec chercheurs de lignes 
verticales, on n'a pas besoin des dispositifs donnant 
!'indication de l'avance et de la position, deja citees, 
puisque ces indications sont fonction du dispositif 
des chercheurs verticaux eux-memes. En outre ce 
systeme elimine le dispositif d'arret basculant 33 
et tous les organes associes avec le systeme d'affi
chage 31, considere precedemment, puisque la mise 
en position qui depend de ces organes n'est pas 
necessaire clans ce cas. Un exemple de chercheur 
de lignes automatiques est le mecanisme de cher
cheur de lignes automatiques associe avec une 
machine a calculer de type connu. 

De meme, il n'est pas necessaire que la feuille 
de registre se deplace par rapport au systeme de 
detection, il est meme preferable, dans certains 
cas, de choisir un systeme de detection statique. 
Un exemple en est donne par les figures 15 a 18 
comprise. En se reportant _a la figure 15, il est 
hon de se rappeler que les touches de commande 35, 
decrites avec la figure 1, etaient pourvues d'une 
bobine de verrouillage. Dans le cas d'un systeme 
de detection statique cette bobine de verrouillage 119 
interviendra de la maniere suivante. Le dispositif 
de commande 121 (de la figure 3), sensible a la 
manceuvre de la toucpe de lecture 36 et des touches 
de commande 35 ainsi qu'au deplacement du cha
riot 8 (fig. 3), est utilise pour actionner, a intervalles 
repetes, un commutateur 400 pendant la mise en 
position finale_ du chariot qui suit la fin de l'im
pression d'un nouveau solde. Cette mise en posi
tion finale comporte la mise en position du chariot, 
le plus loin possible vers la droite, sans arret inter
mediaire comme dans le mode de realisation prece
dent. Ce mouvement du chariot est le mouvement 
classique de la plupart des machines a calculer. 

En actionnant le commutateur 400, un meca
nisme bistable 401, de preference un relais a loquet 
de type connu, est mis dans une premiere position 
stable, clans laquelle un jeu de contacts associes 402 
est ferme, etablissant ainsi une continuite elec
trique entre la source 95 et la bobine de verrouil
lage 119, done empechant les touches de com
mande 35 d'operer. 

Les operations necessaires pour manceuvrer le 
relais 401 de maniere a liberer les touches de 
commande sont decrites ci-dessous. 

Il faut noter que la fente 54, par laquelle sont 
inseres les cheques et les feuilles de versement 
ainsi que le systeme de transfert 17 a au moyen 
duquel un numero de compte est imprime et un 
element insere transporte, sont en substance iden
tiques aux organes decrits auparavant clans les 
figures 9 a 14. En outre, la mise en place des roues 
des types est accomplie au moyen des memes cli
quets et roues a rochets, les cliquets etant indiques 
en 288 de a a e, et les roues des types associees 
en 52, de a a e .pres de la fente 54. Les cliquets 288 

sont actionnes par l'electro d'avancement 274 
comme dans la figure 9, les signaux etant aiguilles 
differemment en rapport avec le dispositif de detec
tion considere. Il faut mettre en evidence un chan
gement concernant le dispositif de detection relati
vement au precedent. Dans le mode de realisation 
considere, il n'est pas necessaire de remettre les 
roues des types en place; en d'autres termes, les 
roues des types peuvent rester clans la position 
qu'elles avaient precedemment au moment ou a 
lieu une nouvelle mise en place, il suffit simple
ment de liberer les loquets associes 310 de a a e, 
qui commandent les tiges-poussoirs 294, de a a e 
(montrees clans la figure 9); de ce fait, les tiges
poussoirs et les cliquets associes sont liberes. Pour 
cela, il est prevu une bobine de relachement 403, 
reliee aux contacts 400 et qui s'excite a leur ferme
ture. Lorsque les touches de commande 35 sont 
bloquees et les cliquets 288 liberes de maniere a 
s'enclencher dans les roues des types 52, le dispo
sitif se trouve clans la condition « pret pour la lec
ture n; pour liberer les touches de commande une 
operation de detection est necessaire. Pour lire, ou 
detecter, les indices codes d'une feuille de registre 
il est prevu un systeme d'affichage 14b qui regoit 
cette feuille destinee a etre detectee. En se referant 
aux figures 15 a 17 on voit que le systeme 14b 
comprend une fente 405 entre deux plaques dielec
triques 406 et 407. La plaque 406 comprend des 
prolongements lateraux 408 et 4.09 qui servent de 
guides lateraux pour l'insertion d'une feuille de 
registre. Deux bobines 410 et 411 sont montees 
sur des supports, non representes, de maniere a 
permettre aux plongeurs 412 et 413 de passer a 
travers les cavites 414 et 415 (fig. 16) de la pla
que 406 et les cavites 416 et 417 (fig. 17) de la 
plaque 407. Les plaques 406 et 407 sont separees 
par deux ressorts associes, non representes, de 
maniere a preserver un espace entre elles, lorsque 
les bobines 410 et 411 s'excitent. Les plongeurs 412 
et 413 sont divises en deux parties, designees par A 
et B, que l'on a recourbees sur la face posterieure 
de la plaque 407' de maniere a obtenir une force 
uniforme lorsque les bobines sont actionnees pour 
mettre en contact.les plaques 406 et 407. La plaque 
anterieure 406 est pourvue de cinq rangees de 
contacts electriques 420, de a a e (fig. 16), com
prenant chacune dix contacts. Les contacts 420 
penetrent Iegerement a l'interieur de la fente 405. 
De l'autre cote des rangees 420, sur la plaque 
posterieure 407, se trouvent des bandes conduc
trices associees 421, de a a e (fig. 17). Les pla
ques 406 et 407 sont en matiere isolante et les 
bandes conductrices 421, de a a e, sont legere
ment enfoncees dans la plaque 407' de maniere a 
servir d'encastrement aux saiHies 420 et a donner 
une prise supplementaire a une feuiHe de registre 
pour qu'elle se maintienne clans une position fixe 
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lorsque les deux plaques sont en contact. Les 
bandes 421 se trouvent sur le devant de la plaque 
posterieure 407 et sont de ce fait representees par 
une ligne en pointille, la vue de la figure 17 etant 
une vue de derriere. Les bandes 421 sont associees 
aux conducteurs 422, de a a e, par des connexions 
appropriees. Ces fils electriques conduisent a des 
relais 423, de a a e (fig. 15) et aux bobines de 
verrouillage 277, de a a e, qui, comme il l'a ete dit 
pour la figure 9, servent a debrayer les cliquets 
associes 288, de a a e, des roues des types 52, de 
a a e, lorsque la position desiree a ete atteinte. 
Les relais 423 ont des contacts 424 de a a e, ouverts, 
et en serie en position normale, de maniere a connec
ter electriquement la source 95 lorsque tous ces 
relais operent simultanement. Les cliquets 288 sont 
pourvus de mecanismes 425, de a a e (fig. 18), au 
moyen desquels, a chaque mouvement des roues 
des types, decoule un mouvement correspondant 
des bras de contacts 426, de a a e, chaque bras 
pouvant etre associe a dix contacts fixes ( corres
pondant aux positions des roues des types asso
ciees). Ces contacts fixes sont relies aux conduc
teurs 428 groupes par cinq, 428 de a a e, compre
nant chacun dix contacts. Les conducteurs de chaque 
groupe 428 sont representes schematiquement par 
une ligne en pointille 430, de a a e, chacune d' elle 
etant reliee (fig. 16) a une rangee de contacts 420 
de la plaque 406. 

En se reportant aux figures 15 et 16 on voit 
que, si une feuille de registre est glissee dans la 
fente 405, deux jeux de contacts 431 et 432 sont 
actionnei;;. Cette feuille est appuyee contre une 
plate-forme 433 qui peut etre tout simplement le 
rebord exterieur du coffret 14b OU une Serie de 
tiges saillantes ou tout autre organe vertical suscep
tible d'arreter la feuille. A la fermeture des contacts 
431 et 432, tres sensibles, du type decrit avec la 
plate-forme 47 de la figure 3, une continuite elec
trique est etablie entre la source 95 et le relais de 
verrouillage 401, ce relais etant ramene dans la 
position correspondant a l'ouverture des contacts 
402. Le circuit electrique entre Ja source 95 et le 
relais 401 comprend deux contacts 434 d'un relais 
435 en position normale fermes. Le relais 435 est 
actionne seulement lorsque tous les cinq contacts 
424, de a a e, sont fermes. Done lorsque la feuille 
de registre est maintenue correctement dans le 
systeme d'affichage 14b, les contacts 402 sont ouverts, 
deverrouillant ainsi les touches de commande 35. 
Simultanement, une continuite electrique est etablie 
entre la source 95 et la bobine du relais 437, par 
les contacts 431, 432 et 434, les contacts 438 du 
relais 437 se trouvant ainsi fermes. Lorsque ces 
contacts sont fermes, une continuite est etablie 
entre la source 95 et les bobines 410, les plon
geurs 412 et 413 mettent done en contact les deux · 
plaques 406 et 407 et de ce fait etablissent une 
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continuite electrique, par la feuille de registre, 
entre un contact determine parmi les rangees 420, 
et une des bandes conductrices 421. De ce fait, 
une continuite electrique s'etablit entre un conduc
teur selectionne pris clans chacun des groupes 428, 
de a a e, et les bobines 423 et 277' de a a e, qui 
leur sont associees. 

Aussi, lorsque les contacts 438 sont fermes, la 
source 95 est associee avec un contact repos-travail 
439 du relais 440, ce contact etant maintenu contre 
un contact fixe 441 << auto-interrupteur >> par lequel 
le relais est excite, en mettant en contact le contact 
mobile 439 avec le contact fixe 442. Le contact 442 
est relie a !'electro d'avancement 274 qui actionne 

'les cliquets 288, de a a e, l'association entre les 
cliquets et les roues des types 52 etant indiquee 
schematiquement par les lignes en pointille 443, 
de a a e, ·associees aussi aux bras mobiles des 
contacts 426, de a a e, des comnmtateurs a dix posi
tions relies a la plaque 406. 

Lorsqu'il s'excite, le relais 440 envoie des impul
sions a l'electro 274 qui fait avancer les cliquets 288, 
et de ce fait, entrainent les roues des types et les 
bras mobiles associes 426 (voir fig. 15 et 18). Les 
bras 426, les uns apres les autres, connectent la 
source 95 avec les conducteurs 428; ainsi, lorsque 
le conducteur correspondant a la perforation de la 
feuille de registre est relie au bras 426 qui lui est 
associe, les bobines 423 et 277 s'excitent, la der
niere actionnant une tige-poussoir 274, non repre
sentee (mais decrite clans la figure 9), qui se main
tient par un loquet 310 qui debraye le cliquet 288 
du bras 426 et de la roue des types 52 qui lui sont 
associes. Ceci est en partie montre clans la figure 18, 
clans laquelle le cliquet 288a s'engage, non seule
ment clans la roue a rochets 296a, mais aussi dans 
la roue a rochets 446 qui tourne sur un arbre 
fixe 447, de preference parallele a l'arbre 298 et 
bloquee par un cliquet 448. Les roues 446 et 
l'arbre 447 sont conducteurs, le dernier est direc
tement connecte a la source 95 (fig. 3), alors que 
le premier comporte un balai representant le bras 
du contact 426a. 

De ce fait, les roues des types 52 sont finalement 
mises en position en accord avec le chiffre du numero 
de compte. n faut noter que puisque le dispositif 
considere est un systeme de detection statique, 
l'aire codee peut se repartir sur toute la feuiHe, 
ceci etant en quelque sorte profitable puisqu'on 
recherche une separation la plus grande possible 
entre les contacts 420 et entre les bandes conduc
trices 421, de maniere a empecher un couplage 
capacitif entre les conducteurs paralleles. 

Finalement, il faut noter que l'on n'a pas besoin 
de mecanisme de remise en place des roues des 
types; Avant chaque operation de mise en place, 
le commutateur 400 etant ferme, la bobine 403 
s'excite et debraye les loquets 310 -de a a e, aucun 



autre mecanisme de remise en place n'etant neces
saire. 

Jusqu'a ce point il n'a pas ete specifie OU se 
trouve exactement le systeme d'affichage 14b. En 
pratique, il est preferable de mettre ce systeme 14b 
le plus pres possible des contacts fixes explores 
par les bras 426, de maniere a minimiser l'impor
tance des fils necessaires et la capacite existant entre 
ceux-ci. Cependant, si on le desire, la fente 405 
peut etre placee immediatement au-dessus des tam
bours 4.0 et 43 (fig. 2) au moyen d'un support qui 
prolonge, non pas le chariot, mais la base fixe de 
la machine. Dans ce but, il suffit de prevoir la plate
forme 433 sous la forme d'une barre mobile qui 
s'etend entierement sous la fente 405, ou sous la 
forme de deux tiges perpendiculaire a la fente, sous 
les plaques anterieure et posterieure 406 et 407. 
Dans ce dernier cas, les tiges peuvent etre retirees 
en les incorporant aux plongeurs des bobines; ainsi, 
lorsque l' on doit les retirer pour permettre a la 
feuille de passer, il suffit d'actionner les plongeurs 
et d'enclencher les tiges. lnversement, lorsqu'il faut 
introduire les tiges, il suffit de liberer ces plongeurs. 
Cet embrayage doit evidemment avoir lieu lorsque 
l'operation de lecture est terminee, c'est-a-dire 
lorsque la feuille est engagee entre les deux plaques 
406 et 407, ceci etant indique par l'envoi d'un signal 
sur le conducteur 450 (fig. 15). Alors, la plate
forme OU les tiges peuvent etre retirees. D'autre 
part, lorsq~e l' operation d'inscription anterieure 
est terminee, comme l'indique la fermeture des 
contacts 400, il est preferable de laisser la plate
forme OU les tiges 433 de maniere a servir de support 
de montage pour la detection des aires codees de 
la feuille de registre. Le dispositif des figures 15 
a 18 montre les avantages de ce systeme relative
ment aux dispositifs precedents. Premierement, il 
n'y a pas de mouvement intermediaire du chariot, 
ce qui reduit le temps de detection. En second 
lieu, la suppression du mouvement de l'appareil 
de detection par rapport a la feuille diminue les 
possibilites d'usure contre cet appareil, les contacts 
de la plaque anterieure 406 etant plus rugueux que 
les balais 84 (fig. 3). Finalement, si la fente 405 est 
placee juste au-dessus du chariot, on obtient un 
gain de temps encore plus grand lors de la detec
tion puisque la feuille est inseree, detectee et imme
diatement a pres tombe entre les tambours du chariot. 
En outre, la suppression de l'operation de remise 
en place des roues 52 offre un gain de temps et une 
economie de materiel. Dans le cas ou l'on a 50 fils 
conducteurs representes par les fils 430, il sera hon, 
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si la fente 405 est loin des organes d'exploration 
associes aux bras des contacts 406, d'utiliser un 
code intermediaire dans lequel un code binaire a 
quatre chiffres 8-4-2-1 serait utilise pour repre
senter chaque chiffre du code, 20 fils etant alors 
suffisants pour transmettre les cinq chiffres du 
numero de compte, un dispositif de conversion de 
code etant associe au systeme d'exploration pour 
fournir une traduction du code 1 parmi 4 en code 1 
parmi 10. Comme derniere remarque, ii faut noter 
que, bien que les systemes jusque-la analyses com
prennent des relais de type classique et des organes 
a detection par perforations, il est evident que dans 
les techniques anciennes et nouvelles de commu
tation on pourrait trouver des equivalents a ces 
organes, en particulier le systeme a detection par 
perforations est !'equivalent des systemes a enre
gistrement et detection magnetique. Dans ce dernier 
cas, de l'encre magnetique, par exemple, peut etre 
utilisee pour inscrire le symbole d'un numero de . 
compte, un code ou des donnees sur une feuille 
de grand livre et des detecteurs magnetiques peuvent 
etre associes en vue d'obtenir le transfert d'une 
information. II est evident que dans cet exemple, 
comme dans les autres, il n'est pas necessaire de 
mentionner tous les equivalents possibles du fait 
qu'ils sont connus. 

n reste bien entendu que la description qui pre
cede n'a ete donnee qu'a titre d'exemple non limi
tatif et que de nombreuses variantes sont suscep
tibles d'etre realisees sans sortir pour autant du 
cadre de !'invention. 

RESUME 

Systeme d'exploitation de donnees. Le dispositif 
comprend des moyens d'inscription permettant 
d'afficher sur un document secondaire des donnees 
figurant sur un document primaire. Des moyens 
de detection permettent d'extraire du document 
secondaire une information d'identite particuliere 
a ce document secondaire et de la transferer sur 
l' element primaire. Des moyens sont fournis au 
dispositif pour que les donnees a porter sur le 
document secondaire ne puissent y figurer si l'infor• 
mation d'identite n'a pas ete transferee sur le docu
ment primaire. 
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